i =E=2
R2307- KR EREFFIEHLARA 2- BIMR - A

hRES

AOO
RiTETE

2023/12/28
YIRER

BAR
&

BL#
H#
#g
NS

M4170500002139
MEIZEXR:

MREK: HE: 1579 ERATRWMA, BELH; AR: 68g RIBEE;
EeR%E®:  Pantone coolgray 11 C

RYER: 210mm*140mm

TEER:

A HETUEIEEIRIAE



« Du finder en detaljeret e-vejledning pd www.mi.com/global/service/userguide

« Yksityiskohtaisen e-oppaan I16ydét osoitteesta www.mi.com/global/service/userguide

« For detaljert e-handbok, ga til www.mi.com/global/service/userguide

+ Een uitgebreide elektronische handleiding vindt u op www.mi.com/global/service/userguide

- I$samius el. vadovus rasite www.mi.com/global/service/userguide

+ Arészletes elektronikus hasznalati Gtmutaté a www.mi.com/global/service/userguide cimen érheté el.

« Detaljan elektronicki priru¢nik dostupan je na adresi www.mi.com/global/service/userguide.
« Zaizérpen e-priro¢nik obiscite spletno mesto www.mi.com/global/service/userguide
+ 3anoapo6Ho enekTPOHHO PbKOBOACTBO OTBOpeTe www.mi.com/global/service/userguide

« Detaljan e-priru¢nik potrazite na adresi www.mi.com/global/service/userguide
+ Podrobn elektronicku priru¢ku najdete na stranke www.mi.com/global/service/userguide
+ D& xem ban hudng din sir dung dién tir chi tiét, vui Lng truy cap www.mi.com/global/service/userguide

- TonblK aneKTpoHAbIK HyCKaynbIKTbl any yLiH www.mi.com/global/service/userguide canTbiHa OTiHi3

* Scan QR-koden for at hente e-manualen, og fa yderligere oplysninger.
* Jos haluat lisdtietoja, skannaa QR-koodi saadaksesi sahkdisen kdyttdoppaan.

* For ytterligere detaljer, skann QR koden for & fa e-manualen.

Voor meer informatie, scan de QR-code om de e-handleiding te verkrijgen.

* Norédami gauti daugiau informacijos, nuskaitykite QR kodg, kad gautuméte el. vadova.
* Tovabbi részletekért kérjuk, szkennelje be a QR-kddot az e-kézikonyv letdltéséhez.

* Za dodatne pojedinosti, skenirajte QR kod kako biste dobili e-priru¢nik.

* Zadodatne podrobnosti opti¢no preberite kodo QR, da dobite e-priro¢nik.

* 3a ponbaHuTenHa nHdopmaums, Mmons ckaHmpante QR Koaa, 3a Aa B3eMeTe e-HapbyHMKa.

* Ak chcete ziskat dalsie podrobnosti, naskenujte QR kéd, aby ste ziskali elektronickd prirucku.
+ DE biét thém chi tiét, vui long quét ma QR dé nhan hudng dan sir dung dién tr.
+ KocbIMLa ManiMeTTep any MakcaTblHAa SMEeKTPOHZALIK HYCKaYIIbIKTbI any yiuiH QR KOZbIH CKaHeprieHis.

Za dodatne detalje, skenirajte QR kod da biste dobili e-prirucnik.
PAP
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Safety Information

Read this manual carefully before use, and retain it for future reference.

Usage Restrictions
- This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it outdoors, on non-floor
surfaces, or in a commercial or industrial setting.

- This appliance can be used by children aged from 8 years and above and persons with reduced physical,
sensory or mental capabilities or lack of experience and knowledge if they have been given supervision
or instruction concerning use of the appliance in a safe way and understand the hazards involved.
Children shall not play with the appliance. Cleaning and user maintenance shall not be made by children
without supervision.

- This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons.

- Children shall not play with this product. Ensure children and pets are kept at a safe distance from the
robot vacuum while it is operating.

- If the cord set is damaged, it must be replaced by a special cord set available from the manufacturer or
its service agent.

- Do not use the robot vacuum in an area suspended above ground level without a protective barrier.

- Do not place the robot vacuum upside down. Do not move the robot vacuum by using its LDS laser

sensor cover, cover, or bumper as a handle.

- Use the robot vacuum in environments with an ambient temperature above 0°C and below 40°C. Make

sure there is no liquid or sticky substance on the floor.

- Do notinstall, charge, or use this robot vacuum outdoors, in bathrooms, or near a pool.
- A hazard may occur if the appliance runs over the supply cord.

- Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot vacuum from bumping into and

damaging them.

- Do not place children, pets, or any item on top of the robot vacuum regardless of whether it is stationary

or moving.

- Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the robot vacuum.

- Do not use the robot vacuum to clean any burning substances.

- Do not vacuum up hard or sharp objects.

- The plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining the appliance.

- Do not wipe the robot vacuum or the omni station with a wet cloth or rinse them with any liquid. After

cleaning washable parts, fully dry the parts before reinstalling and using them.

- Make sure the robot vacuum is turned off when being transported and kept in its original packaging if possible.



- Please use this product in accordance with the instructions in the user manual. Users are responsible for
any loss or damage arising from improper use of this product.

Batteries and Charging

WARNINGS:

- Do not use any third-party battery, cord set, or omni station. The robot vacuum can only be used with the
model JZ2302 omni station.

- No action needed from users to shift the omni station between 50 Hz and 60 Hz, and the product can
adapt itself for both 50 Hz and 60 Hz.

- Do not dismantle, repair, or modify the battery or the omni station on your own.
- Do not place the omni station near a heat source.
- Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the omni station's charging contacts.

- If the robot vacuum will not be used for an extended period, fully charge it, then turn it off and store in a cool,
dry place. Recharge the robot vacuum at least once every 3 months to avoid over-discharging the battery.

- Do not expose the appliance or battery to excessive temperatures.

- Be aware of the risk of terminals of the battery-operated appliance or battery being short-circuited by
metal objects.

- The lithium-ion battery pack contains substances that are hazardous to the environment. Before

disposing of the robot vacuum, please first remove the battery pack, then discard, or recycle it in
accordance with local laws and regulations of the country or region it is used in.

- Do not damage the battery when removing it to avoid short circuits or liquid leakage. If the battery

leaks, keep the fluid from touching your skin or clothes, and wipe it away immediately with a dry cloth.
Then send the battery to an appropriate recycling facility or the designated after-sales service team to
properly dispose of it.

- When removing the batteries from the product, it is better to use up the batteries and make sure your

product is disconnected from power.

1). Uninstall the screw on the bottom, then remove the cover.

2). Unplug the battery connector, then remove the batteries. Do not damage the battery case to
avoid any risk of injuries.

3). Return the batteries to a professional recycling organization.

—The battery must be removed from the appliance before it is scrapped.

- The appliance must be disconnected from the supply mains when removing the battery.

- The battery is to be disposed of safely.



Laser Safety Information

- The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1: 2014 Standard for Class 1laser products. Please

avoid direct eye contact with it during use.

ﬁ Forindoor use only.

EU Declaration of Conformity

C

Hereby, Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. declares that the radio equipment type C102 is in compliance with Directive 2014/53/EU.
The full text of the EU declaration of conformity is available at the following internet address:
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html

For detailed e-manual, please go to www.mi.com/global/service/userguide

Product Overview

Accessories

Pre-installed Accessories

=

)

Brush Brush Cover

Other Accessories

-
o

Dust Compartment Filter
(Pre-installed on the
dust compartment)

/
Robot Vacuum g

Side Brush Cord Set

Note: lllustrations of product, accessories, and user

interface in the user manual are for reference purposes Mop Pad Holder x 2 Mop Pad x 2
only. Actual product and functions may vary due to product (Pre-installed on the
enhancements. mop pad holder)

Omni Station
(disposable bag, clean water tank, dirty
water tank, washboard base extender,
washboard included)



Robot Vacuum and Sensors

LDS Laser Sensor Cover Side Brush o—x
LDS Laser Sensor

Brush

o Bumper
Main Wheel

Line Laser Sensor

d) ——o Press and hold for three seconds to turn on or off
Press to start cleaning or pause while turned on

O-}—— Ppressto pause while running
Press while paused to return the robot vacuum to the omni station
for charging Cover
Press to stop docking while returning to the omni station
Press and hold for three seconds to enable or disable the child lock

Dust
Indicator Compartment

White: Cleaning/Cleanup completed/Fully charged

Blinking white: Returning to charge/Repositioning/Updating firmware/
Awaiting Wi-Fi connection/Connecting to Wi-Fi

Breathing white: Charging (medium/high battery level)

Blinking orange: Robot vacuum error

Orange: Wi-Fi disconnected

Breathing orange: Charging (low battery level)

Charging
Contact

—— Caster Wheel

r Brush Cover
0 Brush Cover Clip

Main Wheel

Mop Pad Holder
Mounting Hole

° Reset Button

Press and hold for three
seconds to restore
factory settings

o Wi-Fi Indicator

On: Wi-Fi connected
Blinking: Awaiting Wi-Fi
connection/Connecting
to Wi-Fi

Off: Wi-Fi not connected

Auto-empty Vent

Omni Station -+———— Indicator

White: Omni station
status normal

Cover Blinking orange: Omni
station error

Dirty Water Tank Clean Water Tank OFff: Omni station not
Dust Cabi 1 connected to power or
Handle i Handle ust Cabinet in sleep mode

\ G D | Dust Cabinet Cover =

Dust Cabinet Opening

Signaling Area
Auto-empty Vent Charging Contacts
Washboard
Washboard Base )
Extender Disposable bag
Water Tank Clip © Water Tank Clip
Handle o SO=R B
Float Ball ¥ o Water Pipe g ) w

Filter

Floater
Note: The omni station is pre-installed with a disposable bag when leaving the factory.

Dirty Water Tank Clean Water Tank



How to Install

How to Use

Removing Protective Coverings

Before using the robot vacuum, remove the protective strips from both sides.

Installing the Side Brush and the Mop Assembly

Install the side brush and the mop assembly respectively as illustrated. They are
properly installed when you hear a "click".

° Mop Assembly
(Mop Pad Holder +
Mop Pad)

Placing the Omni Station

Place the omni station against a wall on a flat and hard-surfaced floor, such as a
wooden or tiled floor. Make sure there is empty space of more than 0.82 meters
in height, more than 1.93 meters in length, and more than 0.44 meters in width.
Ensure the omni station is in an area with a good Wi-Fi signal near an electrical
outlet, and then connect it to power.

>0.82m

I—

Firmly insert the connector
upwards into the power port
until the indicator on the
station remains white.

[ —
—J

Placing the Robot Vacuum

Before use, press and hold the button () on the robot vacuum for three seconds
to turn it on. Once the robot vacuum is on, place it onto the omni station, and
make sure the charging contacts on the robot vacuum and the station are fully
aligned. The robot vacuum connects to the omni station successfully when you
hear a voice prompt for starting charging.

Notes:

- Before the first use, it is recommended to fully charge the robot vacuum. If the robot vacuum
cannot be turned on due to low battery level, manually place the robot vacuum onto the
omni station to charge it for a while.

- When the robot vacuum is being charged, it will automatically turn on and cannot be turned off.

Adding Water to the Clean Water Tank

Fill the clean water tank with clean water up to the maximum water level mark.

Maximum Water Level Mark
Water Tank Capacity: 4 L

Notes:
- Do not add water above the maximum water level mark (MAX).
- Do not add hot water to the water tank, as this may cause the tank to become

deformed.
- Do not add any substance like detergents other than clean water to avoid damaging the

robot vacuum.
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Connecting with the Mi Home/Xiaomi Home App

This product works with the Mi Home/Xiaomi Home app*. Use the Mi Home/Xiaomi
Home app to control your device, and to interact with other smart home devices.

Scan the QR code to download and install the app. You
will be directed to the connection setup page if the
app is installed already. Or search for "Mi Home/Xiaomi
Home" in the app store to download and install it.

Open the Mi Home/Xiaomi Home app, tap "@" on the
upper right, and then follow the instructions to add your
device.

78FF9EAE

*The app is referred to as Xiaomi Home app in Europe (except for Russia). The
name of the app displayed on your device should be taken as the default.

Notes:

- The robot vacuum works with the Mi Home/Xiaomi Home app, and it supports Android 9.0 &
i0S 12.0 or above.

- Only 24 GHz Wi-Fi networks are supported.

- The version of the app might have been updated, please follow the instructions based on the
current app version.

Resetting Wi-Fi

Take the following steps if the robot vacuum cannot be connected to the network
because the router is reset, the password is forgotten, or for other reasons:

1. Open the cover of the robot vacuum so that you can see the Wi-Fi indicator.

2. Simultaneously press and hold the buttons () and OO until you hear a voice to
indicate that the robot vacuum is waiting for the network configuration.

3. When the Wi-Fi indicator blinks, the Wi-Fi connection has been reset successfully.

Turning On/Off

Press and hold the button () for three seconds to turn the robot vacuum on.
When the indicator on the robot vacuum lights up, it means the robot vacuum
enters the standby mode. When the robot vacuum is paused and not being
charged, press and hold the button () for three seconds to turn it off.

Note: When the robot vacuum is charging, it will automatically turn on and cannot be turned off.

Quick Map Creation

After configuring the network for the first time, follow the instructions in the
app to quickly create a map, and the robot vacuum will start mapping without
cleaning. The mapping process will be completed when the robot vacuum
returns to the omni station, and the map will be saved automatically.

Pausing
When the robot vacuum is running, press any button to pause it.

Note: Do not lift or move the robot vacuum while it is paused. Otherwise, it may have navigation
errors that could prevent the robot vacuum from returning to the omni station or cause the loss
of the map.

Sleep Mode

The robot vacuum will automatically enter sleep mode after it is paused for 10
minutes, and its indicator will go out. To wake it up, press any button on the robot
vacuum.

Resuming Cleanup

If the robot vacuum starts running low on battery during a cleaning task, it will
automatically return to the omni station to charge. When the robot vacuum is
fully charged, it will resume cleanup where it left off.

Child Lock Settings

To enable or disable the child lock, press and hold the button { on the robot
vacuum for three seconds.

Note: When the child lock is enabled, the buttons on the robot vacuum will not work.

Dust Emptying

When the robot vacuum automatically returns to the omni station to charge after
completing a vacuuming and mopping task, a vacuuming before mopping task,
or a vacuuming task, the omni station will automatically start to empty the dust
compartment.

Notes:

- When the robot vacuum returns midway to the omni station to clean mop pads, the station
will not automatically empty the dust compartment.

- If the function of auto dust emptying is disabled in the app, the omni station will not
automatically empty the dust compartment.

Vacuuming and Mopping

@ Start cleaning

Before starting, ensure the mop assembly and other necessary parts have been
installed onto the robot vacuum and the clean water tank has been added water.
Select the vacuuming and mopping mode in the app, and use the app or press

the button () on the robot vacuum to make it start from the station. Then the
robot vacuum will plan the optimal cleaning route and perform the cleaning task
based on the created map.

©)

Notes:

- To prevent the carpets from being wet when mopping, you can manually add carpeted areas in
the app and select a carpet cleaning method.

- When using the robot vacuum for the first time, it is recommended to follow the robot vacuum
throughout the whole process to remove the items that may affect its work.

- If the robot vacuum may get stuck or scratch the surface of furniture in some areas, you can
set restricted areas in the app to prevent the robot vacuum from entering these areas.

- When the robot vacuum runs on an area covered with shaggy rugs, in dark environments, or in
environments with highly reflective surfaces, its performance may to some extent be affected.

- The robot vacuum will moisten the mop pads before starting, please wait with patience.

- Before starting, ensure the omni station is connected to power and the robot vacuum is
connected to the omni station.

- To ensure that the robot vacuum can return to the omni station successfully after completing
vacuuming and mopping, it is recommended to make the robot vacuum start from the omni
station. Do not move the omni station, the clean water tank, the dirty water tank, or the
washboard during cleaning.

12



@ Automatically return to clean mop pads midway

During cleaning, the robot vacuum will automatically return to the omni station
to wash the mop pads after it cleans certain squares of area. Once the mop pads
have been washed, the robot vacuum will resume its cleaning task.

(® Auto dust emptying & mop pad cleaning and air-drying

Once the robot vacuum has completed its cleaning task and returned to the
omni station to charge, the omni station will automatically start emptying dust
and then clean and air-dry the mop pads.

@ Clean the dirty water tank

After the mop pads have been cleaned and air-dried, please clean the dirty water
tank in time to prevent odors.

Vacuuming before Mopping

Before starting, ensure the mop assembly has been installed onto the robot
vacuum and the clean water tank has been added water. Select the vacuuming
before mopping mode in the app, and use the app or press the button () on

the robot vacuum to start the cleaning task, then the robot vacuum will lift the
mop assembly to vacuum. Once it finishes vacuuming, it will return to the omni
station to automatically empty the dust and moisten the mop pads, then it will
lower the mop assembly to start mopping.

Vacuuming

Select the vacuuming mode in the app, then use the app or press the button ()
on the robot vacuum to start cleaning, and the robot vacuum will lift the mop
assembly and start from the omni station to vacuum. Once it finishes vacuuming,
it will return to the omni station to automatically empty the dust compartment.

Note: If the mop assembly is not installed, the robot vacuum will automatically perform the
vacuuming mode after starting.

Mopping

Before starting, ensure the mop assembly and other necessary parts have been
installed onto the robot vacuum and the clean water tank has been added water.
Select the mopping mode in the app, and use the app or press the button () on the
robot vacuum to start cleaning. Then the robot vacuum will automatically moisten
the mop pads first and leave the omni station to start mopping. Once it finishes
mopping, it will return to the omni station to wash and air-dry the mop pads.

More App Functions

Map

The homepage of the app displays the current map used for vacuuming and
mopping. You can set areas to avoid in the settings for restricted areas and edit
the current map in map management.

Cleaning settings

In the cleaning settings, you can adjust the cleaning mode, the suction level, and
the water flow rate based on the dirtiness of the floor and specific needs.

Omni station settings

The dust emptying and the mop pad cleaning can be configured in the omni
station settings.

In the dust emptying settings, you can enable or disable the function of auto
dust emptying and change its frequency.

In the mop pad cleaning settings, you can adjust the frequency at which the
robot vacuum returns to the station for cleaning mop pads.

Notes:

- Before using the selected area/zoned cleanup or editing the map, a map needs to be created.

- Please refer to the app for more functions. Details of each function are subject to the app.

Updating the Firmware

You can update the robot vacuum's firmware via the Mi Home/Xiaomi Home
app. Before updating, make sure the robot vacuum is on the omni station and its
battery level is more than 15%.

Restoring Factory Settings

If the robot vacuum does not function properly after being restarted, you can use
a pin to press the reset button for three seconds until you hear a voice to indicate
that the robot vacuum is restoring factory settings. This will reset the robot
vacuum to its original factory settings.

Restarting the Robot Vacuum

If the robot vacuum stops responding or cannot be turned off, press and hold
down the button () for 15 seconds to forcefully turn it off. Then press and hold the
button () for three seconds to turn the robot vacuum on.

14



Care & Maintenance

Parts

To keep the robot vacuum in good condition, it is recommended to refer to the following table for routine maintenance.

Line Laser Sensor

Part Cleaning Frequency Replacement Frequency Part Cleaning Frequency Replacement Frequency
Dust Compartment Clean as required / Cliff Sensor
Filter (Pre-installed on Robot vacuum's
the dust compartment) Clean every two weeks 3-6 months charging contacts
Clean Water Tank Clean every two weeks Bumper
Dirty Water Tank Recommended to clean / Auto-empty vents of
after each use robot vacuum
5 Fthe rob Clean every month /
Washboard Clean every 1-2 weeks ottom of the robot
vacuum
Brush Clean every two weeks 6-12 months Omni station
Side Brush Clean every two weeks 3-6 months Omni station’s charging
contacts
Mop Pad / 1-3 months Omni station's signaling
area
Replace about every 2.5
Wheel . f
Caster Whee Disposable bag / months depending on
actual use
LDS Laser Sensor Clean every month /

Notes:

- The replacement frequency is for reference only. If a part is damaged, it should be replaced
promptly to ensure efficient cleaning.

- To move or ship the robot vacuum, please empty the clean and dirty water tanks to avoid the
robot vacuum getting damaged in transit.

Replacing the disposable bag Cleaning the clean and dirty water tanks

1. Remove both the clean and dirty water tanks, open their covers, and pour out

1. When the disposable bag is full, pull the cover out from the dust cabinet
the water.

opening. Remove the disposable bag using the handle, and discard it. Then use a
dry cloth to wipe away any dirt from the filter.

Dust Cabinet
Opening %

Note: Pulling the handle of the disposable bag will seal the bag to prevent the dust and debris
from accidentally falling out.

2. Use clean water to completely wash the tanks, then wipe the outside of the
tanks dry before reinserting them into the omni station.

2.Install a new disposable bag as illustrated and insert the handle of the bag into
the slot. Then put the dust cabinet cover back, and it is properly installed when
you hear a "click".

Note: Both the floater in the clean water tank and the float ball in the dirty water tank are
movable parts. Do not apply too much force when cleaning them to avoid damaging them.

16
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Cleaning the washboard and washboard base

1. Select the omni station cleaning function in the app and the robot vacuum will
automatically leave the omni station. Manually remove the washboard, and then
the omni station will automatically inject water into the washboard base. Use a
cloth or brush to clean any dirt from the base and washboard.

2. Wait for three minutes and the omni station will automatically drain away
the dirty water. Use a dry cloth to wipe clean the washboard base and the
washboard, then reinstall the washboard. Once the base has been cleaned, you
can manually place the robot vacuum onto the omni station, use the app, or
press the button (O on the robot vacuum to send it back.

Note: Do not tilt the omni station during daily use or cleaning. If water collects in the washboard
base, wipe it dry with a cloth.

Cleaning sensors and charging contacts

Use a soft cloth to clean all sensors and chraging contacts in the robot vacuum:

- The cliff sensors on the bottom of the robot vacuum.

- The charging contacts on the back of the robot vacuum.

- The LDS laser sensor on the top of the robot vacuum.

- The bumper and the line laser sensor on the front of the robot vacuum.

Line Laser Sensor
LDS Laser Sensor

Bumper

Charging Contacts

Cleaning the brush and side brush

1. Flip the robot vacuum over and pinch the clips to remove the brush cover.

2. Lift the brush out, remove the bearings on both ends, and clean the brush's axle.
3. Use scissors to cut any hair tangled around the brush, and remove any debris.
4. Pull out the side brush upwards and clean it.

5. Reinstall the side brush, brush and brush cover, and ensure they are securely in place.

o Brush Cover S
o Brush Cover Clips

ur%f—o Brush
Brush Bearings

CAUTION: If too much hair is tangled in the brush, or if the hair is tightly tangled, do not
forcibly pull on it, as this could damage the brush.

Cleaning the caster wheel

1. Flip the robot vacuum over and pull out the caster wheel.
2. Remove hair, dirt, and other debris from the wheel and axle.
3. Reinsert the caster wheel and press it firmly back into place.

Notes:
- A small screwdriver or other pry tool can be used to gently pop out and remove the wheel.
- The wheel can be cleaned with water and reinstalled after drying.

Cleaning the omni station

Clean the charging contacts, the auto-empty vents, and the signaling area of
the omni station with a soft, dry cloth.

Battery

The robot vacuum contains a high-performance lithium-ion battery pack. Please
ensure that it remains well-charged during daily use to maintain optimal battery
performance.

Note: If the robot vacuum is not used for an extended period, turn it off and put it away. To
prevent damage from over-discharging, the robot vacuum should be recharged at least once
every three months.

18



Informacion de seguridad

Specifications
Robot Vacuum Omni Station
Name Robotic Vacuum Cleaner Model J72302
Model C102 Item Dimensions 586 x 427 x 340 mm
Item Dimensions 350 x 97 mm Rated Input 220-240 V~50/60 Hz
Battery 4800 mAh (Rated Capacity) Rated Output 20V=1A
Charging Time Approx. 6.5 hours Power (during dust emptying) 1000 W
Net Weight Power (during cleaning) 30W
(Robot Vacuum) 3.67kg & &
Net Weight Power (air-drying + charging) 30w

123 kg

(with Accessories)

Compatible with Android 9.0 & i0S 12.0 or above . . )
Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation

distance of at least 20 cm between the antenna and the body of the user.

Wireless Connectivity Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4 GHz, Bluetooth 4.2

Charging Voltage 20V==
Rated Voltage 144V =
Rated Power 75W

Operation Frequency 2400-2483.5 MHz

Maximum Output Power <20dBm

WEEE Disposal and Recycling Information

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should not be mixed with unsorted

E household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing over your waste equipment to a designated collection point for
the recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by the government or local authorities.

BN Correct disposal and recycling will help prevent potential negative consequences to the environment and human health. Please contact the installer or local
authorities for more information about the location as well as terms and conditions of such collection points.

Lea detenidamente este manual antes de usar el producto y consérvelo para futuras consultas.

Restricciones de uso

- Este producto esta destinado Unicamente a la limpieza de suelos en un ambiente doméstico. No lo
utilice al aire libre, en superficies que no sean suelos, ni en un entorno comercial o industrial.

- Este aparato puede ser utilizado por nifios a partir de 8 afios y por personas con capacidades fisicas,
sensoriales o mentales reducidas o con falta de experiencia y conocimientos si han recibido supervisién
o instrucciones sobre el uso del aparato de forma seguray comprenden los peligros que conlleva. Los
nifios no deben jugar con el aparato. La limpieza y el mantenimiento por parte del usuario no deben ser
realizados por nifios sin supervision.

- Este producto contiene baterias que solo pueden ser reemplazadas por técnicos cualificados o por el
servicio posventa.

- Los nifios no deben jugar con este producto. Aseglrese de que los nifios y las mascotas se mantengan a
una distancia segura del robot aspirador mientras esté en funcionamiento.

- Si el conjunto de cables esta dafiado, debe ser reemplazado por un conjunto de cables especial
disponible a través del fabricante o de su agente de mantenimiento.

- No utilice el robot aspirador en zonas suspendidas sobre el nivel del suelo sin barreras protectoras.
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- Puede producirse una situacion de peligro si el aparato pasa por encima del cable de alimentacion.

- Retire los objetos fragiles o pequefios del suelo para evitar que el robot aspirador choque con ellos y los

- No coloque a nifios, mascotas ni ningin otro objeto encima del robot aspirador, independientemente de

- Mantenga el cabello, los dedos y otras partes del cuerpo lejos de la abertura de succion del robot

- No utilice el robot aspirador para limpiar sustancias candentes.
- No aspire objetos duros o afilados.

- Antes de realizar la limpieza o el mantenimiento, apague el robot aspirador y la base multifunciény

- No coloque el robot aspirador boca abajo. No use la cubierta del sensor laser LDS, la cubierta ni los - No limpie el robot aspirador ni la base multifunciéon con un pafio mojado ni los enjuague con liquidos. Tras

protectores del robot aspirador como asa de transporte. limpiar las piezas que se pueden lavar, séquelas completamente antes de volver a instalarlas y utilizarlas.
- Utilice el robot aspirador en entornos con una temperatura ambiente superior a 0 °C e inferior a 40 °C. - Asegurese de que el robot aspirador esté apagado cuando lo transporte y guardelo en su embalaje
Compruebe que no haya ningun liquido o sustancia pegajosa en el suelo. original si es posible.
- No instale, cargue ni utilice este robot aspirador al aire libre, en cuartos de bafio ni cerca de una piscina. - Utilice este producto segun las instrucciones del manual del usuario. Los usuarios son responsables de

cualquier pérdida o dafio que surja por el uso incorrecto de este producto.

Bateriasy carga

ADVERTENCIAS:
- No utilice baterias, juegos de cables, base multifuncion de terceros. El robot aspirador solo se puede
utilizar con la base multifuncién del modelo JZ2302.

danfe.

si esta parado o en movimiento.

- No es necesario que los usuarios cambien la base multifuncién a 50 Hz o 60 Hz, el producto puede

aspirador. adaptarse tanto a 50 Hz como a 60 Hz.
- No desmonte, repare ni modifique la bateria ni la base multifuncion por su cuenta.
- No coloque la base multifuncién cerca de una fuente de calor.

- No utilice un pafio himedo ni las manos mojadas para limpiar los contactos de carga de la base

néctelos de la corriente. . .,
desconéctelo multifuncion.
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- No exponga el aparato ni la bateria a temperaturas excesivas.

- El pack de bateria de ion de litio contiene sustancias perjudiciales para el medio ambiente. Antes

- Sinova a utilizar el robot aspirador durante un largo periodo de tiempo, carguelo completamente, 3). Envie las baterias a una organizacion profesional de reciclaje.

apagueloy guardelo en un lugar fresco y seco. Recargue el robot aspirador al menos una vez cada 3 — La baterfa debe retirarse del aparato antes de ser desechado.
meses para evitar la sobredescarga de la bateria. — Al quitar la bateria, se debe desconectar el aparato de la red eléctrica.
- La bateria debe eliminarse de forma segura.

- Tenga en cuenta el riesgo de cortocircuito de los bornes del aparato que funciona con bateria o de la Informacién de seguridad del laser

bateria con objetos metalicos. - El sensor laser de este producto cumple con el Estandar IEC 60825-1: 2014 para productos laser de Clase
1. Evite el contacto directo con los ojos al usarlo.

de desechar el robot aspirador, quite el pack de bateria y deséchelo o reciclelo siguiendo las leyes y
reglamentos locales del pais o region en el que se use. ﬁ Solo para uso en interiores.

- No dafie la bateria al quitarla para evitar cortocircuitos o pérdida de liquidos. Si la bateria tiene una

pérdida, evite que el liquido toque su piel o ropa, y limpiela de inmediato con un pafio seco. Luego, envie
la bateria a una instalacion de reciclaje adecuada o al equipo de servicio posventa designado para
desecharla adecuadamente.

- Es mejor agotar las baterias y asegurarse que el producto esté desconectado al retirar las mismas.

1). Desatornille el tornillo de la parte inferior y retire la cubierta a continuacion. Declaracion de conformidad de la UE

2). Desenchufe el conector de la bateria y retire las baterias a continuacion. No dafe el estuche de la c Por la presente, Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. declara que el tipo de equipo radioeléctrico C102 cumple con la Directiva
. . . . . 2014/53/UE. Encontrara el texto completo de la declaracion de conformidad de la UE en esta direccion de Internet:
bateria paraevitar cualqwer riesgo de lesiones. http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html

Para un manual electrénico detallado, vaya a www.mi.com/global/service/userguide
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Descripciéon General del Producto

Accesorios

Accesorios preinstalados

=

Cepillo

Otros accesorios

05 o 05]
[ S U I ——
o —— N N
Pinzas de la Compartimento Filtro

(Preinstalado en el
compartimento de
polvo)

cubierta del cepillo de polvo

/
Robot aspirador

Cepillo lateral

Nota: Las ilustraciones del producto, los accesorios y la

interfaz de usuario del manual de usuario son solo para fines Soporte para almohadillas
de referencia. El producto y las funciones actuales pueden de lamopa x 2

variar debido a mejoras del producto.
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Juego de cables

Lz 3o TSN

3

Base multifuncion
(incluye bolsa desechable, depésito de agua
limpia, deposito de agua sucia, tabla de
lavado y extensor de base de tabla de lavado)

Almohadillas de la mopa x 2
(Preinstalado en el soporte para
almohadillas de la mopa)

Robot aspirador y sensores

Sensor de altura

—— Rueda giratoria
Cubierta del sensor laser LDS
Sensor laser LDS

T [ [ 1 : .

Cepillo — -’;%SWW Cubierta del cepillo

ot Pinza de la cubierta
; del cepillo

Rueda principal

Cepillo lateral o——=—

Rueda principal

Sensor laser de linea

d) ——o Mantenga pulsado durante tres segundos para encender o apagar
Pulse para iniciar o pausar la limpieza cuando esta encendido

Agujero de montaje
del soporte para las
almohadillas de la
mopa

Oe)— Pulse para pausar la ejecucion
Pulse cuando esté en pausa para que el robot aspirador regrese a la base
multifuncién para cargarse
Pulse para detener el acoplamiento cuando esté regresando alabase  cypierta
multifuncion
Mantenga pulsado durante tres segundos para habilitar o desactivar el
blogqueo infantil

° Botén restaurar

Mantener pulsado durante
tres segundos para restaurar
los ajustes de fabrica

Indicador Compartimento Indicador del Wi-Fi
de polvo Encendido: Wi-Fi conectado
Blanco: Limpiando/Limpieza completada/Cargado completamente Parpadeo: Esperando
Parpadeo en blanco: Regresando para cargar/Reposicionando/ Contacto de conexién Wi-Fi/Conectando
Actualizando firmware/Esperando conexion Wi-Fi/ carga al Wi-Fi

Conectando al Wi-Fi
Blanco con intensidad variable: Cargando (nivel de bateria medio/alto)
Parpadeo en naranja: Error del robot aspirador Orificio de vaciado
Naranja: Wi-Fi desconectado automatico
Naranja con intensidad variable: Cargando (nivel de bateria bajo)

Apagado: Wi-Fi no conectado
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Base multifuncién

Cubierta

Depésito de agua limpia

Deposito de
agua sucia %jf[]

Mango

Mango

Tabla de lavado

Extensor de base
de tabla de lavado

Pinza del

depdsito de agua de agua

Bola de flotacion

Deposito de Deposito de
agua sucia agua limpia
27

o Tubo de agua

Compartimento de polvo

Tapa del compartimento
de polvo

Abertura del
compartimento de polvo

Orificio de vaciado
automatico

Bolsa desechable

Pinza del depésito

Mango

— Indicador

Blanco: Base multifuncion
en estado normal

Parpadeo en naranja: Error
de la base multifuncion
Apagado: Base multifuncién
no conectada ala
alimentacion o en modo de
suspension

Area de sefalizacion

—— Contactos de carga

Nota: La base multifuncion viene con una bolsa desechable preinstalada de fabrica.

Cdémo instalar

Quitar las cubiertas protectoras

Antes de utilizar el robot aspirador, quite las tiras protectoras de ambos lados.

Instalar el cepillo lateral y el conjunto de la mopa

Instale el cepillo lateral y el conjunto de la mopa como se muestra en la figura
correspondiente. Estan correctamente instalados cuando se oye un "clic".

° Montaje de la mopa
(Almohadillas de la
mopay soporte)

Colocar la base multifuncion

Coloque la base multifuncién contra una pared y sobre un piso liso y duro, como
de madera o baldosas. Asegurese de que haya un espacio libre de mas de 0,82
metros arriba, mas de 1,93 metros al frente y mas de 0,44 metros a los lados.
AsegUrese de que la base multifuncion esté en una zona con buena conexién Wi-
Fiy cerca de una toma de corriente. Luego, conéctela a la alimentacion.

>082m

R—

Inserte firmemente el conector hacia
arriba en el puerto de alimentacion hasta
que el indicador de la base permanezca
encendido en blanco.

28



29

Modo de uso

Colocar el robot aspirador

Antes del uso, mantenga pulsado el botén () del robot aspirador durante tres
segundos para encenderlo. Una vez encendido el robot aspirador, coloquelo

en la base multifuncién y asegurese de que los contactos de carga del robot
aspiradory de la base estén totalmente alineados. Cuando el robot aspirador se
conecte a la base multifuncion, escuchara un mensaje de voz de comienzo de

carga.

Notas:

- Antes del primer uso, se recomienda cargar completamente el robot aspirador. Si el robot
aspirador no puede encenderse debido a un nivel de bateria bajo, coléquelo manualmente en la
base multifuncion para cargarlo un tiempo.

- Cuando el robot aspirador se esté cargando, se encendera automaticamente y no se podra
apagar.

Afadir agua al depésito de agua limpia

Llene el depoésito de agua limpia hasta la marca de nivel maximo de agua.

Marca de nivel
maéaximo de agua
Capacidad del
depdsito de agua: 41

Notas:

- No afiada agua por encima de la marca de nivel maximo de agua (MAX).

- No afiada agua caliente en el depdsito de agua ya que esto podria provocar que se
deforme.

- No afiada ninguna sustancia, como detergentes, para evitar dafiar el robot aspirador.

Conectando con la aplicacién Mi Home/Xiaomi Home

Este producto trabaja con la aplicacién Mi Home/Xiaomi Home*. Utilice la
aplicacion Mi Home/Xiaomi Home para controlar su dispositivo y para interactuar
con otros dispositivos inteligentes.

Este producto trabaja con la aplicacién Mi Home/Xiaomi
Home*. Utilice la aplicacién Mi Home/Xiaomi Home para
controlar su dispositivo y para interactuar con otros
dispositivos inteligentes.

Escanee el codigo QR para descargar e instalar la :
aplicacion. Se le dirigira a la pagina de configuracion de 78FF9E4E
conexion si la aplicacion ya esté instalada. O busque "Mi

Home/Xiaomi Home" en la App Store para descargarla e instalarla.

Abra la aplicacién Mi Home/Xiaomi Home, pulse " @ " en la parte superior
derechay, a continuacion, siga las instrucciones para afadir el dispositivo.

* La aplicacion se conoce como Xiaomi Home en Europa (excepto en Rusia). El
nombre de la aplicacion que aparece en su dispositivo debe ser tomado como el
predeterminado.

Notas:

- El robot aspirador funciona con la aplicacion Mi Home/Xiaomi Home y es compatible con
Android 9.0 e iOS 12.0 o superior.

- Solo se admiten redes Wi-Fi de 2,4 GHz.

- Laversion de la aplicacion puede haber sido actualizada, siga las instrucciones basadas en la
version actual de la aplicacion.

Restablecer el Wi-Fi

Siga estos pasos si el robot aspirador no puede conectarse a la red porque se
reinicid el router, olvido la contrasefia u otras razones:

1. Abra la tapa del robot aspirador para que pueda ver el indicador de Wi-Fi.

2. Mantenga pulsados los botones () y 1 al mismo tiempo hasta que oiga una voz

que le indique que el robot aspirador esta esperando la configuracion de la red.

3. Cuando el indicador de Wi-Fi parpadee, la conexién Wi-Fi se habra restablecido
correctamente.

Encender/Apagar

Mantenga pulsado el botén () durante tres segundos para encender el robot
aspirador. Cuando el indicador del robot aspirador se enciende, significa que
el robot aspirador entra en modo en espera. Cuando el robot aspirador esté
en pausay no se esté cargando, mantenga pulsado el botén () durante tres
segundos para apagarlo.

Nota: Cuando el robot aspirador esté cargando, se encendera automaticamente y no se podra apagar.

Creacién rapida de mapas

Después de configurar la red por primera vez, siga las instrucciones de la
aplicacion para crear rapidamente un mapa, y el robot aspirador comenzara

a crear el mapa sin limpiar. El proceso de creacién del mapa se completara
cuando el robot aspirador regrese a la base multifuncién, y el mapa se guardara
automaticamente.

Pausar

Cuando el robot aspirador esté en funcionamiento, pulse cualquier botén para
ponerlo en pausa.

Nota: No levante ni mueva el robot aspirador mientras esté en pausa. De lo contrario, puede
tener errores de navegacion que podrian impedir que el robot aspirador regrese a la base
multifuncién o provocar la pérdida del mapa.

Modo Suspension

El robot aspirador activara automéaticamente el modo suspension después de
haber estado en pausa durante 10 minutos. El indicador se apagara. Para volver a
activarlo, pulse cualquier boton del robot aspirador.
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Reanudar la limpieza

Si el robot aspirador empieza a quedarse sin bateria durante una limpieza, volvera
automaticamente a la base multifuncién para cargarse. Cuando el robot aspirador
esté completamente cargado, reanudara la limpieza desde donde la dejo.

Configuracion de bloqueo para nifios

Para habilitar o desactivar el bloqueo infantil, mantenga pulsado el botén () del
robot aspirador durante tres segundos.

Nota: Cuando el bloqueo infantil esta activado, los botones del robot aspirador no funcionaran.

Vaciado del polvo

Cuando el robot aspirador regrese a la base multifuncion para cargarse después
de completar una tarea de aspirar y pasar la mopa, de aspirar antes de pasar la
mopa o de aspirar, la base multifuncion empezara a vaciar automaticamente el
compartimento de polvo.

Notas:
Cuando el robot aspirador vuelve a mitad de la tarea a la base multifuncién para limpiar las
almohadillas de la mopa, la base no vaciara automaticamente el compartimento de polvo.
- Silafuncion de vaciado automatico del polvo esta desactivada en la aplicacién, la base
multifuncion no vaciara el compartimento de polvo automéaticamente.

Aspirar y pasar la mopa

(@ Comenzar limpieza

Antes de comenzar, aseglrese de que el conjunto de la mopay otras partes
necesarias se hayan instalado en el robot aspirador y que el deposito de
agua limpia tenga agua. Seleccione el modo de aspirary pasar la mopaen la

aplicacién y utilice la aplicacién o pulse el botén () en el robot aspirador para que
comience desde la base. A continuacion, el robot aspirador planificara la ruta de
limpieza 6ptima y realizara |a tarea de limpieza basandose en el mapa creado.

Notas:
Para evitar que las alfombras se mojen al pasar la mopa, puede agregar manualmente areas
alfombradas en la aplicacion y seleccionar un método de limpieza de alfombras.

Cuando utilice el robot aspirador por primera vez, se recomienda seguir al robot aspirador
durante todo el proceso para eliminar cualquier obstaculo en el suelo que pueda afectarlo.

- Si el robot aspirador podrfa atascarse o rayar la superficie de los muebles en algunas zonas,
puede establecer zonas restringidas en la aplicacion para evitar que el robot aspirador entre
en esas zonas.

Cuando el robot aspirador se pasa en areas cubiertas con alfombras de pelo largo, en
ambientes oscuros o en ambientes con superficies altamente reflectantes, su rendimiento
podria verse afectado.

El robot aspirador humedecera las almohadillas de la mopa antes de comenzar; espere un
momento.

Antes de comenzar, asegurese de que la base multifuncién esté conectada a la corriente y
que el robot aspirador esté conectado a la base multifuncion.

Para garantizar que el robot aspirador vuelva a la base multifuncion correctamente después
de completar la tarea de aspirary pasar la mopa, se recomienda hacer que el robot aspirador
comience desde la base multifuncién. No mueva la base multifuncién, el depésito de agua
limpia, el depdsito de agua sucia ni la tabla de lavado durante la limpieza.

(@ Retorno automatico para limpiar las almohadillas de la mopa a mitad del proceso
Durante la limpieza, el robot aspirador volvera automaticamente a la base multifuncién
para lavar las almohadillas de la mopa después de limpiar determinados cuadrados de
lazona. Una vez que las almohadillas de la mopa se hayan lavado, el robot aspirador
reanudara la tarea de limpieza.

(3 Vaciado del polvo y limpieza de las almohadillas de la mopa automaticos, y
secado por aire

Después de que el robot aspirador termine una tarea de limpieza y regrese a la base
multifuncion para cargarse, la base multifuncion empezara a vaciar automaticamente
el polvoy después limpiaray secara por aire las almohadillas de la mopa.

@ Limpiar el deposito de agua sucia

Una vez limpiadas y secadas por aire las almohadillas de la mopa, limpie el
depésito de agua sucia para evitar malos olores.

Aspirar antes de pasar la mopa

Antes de comenzar, asegUrese de que el conjunto de la mopa se haya instalado
en el robot aspiradory que el depédsito de agua limpia tenga agua. Seleccione el
modo de aspirar antes de pasar la mopa en la aplicacion y utilice la aplicacion o
pulse el botén () en el robot aspirador para comenzar la tarea de limpieza. Luego,
el robot aspirador elevara el conjunto de la mopa para aspirar. Cuando termine
de aspirar, regresara a la base multifuncion para vaciar automaticamente el
compartimento de polvo y humedecer las almohadillas de la mopa. Luego, bajara
el conjunto de la mopa para comenzar a pasar la mopa.

Aspirar

Seleccione el modo de aspirar en la aplicacion y utilice la aplicacion o pulse
el boton () en el robot aspirador para comenzar la limpieza. Luego, el robot
aspirador elevara el conjunto de la mopa y comenzara a aspirar desde la base
multifuncion. Una vez que termine de aspirar, regresaréa a la base multifuncion
para vaciar automaticamente el compartimento de polvo.

Nota: Si el conjunto de la mopa no esté instalado, el robot aspirador funcionara en el modo de
aspirar automaticamente al iniciarse.
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Care & Maintenance

Pasar la mopa

Antes de comenzar, asegUrese de que el conjunto de la mopa y otras partes
necesarias se hayan instalado en el robot aspirador y que el depésito de agua
limpia tenga agua. Seleccione el modo de pasar la mopa en la aplicacion y utilice
la aplicacion o pulse el botén () en el robot aspirador para comenzar la limpieza.
Luego, el robot aspirador humedecera automaticamente las almohadillas de

la mopay saldra de la base multifuncién para comenzar a pasar la mopa. Una
vez que finalice, regresara a la base multifuncién para lavar y secar por aire las
almohadillas de la mopa.

Mas funciones de la aplicacion

Mapa

La pagina de inicio de la aplicacion muestra el mapa actual utilizado para aspirar
y pasar la mopa. Puede configurar zonas que desea evitar en los ajustes de areas
restringidas, y editar el mapa actual en administracion del mapa.

Ajustes de limpieza

En los ajustes de limpieza, puede seleccionar el modo de limpieza, el nivel
de succiény la velocidad del flujo de agua segtin la suciedad del suelo y sus
necesidades especificas.

Ajustes de la base multifuncion

El vaciado del polvo y la limpieza de las almohadillas de la mopa pueden
configurarse en los ajustes de la base multifuncién.

En los ajustes de vaciado del polvo, puede habilitar o desactivar la funcién de
vaciado automatico del polvo y cambiar su frecuencia.

En los ajustes de limpieza de las almohadillas de la mopa, puede ajustar la

frecuencia con la que el robot aspirador regresa a la base para limpiar las
almohadillas de la mopa.

Notas:

- Antes de usar la limpieza del 4rea seleccionada/zonificada o de editar el mapa, es necesario
que se haya creado un mapa.

- Para obtener mas funciones, dirfjase a la aplicacion. Los detalles de cada funcion estan
sujetos a la aplicacion.

Actualizar el firmware

Puede actualizar el firmware del robot aspirador a través de la aplicacién Mi
Home/Xiaomi Home. Antes de actualizarlo, aseglrese de que el robot aspirador
esté en la base multifunciéony que su nivel de bateria sea superior al 15 %.

Restaurar ajustes de fabrica

Si el robot aspirador no funciona correctamente después de reiniciarlo, puede
utilizar un alfiler para pulsar el boton de reinicio durante tres segundos,

hasta que escuche un mensaje de voz que indica que el robot aspirador esta
restaurando los ajustes de fabrica. Esto restaurara los ajustes de fabrica del
robot aspirador.

Reiniciar el robot aspirador

Si el robot aspirador deja de responder o no se puede apagar, mantenga pulsado
el botén () durante 15 segundos para forzar el apagado. Luego, mantenga
pulsado el botén () durante tres segundos para encender el robot aspirador.

Piezas

Para mantener el robot aspirador en buen estado, se recomienda consultar la siguiente tabla para el mantenimiento rutinario.

Sensor laser de linea

Pieza Frecuencia de limpieza | Frecuencia de reemplazo Pieza Frecuencia de limpieza | Frecuencia de reemplazo
Compartimento de Limpiar cuanfjo sea / Sensor de altura
polvo necesario
A comparimento de. | Limpiarcada dos 36 meses oot et
p semanas robot aspirador
polvo)
Deposito de agua Limpiar cada dos Protector
limpia semanas Orificios de vaciado
Depésito de agua sucia se recolmlenda limpiar / automatlt.:o del robot
después de cada uso aspirador Limpiar cada mes /
Tabla de lavado Limpiar cada una o dos Parte mfer_lor del robot
semanas aspirador
Cepillo Limpiar cada dos 6-12 meses Base multifuncion
semanas
Cepillo lateral Limpiar cada dos 3-6 meses Contactos de. carg?’ dela
semanas base multifuncién
) Area de sefalizacion de
Almohadilla de la mopa / 1-3 meses . L
la base multifuncion
Rueda giratoria Reemplazar cada dos meses
g Bolsa desechable / y medio aproximadamente,
segun el uso real
Sensor laser LDS Limpiar cada mes /
Notas:

- Las frecuencias de sustitucion son solo orientativas. Si una pieza esta dafiada, se debe
sustituir rapidamente para garantizar una limpieza eficaz.
- Para mover o trasladar el robot aspirador, vacie los depésitos de agua limpia y sucia para evitar

que el robot aspirador se dafie en el traslado.
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Cambiar la bolsa desechable

1. Cuando la bolsa desechable esté llena, quite la tapa de la abertura del
compartimento de polvo. Retire la bolsa desechable por el mango y deséchela.
Luego, use un pafio seco para limpiar el polvo del filtro.

"~
Abertura del @§

compartimento
de polvo

Nota: Al tirar hacia arriba del mango de la bolsa desechable, se cerrara para que no salgan el
polvoy los restos.

2. Coloque una nueva bolsa desechable tal como se muestra en la ilustracion
e introduzca el asa de la bolsa en la ranura. Luego, vuelva a colocar la tapa del
compartimento de polvo. Estara correctamente instalada cuando se oye un "clic".
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Limpiar los depésitos de agua limpia y sucia

1. Retire los depésitos de agua limpia y sucia, abra sus tapas y vacielos.

2. Use agua limpia para lavar los depésitos por completo y, luego, séquelos por
fuera antes de volver a colocarlos en la base multifuncién.

Nota: El flotador del depésito de agua limpia y la bola de flotacién del depésito de agua sucia
son piezas moviles. No aplique demasiada fuerza al limpiarlos para evitar que se dafen.

Limpiar la tabla de lavado y su base

1. Seleccione la funcion de limpieza de la base multifuncién en la aplicaciény el
robot aspirador dejara automéaticamente la base multifuncién. Retire manualmente
latabla de lavado y, luego, la base multifuncién inyectara de manera automatica
agua en la base de la tabla de lavado. Utilice un pafio o un cepillo para limpiar el
polvo de la base y la tabla de lavado.

2. Espere tres minutos para que la base multifuncion drene automaticamente
toda el agua sucia. Use un pafio seco para limpiar la tabla de lavado y su base.
Luego, vuelva a colocar la tabla de lavado. Una vez que la base esté limpia,
puede colocar manualmente el robot aspirador en la base multifuncion; utilice la
aplicacion o pulse el botdn () en el robot aspirador para enviarlo de regreso.

Nota: No incline la base multifuncion durante el uso diario o la limpieza. Si se junta agua en la
base de la tabla de lavado, séquela con un pafio.

Sensores de limpieza y contactos de carga
Use un pafio suave para limpiar todos los sensores y contactos de carga del
robot aspirador:

- Sensores de altura en la parte inferior del robot aspirador.
- Los contactos de carga en la parte trasera del robot aspirador.

- Elsensor laser LDS de la parte superior del robot aspirador.
- Protectory sensor laser de linea de la parte frontal del robot aspirador.

Sensor laser de linea
Sensor laser LDS

Protector

Contactos de carga
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Limpiar el cepilloy el cepillo lateral

1. Dele la vuelta al robot aspiradory pulse las pinzas para quitar la cubierta del
cepillo.

2. Levante el cepillo hacia afuera, retire los rodamientos en ambos extremos y
limpie el eje del cepillo.

3. Utilice unas tijeras para cortar los pelos enredados en el cepillo y retire cualquier
otro desecho.

4. Retire el cepillo lateral hacia arriba y limpielo.

5. Vuelva a instalar el cepillo lateral, el cepillo y su cubierta, y aseglirese de que
estén bien instalados en su sitio.

° Pinzas de la cubierta del cepillo S
o Pinza de la cubierta del cepillo

I
Rodamientos del cepillo

PRECAUCION: Si se acumulan muchos pelos en el cepillo, o si el pelo esta muy enredado, no
tire de él con fuerza ya que podria dafiar el cepillo.

Limpiar la rueda giratoria

1. Dele la vuelta al robot aspirador y extraiga la rueda giratoria.
2. Quite los pelos, la suciedad y otros desechos de la rueday el eje.
3. Vuelva a insertar la rueda giratoria y presionela firmemente en su sitio.

Notas:

- Puede utilizar un pequefio destornillador u otra herramienta para sacar suavemente la rueda.

- Puede limpiar la rueda con agua y volver a ponerla cuando esté seca.

Limpiar la base multifuncién

Limpie los contactos de carga, los orificios de vaciado automatico y el area de
sefializacion de la base multifuncién con un pafio suave y seco.

Bateria

El robot aspirador contiene una bateria de iones de litio de alto rendimiento.
Asegurese de que permanezca bien cargada durante el uso diario para que
mantenga un rendimiento 6ptimo.

Nota: Si el robot aspirador no se utiliza durante un largo periodo de tiempo, apaguelo y guardelo.

Para evitar dafios por descarga, deberia recargar el robot aspirador una vez cada tres meses.

Especificaciones

Robot aspirador

Base multifunciéon

(con accesorios)

Nombre Robot aspirador limpiador Modelo JZ2302
Modelo C102 Dimensiones del articulo 586 x 427 x 340 mm
Dimensiones del articulo ® 350 x 97 mm Entrada 220-240 V~ 50/60 Hz
Bateria 4800 mAh (Capacidad real) Salida 20V=1A
Tiempo de carga 6,5 horas aprox. Potencia (durante el vaciado de polvo) 1000 W
(Rot?g'f;)sr;)?rt:dor) 3,67kg Potencia (durante la limpieza) 30W
Peso neto 123ke Potencia (secado por aire y carga) 30w

Compatible con

Android 9.0 y iOS 12.0 o superior

Conexioén inaldmbrica

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2

Tensién de carga 20V=
Tensién nominal 144V —=
Potencia nominal 75W

Frecuencia de operacion

2400-2483,5 MHz

Potencia maxima de salida

<20dBm

En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a una distancia

de, al menos, 20 cm entre la antenay el cuerpo del usuario.

Directiva RAEE de informacién de eliminacion y reciclaje

Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricos y electrénicos (RAEE segun la directiva 2012/19/UE) que no
deben mezclarse con residuos domésticos sin clasificar. En su lugar, debe proteger la salud humanay el medio ambiente entregando sus equipos
de desecho a un punto de recogida para el reciclaje de residuos de equipos eléctricos y electrénicos, designado por el gobierno o las autoridades
mmmm locales. La eliminaciony el reciclado correctos ayudaran a evitar posibles consecuencias negativas para el medio ambiente y la salud humana.
Pdngase en contacto con el instalador o con las autoridades locales para obtener mas informacion sobre la ubicacién y las condiciones de dichos
puntos de recogida. 38
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Informations sur la sécurité

Lisez attentivement ce manuel avant toute utilisation et conservez-le pour pouvoir le consulter
ultérieurement.

Restrictions d'utilisation

- Ce produit est uniqguement destiné au nettoyage des sols dans un environnement domestique. Ne
I'utilisez pas a I'extérieur, sur des surfaces non planes ou dans un contexte commercial ou industriel.

- Cet appareil peut étre utilisé par des enfants d'au moins 8 ans, des personnes aux aptitudes physiques,
sensorielles ou mentales réduites ou encore manquant d'expérience et de connaissances, a condition
qu'ils soient surveillés ou sensibilisés a I'utilisation de maniére sécurisée de I'appareil et qu'ils
comprennent les risques impliqués. Il est déconseillé de laisser les enfants jouer avec I'appareil. Le
nettoyage et |'entretien par I'utilisateur ne doivent pas étre effectués par des enfants sans surveillance.

- Ce produit contient des batteries qui peuvent étre uniguement remplacées par des techniciens qualifiés
ou par le service aprés-vente.

- Les enfants ne doivent pas jouer avec ce produit. Pendant le nettoyage, assurez-vous que les enfants et
les animaux de compagnie gardent une distance de sécurité par rapport au robot aspirateur.

- Sile cordon d'alimentation est endommagg, il faut le remplacer par un cordon spécial disponible auprés
du fabricant ou d'un agent de maintenance.

- N'utilisez pas le robot aspirateur dans une zone située au-dessus du niveau du sol sans barriére de
protection.

- Ne placez pas le robot aspirateur a I'envers. Ne déplacez pas le robot aspirateur en utilisant le couvercle

du capteur laser LDS, le couvercle ou le pare-chocs comme poignée.

- Utilisez le robot aspirateur dans des environnements ou la température ambiante est supérieure a0 °C et

inférieure a 40 °C. Assurez-vous qu'il n'y a pas de liquide ou de substance collante sur le sol.

- N'installez pas, ne chargez pas et n'utilisez pas ce robot aspirateur a I'extérieur, dans une salle de bains

ou aux abords d'une piscine.

- Un risque peut survenir si I'appareil passe sur le cordon d'alimentation.

- Retirez tous les objets fragiles ou de petite taille sur le sol afin d'éviter que le robot aspirateur les percute

ou les endommage.

- Ne mettez pas d'enfants, d'animaux ou d'objets sur le robot aspirateur, qu'il soit a I'arrét ou en

mouvement.

- Tenez vos cheveux, vos doigts et les autres parties de votre corps éloignés de l'orifice d'aspiration du

robot aspirateur.

- N'utilisez pas le robot aspirateur pour nettoyer des substances brilées.
- N'aspirez pas d'objets durs ou tranchants.

- Avant de nettoyer ou d'effectuer la maintenance, débranchez I'appareil de I'alimentation.
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- N'essuyez pas le robot aspirateur ou la station omni automatique a l'aide d'un chiffon humide et ne
les rincez pas a l'aide d'un liquide quelconque. Une fois les pieces lavables nettoyées, séchez-les
complétement avant de les réinstaller et de les utiliser.

- Dans la mesure du possible, assurez-vous que le robot aspirateur est éteint lorsque vous le transportez et

rangez-le dans son emballage d'origine.

- Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions du Mode d'’emploi. Les utilisateurs sont
responsables des pertes ou dommages découlant d'une mauvaise utilisation de ce produit.

Batteries et charge

AVERTISSEMENTS::
- N'utilisez pas de batterie, de cordon d'alimentation ou de station Omni tiers. Le robot aspirateur ne peut
étre utilisé qu'avec la station omni du modéle JZ2302.

- Aucune action nécessaire de la part des utilisateurs pour faire passer la station omni entre 50 Hz et 60 Hz,
le produit peut s'adapter a la fois a 50 Hz et 60 Hz.

- Ne démontez pas, ne réparez pas et ne modifiez pas la batterie ou la station omni vous-méme.
- Ne placez pas la station omni pres d'une source de chaleur.

- N'utilisez pas de chiffon humide ni de mains mouillées pour essuyer ou nettoyer les contacts de charge
de la station omni.

- Sivous ne prévoyez pas d'utiliser le robot aspirateur pendant une période prolongée, chargez-le

entierement, éteignez-le, puis entreposez-le dans un endroit frais et sec. Chargez le robot aspirateur au
moins une fois tous les 3 mois pour éviter un déchargement excessif de la batterie.

- N'exposez pas I'appareil ou la batterie a des températures excessives.

- Faites attention au risque de court-circuit des bornes de I'appareil fonctionnant sur batterie ou de la

batterie par des objets métalliques.

- La batterie lithium-ion contient des substances dangereuses pour I'environnement. Avant de mettre

le robot aspirateur au rebut, retirez d'abord la batterie pour la jeter ou la recycler conformément a la
législation et a la réglementation locales du pays ou de la région dans lequel ou laquelle il est utilisé.

- N'endommagez pas la batterie lorsque vous la retirez afin d'éviter les courts-circuits ou les fuites de

liquide. En cas de fuite de la batterie, évitez que le liquide ne touche votre peau ou vos vétements, et
essuyez immédiatement avec un chiffon sec. Ensuite, envoyez la batterie a une installation de recyclage
appropriée ou a lI'équipe de service aprés-vente désignée pour I'éliminer convenablement.

- Lorsque vous retirez les batteries du produit, il est préférable de les décharger complétement et de vous

assurer que votre produit est débranché de la source d'alimentation.

1). Dévissez la vis au bas, puis retirez le couvercle.
2). Débranchez le connecteur des batteries, puis retirez les batteries. N'endommagez pas le boitier des
batteries pour éviter tout risque de blessure.
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Présentation du produit

3). Rapportez les batteries a un organisme de recyclage professionnel. Accessoires
Accessoires préinstallés

—La batterie doit étre retirée de I'appareil avant d'étre éliminée.
- L'appareil doit étre déconnecté de toute alimentation électrique avant le retrait de la batterie.

. A . P A ST 5005
— La batterie doit étre mise au rebut de maniére s(re. = [E’ f’ E" & ﬂ [ |
o —— I I
Informations sur la sécurité liée a l'utilisation du laser
. N . N P oy z B C led C ti ta Filt
- Le capteur laser de ce produit est conforme a la norme IEC 60825-1:2014 relative a la sécurité des o *brosse on,;gﬁ;slgfen : (réinstalls sure
produits lasers de classe 1. Veuillez éviter tout contact direct avec les yeux pendant |'utilisation. sy
Autres accessoires
—)
{"} Destiné & une utilisation intérieure uniquement. 7 )
Robot aspirateur \¥4~.—-
Brosse latérale Cordon dalimentation —  —

Déclaration de conformité pour 'Union européenne

Par la présente, Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. déclare que cet équipement radio de type C102 est conforme a la Directive Remarque: Les illustrations du produit, les accessoires et

uropéenne 2014/53/UE. Lintégralité de la déclaration de conformité pour I'UE est disponible & Iadresse suivante : finterfacs utiisataur présents dans ls manuel dutilisation il i i
europ . ’ g . P P : sont uniquement fournis a titre indicatif. Le produit actuel Support de la Serpilleres x 2 Station omni
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html et les fonctions effectives peuvent varier en raison des serpilléere x 2 (Préinstallées sur le support de (Sac jetable, réservoir d'eau propre, réservoir
Pour obtenir un manuel électronique détaillé, rendez-vous sur le site www.mi.com/global/service/userguide améliorations apportées au produit. la serpillére) d'eau sale, extension du socle de la planche &

laver, planche & laver)
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Robot aspirateur et capteurs

Couvercle du capteur laser LDS
Capteur laser LDS

- Pare-chocs

Capteur laser ligne

(D o Maintenez enfoncé pendant trois secondes pour mettre en marche ou éteindre
Appuyez pour démarrer le nettoyage ou pour le suspendre s'il est en marche

Od—o Appuyez pour suspendre la fonction pendant le fonctionnement
Appuyez lorsque le robot aspirateur est en pause pour le renvoyer
ala Station omni afin d'étre rechargé.

Appuyez sur Arrét pour mettre fin a I'amarrage en revenant a la
Station omni
Maintenez le bouton enfoncé pendant trois secondes pour activer
ou désactiver le verrouillage pour enfant

Indicateur

Blanc : nettoyage/nettoyage terminé/entiérement chargé

Blanc clignotant : retour a la charge/repositionnement/
mise a jour du micrologiciel/attente de connexion au Wi-Fi/
connexion au Wi-Fi

Blanc a effet de fondu : charge (niveau de batterie moyen/élevé)

Orange clignotant : erreur du robot aspirateur

Orange : Wi-Fi déconnecté

Orange a effet de fondu : charge (niveau de batterie faible)

Couvercle

Compartiment
a poussiere

Contact de

Brosse latérale ———

Brosse

Détecteur de vide

Roue principale

charge

—— Roue pivotante

W Couvercle de brosse
0 Clip du couvercle

7 de brosse
Roue principale

Trou de montage
du support de la
serpillére

Bouton de réinitialisation
Maintenez le bouton
enfoncé pendant 3
secondes pour restaurer
les parametres d'usine

Voyant de Wi-Fi

Allumé : Wi-Fi connecté
Clignotant : attente de
connexion au Wi-Fi/
connexion au Wi-Fi
Eteint : non connecté au
Wi-Fi

Ventilateur de vidage
automatique

Station omni

Couvercle

Réservoir d'eau sale Réservoir d'eau propre

i
£y

Manche

{ Manche

Planche a laver

Extension du socle
de la planche a laver

Clipsdu ©
réservoir deau

Boule flottante o+

Filtre

Réservoir
sale d’eau propre

Réservoir d'eau

Clips du
réservoir deau

Tuyau d'eau

Flotteur

Compartiment a poussiére o

Couvercle du compartimenta °—
poussiére

Ouverture du compartimenta o—
poussiére

=+« Indicateur

Blanc: statut de la Station
omni normal

Orange clignotant : erreur
Station omni

Alarrét : station Omni non
connectée a une source
d'alimentation électrique
ou en mode Veille

—— Contacts de charge

Ventilateur de vidage

‘l{ Zone démission du signal

automatique

Sac jetable

Manche - = )
— -

Remarque: La Station omni est fournie avec un sac jetable a la sortie de I'usine.
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Procédure d'installation

Utilisation

Retrait des revétements protecteurs

Avant d'utiliser le robot aspirateur, retirez les bandes de protection des deux c6tés.

Installation de la brosse latérale et de I'assemblage de la
serpillére

Installez la brosse latérale et I'assemblage de la serpillere comme illustré. Ces
piéces sont bien installées lorsque vous entendez un «clic ».

° Assemblage de la
serpillere
(Support de la
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serpillere + serpillére)

Placement de la station omni

Placez la Station omni contre un mur sur une surface dure et plate, comme un sol
en bois ou en tuiles. Assurez-vous qu'il y a un espace vide de plus de 0,82 métres
de hauteur, plus de 1,93 métres de longueur, et plus de 0,44 métres de largeur.
Placez la Station omni a proximité d'une prise électrique dans une zone
disposant d'un bon signal Wi-Fi, puis connectez-la au réseau électrique.

>0,82m

Insérez fermement le connecteur vers le
haut dans la prise électrique jusqu'a ce
que le voyant de la station reste blanc.

Placement du robot aspirateur

Avant son utilisation, maintenez le bouton () enfoncé pendant trois secondes
pour allumer le robot aspirateur. Une fois que le robot aspirateur est allumé,
placez-le sur la Station omni et assurez-vous que les contacts de charge du
robot aspirateur et de la station sont parfaitement alignés. Vous entendrez
ensuite une notification vocale lorsque le robot aspirateur se connectera avec
succes a la Station omni et commencera a se charger.

Remarques:

- Il est recommandé de charger complétement le robot aspirateur avant sa premiére utilisation.
Lorsque le robot aspirateur ne peut pas étre allumé en raison d'un niveau de batterie faible,
connectez-le manuellement a la Station omni pour le charger.

- Lorsque le robot aspirateur est en charge, il se met en marche automatiquement et ne peut pas
étre éteint.

Ajoutez de I'eau dans le réservoir d'eau propre

Remplissez le réservoir d'eau propre jusqu'a la marque de niveau d'eau maximum.

Marque de niveau
d'eau maximum
Capacité du
réservoird'eau: 4 L

Remarques:

- N'ajoutez pas d'eau au-dela de la marque de niveau d'eau maximum (MAX).

- N'ajoutez pas d'eau chaude dans le réservoir d'eau, car cela pourrait le déformer.

- N'ajoutez pas de substance comme des détergents autres que de |'eau propre afin
d'éviter d'endommager le robot aspirateur.
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Connexion avec l'application Mi Home/Xiaomi Home

Ce produit fonctionne avec l'application Mi Home/Xiaomi Home*. Utilisez
I'application Mi Home/Xiaomi Home pour contréler votre appareil et pour interagir
avec d'autres appareils intelligents dans votre maison.

Scannez le code QR pour télécharger et installer
I'application. Vous serez redirigé vers la page de
configuration si l'application est déja installée. Sinon,
recherchez « Mi Home/Xiaomi Home » dans I'App Store
pour la télécharger et l'installer.

Ouvrez l'application Mi Home/Xiaomi Home, touchez
I'icone « @ » en haut a droite et suivez les invites pour
ajouter votre appareil.

* Cette application est appelée l'application Xiaomi Home en Europe (sauf en
Russie). Le nom de l'application qui saffiche sur votre appareil devrait étre utilisé
comme nom par défaut.

Remarques:

- Ce robot aspirateur fonctionne avec |'application Mi Home/Xiaomi Home, et prend en charge
Android 9.0 et iOS 12.0 ou les versions ultérieures.

- Seuls les réseaux Wi-Fi de 24 GHz sont pris en charge.
La version de l'application a été mise a jour. Suivez les instructions basées sur la version
actuelle de I'application.

Réinitialisation du Wi-Fi

Prenez les étapes suivantes si le robot aspirateur ne peut pas étre connecté au
réseau parce que le routeur est réinitialisé, si le mot de passe est oublié ou pour
d'autres raisons :

1. Veuillez ouvrir le couvercle du robot aspirateur afin de voir le voyant du Wi-Fi.

2. Appuyez simultanément sur les boutons () et () et maintenez-les enfoncés

jusqu'a ce que vous entendiez une voix vous indiquant que le robot aspirateur est
prét pour la configuration du réseau.

3. Sile voyant Wi-Fi clignote, cela signifie que la connexion Wi-Fi a été réinitialisée.

Mise en marche/arrét

Maintenez le bouton () enfoncé pendant trois secondes pour allumer le robot
aspirateur. Lorsque le voyant sur le robot aspirateur s'allume, cela signifie que le
robot aspirateur entre en mode veille. Lorsque le robot aspirateur est en pause
et n'est pas chargé, maintenez le bouton () enfoncé pendant trois secondes pour
I'éteindre.

Remarque: Lorsque le robot aspirateur est en charge, il sallume automatiquement et ne peut
pas étre éteint.

Création de carte rapide

Apreés avoir configuré le réseau pour la premiére fois, suivez les instructions
dans I'appli pour créer rapidement une carte, et le robot aspirateur commencera
acréer la carte sans nettoyer. Le processus de mappage se termine lorsque

le robot aspirateur retourne a la Station omni, et la carte est enregistrée
automatiquement.

Pause

Lorsque le robot aspirateur est en fonctionnement, appuyez sur n'importe quel
bouton pour le mettre en pause.

Remarque: Ne soulevez pas et ne déplacez pas le robot aspirateur lorsqu'il est en pause. Sinon,
des erreurs de navigation pourraient 'empécher de revenir a la station omni ou entrainer la perte
de la carte.

Mode Veille

Le robot aspirateur passe automatiquement en veille aprés une pause de 10
minutes et son voyant s'éteint. Pour le réactiver, appuyez sur n'importe quel
bouton de I'aspirateur.

Reprise du nettoyage

Si la batterie du robot aspirateur commence a se décharger pendant une tache
de nettoyage, il retournera automatiquement a la Station omni pour se recharger.
Le robot aspirateur reprendra le nettoyage la ou il s'était arrété lorsqu'il sera
entierement chargé.

Parameétres de verrouillage pour enfants

Pour activer ou désactiver le verrouillage pour enfants, maintenez le bouton (O
sur le robot aspirateur enfoncé pendant trois secondes.

Remarque: lorsque le verrouillage pour enfants est activé, les boutons sur le robot aspirateur
ne fonctionnent pas.

Vidage de poussiére

Une fois que le robot aspirateur a terminé une tache de nettoyage et qu'il
retourne automatiquement a la Station omni pour la recharge aprés avoir
accompli une tache d'aspiration et de lavage, une aspiration avant la tache de
lavage, ou une tache d'aspiration, la Station omni commence automatiquement
le vidage du compartiment a poussiére.

Remarques:

- Lorsque le robot aspirateur revient a mi-chemin de la station omni pour le nettoyage des
serpilléres, la station ne vide pas automatiquement le compartiment a poussiere.

- Silafonction de vidage de poussiere automatique est désactivée dans I'application, la
Station omni ne videra pas automatiquement le compartiment a poussiere.

Aspiration et lavage

® Commencer le nettoyage

Avant de commencer, assurez-vous que l'ensemble de la serpillére et les autres
piéces nécessaires ont été installées sur le robot aspirateur et que le réservoir
d'eau propre contient de I'eau. Sélectionnez le mode aspiration et lavage dans

I'appli, puis utilisez I'appli ou appuyez sur le bouton () sur le robot aspirateur pour
le faire démarrer depuis la station. Ensuite, le robot aspirateur planifie l'itinéraire de
nettoyage optimal et effectue la tache de nettoyage sur la base de la carte créée.

Remarques:

- Afin de ne pas mouiller les tapis lorsque vous lavez, vous pouvez ajouter manuellement les
zones avec tapis dans I'appli et sélectionner une méthode de nettoyage des tapis.

- Pendant |'utilisation du robot aspirateur pour la toute premiere fois, il est recommandé de
suivre le robot aspirateur pendant tout le processus et de retirer tout objet qui pourrait
affecter son travail.

- Sile robot aspirateur risque de se coincer ou de rayer la surface des meubles dans certaines
zones, vous pouvez définir des zones restreintes dans I'application pour empécher le robot
aspirateur de pénétrer dans ces zones.

- Lorsque le robot aspirateur couvre une zone couverte de tapis poilus, dans des

environnements sombres, ou dans des environnements avec des surfaces a forte réflexion,
sa performance peut étre affectée d'une certaine mesure.

- Le robot aspirateur va humidifier les serpilleres avant de démarrer, veuillez attendre

patiemment.

- Avant de commencer, assurez-vous que la Station omni est connectée au réseau électrique

et que le robot aspirateur est connecté a la Station omni.

- Pour garantir que le robot aspirateur peut retourner a la Station omni avec succes aprés

avoir terminé I'aspiration et le lavage, il est recommandé de le faire démarrer depuis la
Station omni. Ne déplacez pas la Station omni, le réservoir d'eau propre, le réservoir d'eau
sale ou la planche a laver pendant son fonctionnement.
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2. Retour automatique a mis-chemin pour le nettoyage des serpilléres

Pendant le nettoyage, le robot aspirateur retourne automatiquement a la station
omni pour laver les serpilleres apres avoir nettoyé certaines parties de la surface.

Une fois que les serpilléres ont- été lavées, le robot aspirateur reprend sa tache de

nettoyage.

(® Vidage de poussiére automatique, et nettoyage et séchage des serpilléres

Une fois que le robot aspirateur a terminé sa tache de nettoyage et qu'il retourne
a la Station omni pour la recharge, la Station omni commence automatiquement
le vidage du compartiment a poussiére, puis elle procéde au nettoyage et au
séchage des serpilléres.

4. Nettoyez le réservoir d'eau sale

Une fois que les serpilléres ont été nettoyées et séchées, nettoyez le réservoir
d'eau sale rapidement pour éviter les odeurs.

Aspiration avant lavage

Avant de commencer, assurez-vous que I'ensemble de la serpillére a été installée
sur le robot aspirateur et que de I'eau a été versée dans le réservoir d'eau propre.
Sélectionnez le mode aspiration avant lavage dans I'appli, puis utilisez I'appli
ou appuyez sur le bouton () sur le robot aspirateur pour démarrer la tache
d'aspiration, ensuite le robot aspirateur relévera I'ensemble des serpilléres afin
d'aspirer. Une fois que I'aspiration est terminée, le robot retourne a la Station
omni pour vider automatiquement le compartiment a poussiére et humidifier les
serpilleres, puis il abaisse I'ensemble de la serpillere pour commencer a laver.

Aspiration

Sélectionnez le mode aspiration dans I'appli, puis utilisez I'appli ou appuyez sur
le bouton () sur le robot aspirateur pour commencer le nettoyage, et le robot
aspirateur reléve alors I'ensemble des serpilléres et commence a aspirer depuis
la Station omni. Une fois que I'aspiration est terminée, le robot retourne a la
Station omni pour vider automatiquement le compartiment a poussiere.

Remarque: si I'ensemble des serpilléres n'est pas installé, le robot aspirateur passe
automatiquement en mode aspiration apres avoir démarré.

Lavage

Avant de commencer, assurez-vous que I'ensemble de la serpillere et les autres
piéces nécessaires ont été installées sur le robot aspirateur et que le réservoir
d'eau propre contient de I'eau. Sélectionnez le mode lavage dans I'appli,

puis utilisez I'appli ou appuyez sur le bouton () sur le robot aspirateur pour
démarrer le nettoyage. Ensuite, le robot aspirateur commence par humidifier
automatiquement les serpilléres, puis laisse la Station omni démarrer le lavage.
Une fois qu'il a terminé le lavage, le robot retourne a la Station omni pour laver et
sécher les serpilléres.

Plus de fonctions de I'appli

Carte

La page d'accueil de I'appli affiche la carte actuelle utilisée pour I'aspiration et
le lavage. Vous pouvez définir des zones a éviter dans les parametres pour les
zones restreintes et modifier la carte actuelle dans la gestion des cartes.

Parameétres de nettoyage

Dans les parametres de nettoyage, vous pouvez régler le mode de nettoyage,
le niveau d'aspiration, et le débit d'eau en fonction de la saleté du sol et des
besoins spécifiques.

Paramétres de la Station omni

Le vidage de poussiére et le nettoyage de la serpillere peuvent étre configurés
dans les paramétres de la Station omni.

Dans les parametres de vidage de poussiere, vous pouvez activer ou désactiver
la fonction de vidage automatique de la poussiéere et modifier sa fréquence.

Dans les paramétres de nettoyage de la serpillere, vous pouvez régler la

fréquence a laquelle le robot aspirateur retourne a la station pour nettoyer les
serpilléres.

Remarques:

- Avant d'utiliser le nettoyage par zone ou d'une zone sélectionnée, ou de modifier la carte, il
faut créer une carte.

- Veuillez vous référer a I'application pour plus de fonctions. Le détail de chaque fonction
dépend de I'application.

Mise a jour du firmware

Vous pouvez mettre a jour le micrologiciel du robot aspirateur grace a l'application
Mi Home/Xiaomi Home. Avant de procéder a la mise a jour, assurez-vous que

le robot aspirateur est sur la station omni et que le niveau de sa batterie est
supérieur a15 %.

Restauration des parametres d'usine

Si le robot aspirateur ne fonctionne pas correctement aprés avoir été redémarré,
vous pouvez utiliser une épingle pour appuyer sur le bouton de réinitialisation
pendant trois secondes jusqu'a ce que vous entendiez une voix indiquant que

le robot aspirateur rétablit les parametres d'usine. Les parametres par défaut
d'usine du robot aspirateur seront alors réinitialisés.

Redémarrage du robot aspirateur

Si le robot aspirateur ne répond plus ou s'il est impossible de I'éteindre,
maintenez le bouton () enfoncé pendant 15 secondes pour forcer la mise hors
tension. Ensuite, maintenez le bouton () enfoncé pendant trois secondes pour
mettre en marche le robot aspirateur.
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Entretien et maintenance

Parties

Pour maintenir le robot aspirateur en bon état, il est recommandé de se référer au tableau suivant pour I'entretien de routine.

Capteur laser ligne

53

. Fréquence de Fréquence de . Fréquence de Fréquence de
Partie Partie
nettoyage remplacement nettoyage remplacement
Compartl'rrlent a Nettoyer s'elon les / Détecteur de vide
poussiéere besoins
Filtre (Prelns.talle sur Nettoyer toutes les . Contacts de f:harge du
le compartiment a deux semaines 3-6 mois robot aspirateur
poussiére)
, o Nettoyer toutes les Pare-chocs
Réservoir d'eau propre :
deux semaines . "
- Ventilateurs de vidage
) . Nettoyage aprés automatique du robot
Réservoir d'eau sale chaque utlllsatlon / aspirateur Nettoyer chague mois /
recommandé
N Nettoyer toutes les 142 Bas du robot aspirateur
Planche a laver .
semaines
Station omni
Brosse Nettoyer touFes les 6-12 mois
deux semaines
I Contacts de charge de la
Brosse latérale Nettoyer toutes les 3-6 mois station omni
deux semaines —
Zone démission du
Serpilliere / 1-3 mois signal de la station omni
Remplacer tous les 2,5
Roue pivotante Sac jetable / mois environ en fonction de
I'utilisation réelle
Capteur laser LDS Nettoyer chaque mois /

Remarques:
- Les fréquences de remplacement recommandées ne sont données qu'a titre indicatif. Si une

piece est endommageée, elle doit étre remplacée rapidement pour assurer un nettoyage efficace.
- Pour déplacer ou expédier le robot aspirateur, veuillez vider les réservoirs d'eau propre et

d'eau sale, pour éviter que le robot aspirateur soit endommagé pendant le transport.

Remplacement du sac jetable

1. Lorsque le sac jetable est plein, sortez le couvercle de l'ouverture du
compartiment a poussiere. Retirez le sac jetable a I'aide du manche, et jetez-le.
Puis utilisez un chiffon sec pour essuyer toute saleté sur le filtre.

Ouverture du
compartiment a
poussiere

Remarque:en tirant le manche du sac jetable, vous scellerez le sac jetable, empéchant la
poussiére et les détritus de tomber accidentellement.

2. Installez un nouveau sac jetable comme illustré et insérez le manche du
sac dans la fente. Replacez le couvercle du compartiment a poussiére; il sera
convenablement installé lorsque vous entendrez un « clic ».

Nettoyage des réservoirs d'eau propre et d'eau sale

1. Retirez les réservoirs d'eau sale et d'eau propre, ouvrez leurs couvercles et
versez |'eau.

2. Utilisez I'eau propre pour laver complétement les réservoirs, puis essuyez
I'extérieur des réservoirs avant de les réinsérer dans la Station omni.

Remarque: le flotteur dans le réservoir d'eau propre et la balle flottante dans le réservoir d'eau

sale sont tous deux des pieces amovibles. N'appliquez pas trop de force pendant le nettoyage
pour éviter de les endommager.
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Nettoyage de la planche a laver et du socle de la planche a laver

1. Sélectionnez la fonction de nettoyage de la Station omni dans I'appli, et le
robot aspirateur quittera automatiquement la Station omni. Si vous retirez
manuellement la planche a laver, la Station omni injectera automatiquement de
I'eau dans le socle de la planche a laver. Utilisez un chiffon ou une brosse pour
nettoyer toute saleté du socle et de la planche a laver.

2. Attendez pendant trois minutes, et la Station omni purgera automatiquement
I'eau sale. Utilisez un chiffon sec pour nettoyer le socle de la planche a laver et
la planche a laver, puis réinstallez la planche a laver. Une fois que le socle a été
nettoyé, vous pouvez placer manuellement le robot aspirateur sur la Station
omni, puis utilisez I'appli, ou appuyez sur le bouton O sur le robot aspirateur
pour le renvoyer.

Remarque: pendant I'utilisation quotidienne ou le nettoyage, n'inclinez pas la station omni. Si de
I'eau se retrouve dans le socle de la planche a laver, essuyez-la avec un chiffon.

Capteurs de nettoyage et contacts de charge

Utilisez un chiffon doux pour nettoyer tous les capteurs et les contacts de
chargement du robot aspirateur:

- Les capteurs cliff sur la partie inférieure du robot aspirateur.

- Les contacts de charge sur la partie arriere du robot aspirateur.

- Le capteur laser LDS sur le dessus du robot aspirateur.

- Le pare-chocs et le capteur laser de ligne a I'avant du robot aspirateur.

Capteur laser ligne
Capteur laser LDS

Pare-chocs

Contacts de charge

Nettoyage de la brosse et de la brosse latérale

1. Retournez le robot aspirateur et pincez les clips pour retirer le couvercle de
brosse.

2. Soulevez la brosse, retirez les roulements sur les deux extrémités, et nettoyez
I'axe de la brosse.

3. Al'aide de ciseaux, coupez et enlevez tout cheveu enroulé autour de la brosse,
et retirez tous les débris.

4. Tirez la brosse latérale vers le haut et nettoyez-la.

5. Réinstallez la brosse latérale, la brosse et le couvercle, et vérifiez qu'ils sont
bien en place.

o Couvercle de brosse S

o Clips du couvercle de brosse

Roulements de brosse

ATTENTION : Si trop de cheveux sont emmélés dans la brosse, ou s'ils sont trés emmélés, ne
tirez pas dessus trop fort, car cela pourrait endommager la brosse.

Nettoyage de la roue pivotante

1. Retournez le robot aspirateur et retirez la roue pivotante.
2. Enlevez les cheveux, la saleté et tout autre débris sur la roue et |'axe.
3. Réinsérez la roue pivotante et appuyez dessus fermement pour la fixer en place.

Remarques:

- Un petit tournevis ou un autre outil faisant office de levier peut étre utilisé pour sortir
doucement et retirer la roue.

- La roue peut étre nettoyée a l'eau, puis remise en place une fois seche.

Nettoyage de la Station omni

Nettoyez les contacts de charge, les évents de vidange automatique et la zone

Batterie

Le robot aspirateur contient une batterie lithium-ion haute performance. Veuillez
vous assurer qu'il reste bien chargé pendant I'utilisation quotidienne pour garantir
une performance optimale de la batterie.

Remarque: Si le robot aspirateur nest pas utilisé pendant une période prolongée, éteignez-le et
rangez-le. Afin qu'il ne soit pas endommagé en raison d'une décharge excessive, le robot aspirateur

laveur doit étre rechargé au moins une fois tous les trois mois.
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Spécifications

Informazioni di sicurezza

Robot aspirateur Station omni
Nom Robot aspirateur Modéle JZ2302
Modéle C102 Dimensions du produit 586 x 427 x 340 mm
Dimensions du produit ¢ 350 x 97 mm Entrée 220-240 V~50/60 Hz
Batterie 4800 mAh (capacité de fonctionnement) Sortie 20V=1A
Temps de charge Environ 6,5 heures Alimentation (pendant le vidage de poussiére)| 1000 W
(Robz(:i::p?fatteur) 3,67 kg Alimentation (pendant le nettoyage) 30W
Poids net 12.3kg Alimentation (séchage + charge) 30W

(avec accessoires)

Compatible avec

Android 9.0/i0S 12.0 ou version ultérieure

Connectivité sans fil

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n, 2,4 GHz, Bluetooth 4.2

Tension de charge 20V==
Tension nominale 144V =
Puissance nominale 75W

Fréquence de fonctionnement

2400-2483,5 MHz

Puissance maximale en sortie

<20dBm

Dans des conditions normales d'utilisation, cet équipement doit étre maintenu a
une distance d'au moins 20 cm entre I'antenne et le corps de l'utilisateur.

Cet appareil, RERRISE

ses accessoires,

piles et cordons
se recyclent

. A DEPOSER )EPO
ALALIVRAISON  EN MAGASIN EN DECHETERIE

A DEPOSER

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

Informations sur la réglementation DEEE sur la mise au rebut et le recyclage

ne doivent pas étre mélangés aux déchets ménagers non triés. Vous devez contribuer a la protection de l'environnement et de la santé humaine en apportant

E Tous les produits portant ce symbole deviennent des déchets d'équipements électriques et électroniques (DEEE dans la Directive européenne 2012/19/UE) qui

I'équipement usagé a un point de collecte dédié au recyclage des équipements électriques et électroniques, agréé par le gouvernement ou les autorités
mmmm locales. Le recyclage et la destruction appropriés permettront déviter tout impact potentiellement négatif sur I'environnement et la santé humaine. Contactez
I'installateur ou les autorités locales pour obtenir plus d'informations concernant lemplacement ainsi que les conditions d'utilisation de ce type de point de

collecte.

Leggere attentamente il presente manuale prima dell'uso del dispositivo e conservarlo per ogni
riferimento futuro.

Restrizioni per I'utilizzo

- Questo prodotto deve essere usato solo per pulire i pavimenti di casa. Non va usato all'esterno, su

superfici diverse dai pavimenti o in ambito commerciale o industriale.

- Il dispositivo puo essere utilizzato da bambini di eta superiore agli 8 anni e da persone con capacita

mentali, fisiche o sensoriali ridotte oppure da persone prive di esperienza o conoscenza del dispositivo,
purché siano sorvegliate o siano state istruite sull'utilizzo in sicurezza del dispositivo e comprendano i
rischi che ne possono derivare. Le operazioni di pulizia e manutenzione non devono essere eseguite da
bambini, a meno che non siano sorvegliati.

- Questo prodotto contiene batterie che possono essere sostituite soltanto da tecnici qualificati odal

servizio di assistenza post-vendita.

- Non consentire ai bambini di giocare con questo prodotto. Assicurarsi che bambini e animali domestici

siano a distanza di sicurezza dall' aspirapolvere robot mentre & in funzione.

- Se il set di cavi & danneggiato, deve essere sostituito da un set di cavi speciale disponibile presso il

produttore o il suo agente di servizio.

- Non utilizzare I'aspirapolvere robot in un ambiente sospeso sopra il livello del suolo senza una barriera

protettiva.
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- Non capovolgere 'aspirapolvere robot. Non spostare I'aspirapolvere robot utilizzando il coperchio del

sensore laser LDS, il coperchio o il paraurti come impugnatura.

- Utilizzare I'aspirapolvere robot in ambienti con una temperatura ambiente superiore a 0 °C e inferiore a

40 °C. Assicurarsi che non ci siano liquidi o sostanze appiccicose sul pavimento.

- Noninstallare, caricare o utilizzare I'aspirapolvere robot all'aperto, in stanze da bagno o vicino a una

piscina.

- Se I'apparecchio passa sopra il cavo di alimentazione potrebbe causare un pericolo.

- Spostare dal pavimento gli oggetti fragili o piccoli per evitare che I'aspirapolvere robot li urti e li

danneggi.

- Non posizionare bambini, animali domestici o nessun altro oggetto in cima l'aspirapolvere robot, sia

qguando & fermo, sia quando € in movimento.

- Tenere lontani capelli, dita e altre parti del corpo dalla boccola di aspirazione dell'aspirapolvere robot.
- Non usare l'aspirapolvere robot per pulire eventuali sostanze infiammabili.
- Non usare I'aspirapolvere su oggetti duri e taglienti.

- Prima di pulire o eseguire la manutenzione, spegnere il robot aspirapolvere e la stazione omni e

scollegarli dall'alimentazione.

- Non pulire il robot aspirapolvere o la stazione omni con un panno umido, né sciacquarli con qualsiasi

liquido. Dopo aver pulito le parti lavabili, asciugarle completamente prima di reinstallarle e utilizzarle.

- Accertarsi che 'aspirapolvere robot sia spento durante il trasporto e conservarlo nella sua confezione

originale, se possibile.

- Utilizzare il prodotto seguendo le istruzioni fornite nel manuale utente. Gli utilizzatori sono responsabili di

eventuali perdite o danni derivanti dall'uso improprio dell'apparecchio.

Batterie e ricariche
AVVERTENZE:

- Non utilizzare batterie, set di cavi o stazioni omni non originali. Laspirapolvere robot puo essere utilizzato

solo con la stazione omni modello JZ2302.

- Nessuna azione € necessaria da parte degli utenti per commutare la stazione omni tra 50 Hz e 60 Hz, il

prodotto si adatta in automatico sia ai 50 Hz che ai 60 Hz.

- Non smontare, riparare o modificare autonomamente la batteria o la stazione omni.
- Non posizionare la stazione omni vicino a fonti di calore.
- Non utilizzare panni umidi né mani bagnate per strofinare o pulire i contatti di ricarica della stazione omni.

- Se l'aspirapolvere robot non viene utilizzato per diverso tempo, ricaricarlo completamente, quindi
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spegnerlo e conservarlo in un posto fresco e asciutto. Ricaricare I'aspirapolvere robot almeno una volta
ogni 3 mesi per evitare uno scaricamento eccessivo della batteria.

- Non esporre I'apparecchiatura o la batteria a temperature eccessive.

- Prestare attenzione al rischio di corto circuito, causato da oggetti metallici, dei terminali

dell'apparecchio a batteria o dei terminali della batteria.

- La batteria agli ioni di litio contiene sostanze pericolose per I'ambiente. Prima di gettare via

I'aspirapolvere robot, rimuovere la batteria, quindi smaltirla o riciclarla in conformita alle leggi e alle
normative locali del Paese o dell'area in cui viene utilizzata.

- Non danneggiare la batteria quando la si rimuove al fine di evitare cortocircuiti o fuoriuscite di liquido. In

caso di fuoriuscite dalla batteria, evitare che il liquido entri in contatto con la pelle o i vestiti e asciugarlo
immediatamente con un panno asciutto. Successivamente inviare la batteria a un impianto di riciclaggio
appropriato o al team di assistenza post-vendita designato per smaltirla correttamente.

- Prima di rimuovere le batterie, verificare che siano esaurite e che il prodotto sia scollegato

dall'alimentazione.

1). Svitare la vite nella parte inferiore e rimuovere il coperchio.

2). Scollegare il connettore delle batterie e rimuovere queste ultime. Non danneggiare il portabatterie per
evitare il rischio di lesioni.

3). Conferire le batterie presso le aziende autorizzate al riciclo.

- La batteria deve essere rimossa dall'apparecchiatura prima di essere smaltita.
— L'apparecchiatura deve essere scollegata dalla rete elettrica durante la rimozione della batteria.
— La batteria deve essere smaltita in sicurezza.

Informazioni di sicurezza sul laser

- Il sensore laser in questo prodotto soddisfa la norma IEC 60825-1:2014 per i prodotti laser di Classe 1.
Evitare il contatto visivo diretto con esso durante 'uso.

£} Solo per uso in ambienti interni.

Dichiarazione di conformita europea

c Con la presente, Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. dichiara che I'apparecchiatura radio di tipo C102 € conforme alla Direttiva
2014/53/UE. Il testo completo della dichiarazione di conformita UE é disponibile al seguente indirizzo Internet:
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Il manuale elettronico dettagliato € disponibile all'indirizzo www.mi.com/global/service/userguide
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Panoramica prodotto

Accessori

Accessori preinstallati

=

Spazzola

Coperchio della

Scomparto Filtro

Aspirapolvere robot

Nota: le illustrazioni del prodotto, degli accessori

e dell'interfaccia utente nel manuale utente sono
esclusivamente a scopo di riferimento. Il prodotto effettivo e
le relative funzioni possono variare a causa dei miglioramenti per panni
apportati al prodotto stesso. lavapavimenti x 2

Supporto
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Panni lavapavimenti x 2
(Preinstallato sul supporto per
panni lavapavimenti)

spazzola raccogli polvere (Preinstallato sullo
scomparto raccogli
. . polvere)
Altri accessori
)
Set di cavi —

Lz 3o TSN

Stazione omni

(sacchetto monouso, serbatoio dell'acqua
pulita, serbatoio dell'acqua sporca, estensore
della base della plancia di lavaggio, plancia di

lavaggio inclusa)

Aspirapolvere robot e sensori

Sensori di dislivello

Coperchio del sensore laser LDS  Spazzola laterale o———I
Sensore laser LDS

Spazzola
Paraurti

Rotella Principale

Sensore a linea laser

d) \—o Per spegnere o accendere tenere premuto per tre secondi
Premere per avviare la pulizia o0 mettere in pausa mentre e acceso

Oe}— Premere per mettere in pausa durante I'esecuzione
Premere mentre € in pausa per riportare |'aspirapolvere robot alla
stazione omni per la ricarica
Premere per interrompere l'uso della stazione di ricarica durante il Coperchio
ritorno alla stazione omni
Tenere premuto per tre secondi per abilitare o disabilitare il blocco

bambini
Spia Scomparto
raccogli polvere
Bianco: pulizia/pulizia completata/ricarica completa
Bianco lampeggiante: ritorno per ricarica/riposizionamento/ Contatto di
aggiornamento firmware/in attesa di connessione Wi-Fi/ ricarica

connessione al Wi-Fi
Bianco a intermittenza lenta: ricarica in corso (livello della batteria medio/alto)
Arancione lampeggiante: errore aspirapolvere robot
Arancione: Wi-Fi disconnesso
Arancione a intermittenza lenta: ricarica in corso (batteria scarica)

——— Ruota orientabile

Coperchio della spazzola

Fermo coperchio
spazzola

Rotella Principale

Foro di montaggio del
supporto per panni
lavapavimenti

Pulsante di reset

Tenere premuto per tre
secondi per ripristinare le
impostazioni di fabbrica

Spia Wi-Fi

Acceso: Wi-Fi connesso
Lampeggiante: in attesa
di connessione Wi-Fi/
connessione al Wi-Fi
Spento: Wi-Fi non
connesso

Bocchetta di
svuotamento automatico
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Stazione omni

Serbatoio
dell'acqua sporca

Impugnatura

Plancia di lavaggio

Estensore della
base della plancia di
lavaggio

Coperchio

Serbatoio dell'acqua pulita

Impugnatura

Apertura del contenitore della o—

Fermo del serbatoio
dell'acqua

Sfera galleggiante

Serbatoio
dell'acqua sporca
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Serbatoio
dell'acqua pulita

dell'acqua

o Tubo dell'acqua

Contenitore della polvere o————

Coperchio del contenitore

della polvere

polvere

Bocchetta di svuotamento
automatico

——o0

Sacchetto monouso

Fermo del serbatoio

Impugnatura o—————

o

Spia

Bianco: stato stazione
omni normale

Arancione lampeggiante:
errore stazione omni
Spento: stazione

omni non collegata
all'alimentazione o in
modalita di sospensione

Area di segnalazione
Contatti di ricarica

Nota: la stazione omni e preinstallata con un sacchetto monouso quando esce dalla fabbrica.

Installazione

Rimozione rivestimenti protettivi

Prima di utilizzare I'aspirapolvere robot, rimuovere le strisce protettive da entrambi

i lati.

Installazione della spazzola laterale e del gruppo

lavapavimenti

Installare rispettivamente la spazzola laterale e il gruppo lavapavimenti come
illustrato. Quando si avverte un "clic", I'unita & installata correttamente.

Spazzola o
laterale

° Gruppo lavapavimenti
(Supporto per panni
lavapavimenti + panni
lavapavimenti)

Posizionamento della stazione omni

Posiziona la stazione omni contro una parete su un pavimento piano e con
superficie dura, ad esempio un pavimento in legno o piastrellato. Assicurarsi
che ci sia uno spazio vuoto di oltre 0,82 metri di altezza, di oltre 1,93 metri di
lunghezza e di oltre 0,44 metri di larghezza. Assicurarsi che la stazione omni si
trovi in un'area con un buon segnale Wi-Fi vicino a una presa elettrica, quindi
collegarla all'alimentazione.

>082m

R—

Inserire saldamente il connettore verso
I'alto nella porta di alimentazione fino a
quando la spia sulla stazione non rimane
bianca.
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Modalita d'utilizzo

Posizionamento dell'aspirapolvere robot

Prima dell'uso, tenere premuto il pulsante () sull'aspirapolvere robot per

tre secondi per accenderlo. Una volta che I'aspirapolvere robot & acceso,
posizionarlo sulla stazione omni e assicurarsi che i contatti di ricarica
sull'aspirapolvere robot e sulla stazione siano completamente allineati. Si
avvertira quindi una notifica vocale quando I'aspirapolvere robot si connette
correttamente alla stazione omni e inizia la ricarica.

Note:

- Prima del primo utilizzo, si consiglia di ricaricare completamente I'aspirapolvere robot. Se
I'aspirapolvere robot non pud essere acceso a causa del basso livello della batteria, posizionare
manualmente l'aspirapolvere robot sulla stazione omni per ricaricarlo per un certo tempo.

- Durante la ricarica, I'aspirapolvere robot si accende automaticamente e non puo essere spento.

Rabbocco di acqua al serbatoio dell'acqua pulita

Riempire d'acqua pulita il serbatoio dell'acqua pulita e aggiungere acqua fino al
segno di livello massimo dell'acqua.

Segno di livello
massimo dell'acqua
Capacita serbatoio
acqua:4 L

Note:

- Non aggiungere acqua oltre il segno di livello massimo dell'acqua (MAX).

- Non aggiungere acqua calda al serbatoio dell'acqua per evitare di deformare il serbatoio.

- Non aggiungere sostanze come detergenti diversi dall'acqua pulita per evitare di danneggiare
|'aspirapolvere robot.

Connessione con l'app Mi Home/Xiaomi Home

Questo prodotto funziona con I'app Mi Home/Xiaomi Home*. Utilizzare I'app
Mi Home/Xiaomi Home per controllare il dispositivo e per interagire con altri
dispositivi smart home.

Eseguire la scansione del codice QR per scaricare e
installare I'app. Se I'app e gia installata, si verra indirizzati
alla pagina di configurazione della connessione. In
alternativa, cercare I'app "Mi Home/Xiaomi Home"
nellApp Store per scaricarla e installarla.

Aprire I'app Mi Home/Xiaomi Home, toccare il simbolo
"@" nell'angolo in alto a destra e seguire le istruzioni
fornite per aggiungere il dispositivo.

78FFOEAE

* In Europa, eccetto che in Russia, I'app si chiama Xiaomi Home. Si consiglia di
tenere per impostazione predefinita il nome dell'app visualizzato sul dispositivo.

Note:

- L'aspirapolvere robot funziona con I'app Mi Home/Xiaomi Home, e supporta Android 9.0 e iOS
12.0 o versioni successive.

- Sono supportate esclusivamente reti Wi-Fi a 24 GHz.

- Poiché la versione dell'app potrebbe essere stata aggiornata, seguire le istruzioni della
versione dell'app corrente.

Ripristino del Wi-Fi

Attenersi ai seguenti passaggi se |'aspirapolvere robot non puo essere connesso
alla rete perché il router € stato ripristinato, la password é stata dimenticata o per
altri motivi:

1. Aprire il coperchio dell'aspirapolvere robot in modo da poter vedere la spia del Wi Fi.

2. Premere e tenere premuti contemporaneamente i pulsanti () e () finché non si
sente un messaggio vocale che indica che I'aspirapolvere robot & in attesa della
configurazione di rete.

3. Se la spia del Wi-Fi lampeggia, la connessione Wi-Fi & stata ripristinata.

Accensione/Spegnimento

Tenere premuto il pulsante () per tre secondi per accendere |'aspirapolvere
robot. Quando la spia sull'aspirapolvere robot si accende, significa che
I'aspirapolvere robot entra in modalita standby. Quando I'aspirapolvere robot
& in pausa e non in carica, tenere premuto il pulsante () per tre secondi per
spegnerlo.

Nota: durante la ricarica del robot aspirapolvere, si accende automaticamente e non puo
essere spento.

Creazione rapida di una mappa

Dopo aver configurato la rete per la prima volta, seguire le istruzioni nell'app
per creare rapidamente una mappa e l'aspirapolvere robot iniziera la mappatura
senza effettuare la pulizia. Il processo di mappatura verra completato quando
I'aspirapolvere robot torna alla stazione omni e la mappa verra salvata
automaticamente.

Pausa

Quando il robot aspirapolvere & in funzione, premere un pulsante qualsiasi per
metterlo in pausa.

Nota: non sollevare o spostare il robot aspirapolvere mentre & in pausa. Diversamente, potrebbe
incorrere in errori di navigazione suscettibili di impedire al robot aspirapolvere di tornare alla
stazione omni o di determinare la perdita della mappa.

Modalita Risparmio energia

L'aspirapolvere robot entrera automaticamente in modalita di sospensione dopo
una pausa di 10 minuti e la spia si spegnera. Per riattivarlo, premere qualsiasi
pulsante su di esso.
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Ripresa della pulizia

L'aspirapolvere robot torna automaticamente alla stazione omni per ricaricarsi nel
caso in cui inizi a scaricarsi durante un'attivita di pulizia. Al completamento della
ricarica, I'aspirapolvere robot riprende la pulizia dal punto in cui I'aveva lasciata.

Impostazioni blocco bambini

Per abilitare o disabilitare il blocco bambini, tenere premuto il pulsante (O
sull'aspirapolvere robot per tre secondi.

Nota: quando il blocco bambini ¢ abilitato, i pulsanti dell'aspirapolvere robot non funzionano.

Svuotamento della polvere

Quando l'aspirapolvere robot ritorna automaticamente alla stazione omni per
ricaricarsi dopo aver completato un'attivita di aspirazione e lavaggio, un'attivita
di aspirazione prima del lavaggio o un'attivita di aspirazione, la stazione omni
iniziera automaticamente a svuotare lo scomparto raccogli polvere.

Note:

- Quando I'aspirapolvere robot torna, a meta strada, verso la stazione omni per pulire i panni
lavapavimenti, la stazione non svuota automaticamente lo scomparto raccogli polvere.

- Se la funzione di svuotamento automatico della polvere & disabilitata nell'app, la stazione
omni non svuotera automaticamente lo scomparto raccogli polvere.

Aspirazione e lavaggio

@ Awvio della pulizia

Prima di iniziare, assicurarsi che il gruppo lavapavimenti e gli altri componenti
necessari siano stati installati sull'aspirapolvere robot e che al serbatoio dell'acqua
pulita sia stata aggiunta acqua. Selezionare la modalita di aspirazione e lavaggio
nell'app e utilizzare I'app o premere il pulsante () sull'aspirapolvere robot per farlo

partire dalla stazione. Quindi I'aspirapolvere robot pianifica il percorso di pulizia
ottimale ed esegue I'attivita di pulizia sulla base della mappa creata.

Note:
Per evitare che i tappeti si bagnino durante il lavaggio, & possibile aggiungere manualmente
le aree con tappeti nell'app e selezionare un metodo di pulizia del tappeto.

Quando si utilizza I'aspirapolvere robot per la prima volta, si consiglia di seguire
I'aspirapolvere robot durante I'intero processo per rimuovere gli elementi che potrebbero
comprometterne il funzionamento.

- Se |'aspirapolvere robot dovesse rimanere incastrato o graffiare la superficie dei mobili

in alcune aree, & possibile impostare delle aree con restrizioni nell'app per evitare che
|'aspirapolvere robot vi acceda.

Quando I'aspirapolvere robot funziona su un'area coperta da tappeti pelosi, in ambienti

bui o in ambienti con superfici altamente riflettenti, le sue prestazioni possono esserne
parzialmente influenzate.

L'aspirapolvere robot inumidira i panni lavapavimenti prima di iniziare, attendere con
pazienza.

Prima di iniziare, assicurarsi che la stazione omni sia collegata all'alimentazione e che
I'aspirapolvere robot sia collegato alla stazione omni.

Per garantire che I'aspirapolvere robot possa tornare alla stazione omni correttamente dopo
aver completato |'aspirazione e il lavaggio, si consiglia di far partire |'aspirapolvere robot
dalla stazione omni. Non spostare la stazione omni, il serbatoio dell'acqua pulita, il serbatoio
dell'acqua sporca o la plancia di lavaggio durante la pulizia.

(@ Ritorno automatico alla pulizia dei panni lavapavimenti a meta strada

Durante la pulizia, I'aspirapolvere robot torna automaticamente alla stazione
omni per lavare i panni lavapavimenti dopo aver pulito determinati quadrati di
superficie. Una volta lavati i panni lavapavimenti, I'aspirapolvere robot riprendera
I'attivita di pulizia.

(® Svuotamento automatico della polvere + pulizia e asciugatura ad aria dei
panni lavapavimenti

Una volta che I'aspirapolvere robot ha completato I'attivita di pulizia ed e tornato
alla stazione omni per ricaricarsi, la stazione omni iniziera automaticamente a
svuotare la polvere e quindi pulira e asciughera ad aria i panni lavapavimenti.

=

5
@ Pulizia del serbatoio dell'acqua sporca

Dopo che i panni lavapavimenti sono stati puliti e asciugati ad aria, pulire
tempestivamente il serbatoio dell'acqua sporca per evitare odori sgradevoli.

Aspirazione prima del lavaggio

Prima di iniziare, assicurarsi che il gruppo lavapavimenti sia stato installato
sull'aspirapolvere robot e che al serbatoio dell'acqua pulita sia stata aggiunta
acqua. Selezionare la modalita aspirazione prima del lavaggio nell'app e
utilizzare I'app o premere il pulsante () sull'aspirapolvere robot per avviare
I'attivita di pulizia, quindi I'aspirapolvere robot sollevera il gruppo lavapavimenti
per aspirare. Una volta terminata I'aspirazione, tornera alla stazione omni per
svuotare automaticamente lo scomparto raccogli polvere e inumidire i panni
lavapavimenti, quindi abbassera il gruppo lavapavimenti per avviare il lavaggio.

Aspirazione

Selezionare la modalita di aspirazione nell'app, quindi utilizzare I'app o premere

il pulsante () sull'aspirapolvere robot per avviare la pulizia e |'aspirapolvere robot
sollevera il gruppo lavapavimenti e iniziera dalla stazione omni per aspirare.

Una volta terminata I'aspirazione, tornera alla stazione omni per svuotare
automaticamente lo scomparto raccogli polvere.

Nota: se il gruppo lavapavimenti non ¢ installato, I'aspirapolvere robot eseguira
automaticamente la modalita di aspirazione dopo I'avvio.
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Cura e manutenzione

Lavaggio

Prima diiniziare, assicurarsi che il gruppo lavapavimenti e gli altri componenti
necessari siano stati installati sull'aspirapolvere robot e che al serbatoio
dell'acqua pulita sia stata aggiunta acqua. Selezionare la modalita di lavaggio
nell'app e utilizzare I'app o premere il pulsante () sull'aspirapolvere robot per
avviare la pulizia. Quindi l'aspirapolvere robot inumidira automaticamente prima
i panni lavapavimenti e lascera la stazione omni per avviare il lavaggio. Terminato
il lavaggio, tornera alla stazione omni per lavare e asciugare ad aria i panni
lavapavimenti.

Altre funzioni dell'app

Mappa

La pagina home dell'app mostra la mappa corrente utilizzata per I'aspirazione e
il lavaggio. E possibile impostare le aree da evitare nelle impostazioni per le aree
con restrizioni e modificare la mappa corrente nella gestione delle mappe.

Impostazioni di pulizia

Nelle impostazioni di pulizia, e possibile regolare la modalita di pulizia, il livello
di aspirazione e la portata dell'acqua in base alla sporcizia del pavimento e alle
esigenze specifiche.

Impostazioni della stazione omni

Lo svuotamento della polvere e la pulizia dei panni lavapavimenti possono
essere configurati nelle impostazioni della stazione omni.

Nelle impostazioni di svuotamento della polvere, & possibile abilitare o
disabilitare la funzione di svuotamento automatico della polvere e modificarne
la frequenza.

Nelle impostazioni di pulizia dei panni lavapavimenti, & possibile regolare la

frequenza con cui l'aspirapolvere robot ritorna alla stazione per la pulizia dei
panni lavapavimenti.

Note:

- Prima di utilizzare I'area selezionata/la pulizia suddivisa in zone o la modifica della mappa, &
necessario creare una mappa.

- Fare riferimento all'app per ulteriori funzioni. | dettagli di ciascuna funzione sono soggetti
all'app.

Aggiornamento del firmware

E possibile aggiornare il firmware del robot aspirapolvere tramite I'app Mi Home/
Xiaomi Home. Prima dell'aggiornamento, verificare che il robot aspirapolvere sia
sulla stazione omni e il livello di carica della batteria sia di almeno il 15%.

Ripristino impostazioni di fabbrica

Se l'aspirapolvere robot non funziona correttamente dopo il riavvio, utilizzare
un oggetto appuntito per premere il pulsante di ripristino per tre secondi fino a
quando non si sentira un messaggio vocale che indica che I'aspirapolvere robot
sta ripristinando le impostazioni di fabbrica. In questo modo I|'aspirapolvere
robot verra ripristinato alle impostazioni di fabbrica originali.

Riavvio dell'aspirapolvere robot

Se l'aspirapolvere robot smette di rispondere o non puo essere spento, tenere
premuto il pulsante () per 15 secondi per forzarne lo spegnimento. Quindi tenere
premuto il pulsante () per tre secondi per accendere I'aspirapolvere robot.

Componenti

Per mantenere il robot aspirapolvere in buone condizioni, si raccomanda di fare riferimento alla seguente tabella per la manutenzione ordinaria.

Sensore alinea laser

Componenti Frequenza di pulizia Frequenza di sostituzione Componenti Frequenza di pulizia Frequenza di sostituzione
Scomparto raccogli Pulire secg(ldo / Sensori di dislivello
polvere necessita
F|Itr|(|) (preinstallato Pulire ogni due e ) Contatti di.ricarica del
sullo scvomparto settimane —b mesi robot aspirapolvere
raccogli polvere)
Serbatoio dell'acqua Pulire ogni due Paraurti
pulita settimane Bocchette di
Serbatoio dell'acqua | Siraccomanda di pulire / svuotamento
sporca dopo ogni uso automatico del robot ouli .
Plancia di lavaggio Pulire ogni1-2 aspirapolvere vire cgnimese !
g8 settimane Fondo del robot
- - aspirapolvere
Spazzola Pulire ogni due 6-12 mesi
settimane . .
Stazione omni
Pulire ogni due .
Spazzola laterale settimane 3-6mesi Contatti di ricarica della
stazione omni
Panno per lavare / =3 mesi Area di segnalazione
della stazione omni
Ruota orientabile o . .
Sostituire circa ogni 2,5 mesi
Sacchetto monouso / , .
. . a seconda dell'uso effettivo
Sensore laser LDS Pulire ogni mese /
Note:

- Lafrequenza di sostituzione e solo di riferimento. Se un componente & danneggiato, deve essere
sostituito prontamente per garantire una pulizia efficiente.

- Per spostare o spedire |'aspirapolvere robot, svuotare i serbatoi dell'acqua pulita e sporca per
evitare di danneggiare l'aspirapolvere robot durante il trasporto.
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Sostituzione del sacchetto monouso Pulizia dei serbatoi dell'acqua pulita e sporca

1. Rimuovere sia il serbatoio dell'acqua pulita sia quello dell'acqua sporca, aprire i

1. Quando il sacchetto monouso ¢ pieno, estrarre il coperchio dall'apertura del YEIES .
coperchi corrispondenti e versare |'acqua.

vano contenitore della polvere. Rimuovere il sacchetto monouso dall'impugnatura
e gettarlo. Quindi utilizzare un panno asciutto per rimuovere lo sporco dal filtro.

"~
Apertura del @§

contenitore
della polvere

2. Utilizzare acqua pulita per lavare completamente i serbatoi, quindi asciugare

Nota: tirando I'impugnatura, il sacchetto monouso viene sigillato per evitare che la polvere e i R . .. Lo L . .
I'esterno dei serbatoi prima di reinserirli nella stazione omni.

detriti fuoriescano accidentalmente.

2. Installare un nuovo sacchetto monouso come illustrato e inserire I'impugnatura
del sacchetto nella fessura. Quindi rimettere il coperchio del vano contenitore
della polvere e, quando si sente un "clic", significa che € installato correttamente.

Nota: sia il galleggiante nel serbatoio dell'acqua pulita sia |a sfera galleggiante nel serbatoio
dell'acqua sporca sono componenti mobili. Non esercitare troppa forza durante la pulizia per
evitare di danneggiarli.

Pulizia della plancia di lavaggio e della base della plancia
di lavaggio

1. Selezionare la funzione di pulizia della stazione omni nell'app e I'aspirapolvere
robot lascera automaticamente la stazione omni. Rimuovere manualmente la
plancia di lavaggio, quindi la stazione omni iniettera automaticamente acqua
nella base della plancia di lavaggio. Utilizzare un panno o una spazzola per pulire
lo sporco dalla base e dalla plancia di lavaggio.

2. Attendere tre minuti e la stazione omni scarichera automaticamente l'acqua
sporca. Utilizzare un panno asciutto per pulire la base della plancia di lavaggio e
la plancia di lavaggio, quindi reinstallare la plancia di lavaggio. Una volta pulita la
base, & possibile posizionare manualmente I'aspirapolvere robot sulla stazione
omni, utilizzare I'app o premere il pulsante ) sull'aspirapolvere robot per
rinviarlo indietro.

Nota: non inclinare la stazione omni durante I'uso quotidiano o la pulizia. Se I'acqua si raccoglie
nella base della plancia di lavaggio, asciugarla con un panno.

Pulizia dei sensori e contatti di ricarica

Usare un panno morbido per pulire tutti i sensori e le linguette di ricarica
dell'aspirapolvere robot:

- Sensori di dislivello nella parte inferiore dell'aspirapolvere robot.

- Contatti di ricarica sul retro del robot aspirapolvere.

- Sensore laser LDS nella parte superiore dell' aspirapolvere robot.

- Sensore paraurti e sensore a laser lineare nella parte anteriore
dell'aspirapolvere robot.

Sensore alinea laser
Sensore laser LDS

Paraurti

Contatti di ricarica
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Pulizia della spazzola e della spazzola laterale

1. Rovesciare I'aspirapolvere robot e premere sui fermi per rimuovere il coperchio
della spazzola.

2. Sollevare la spazzola, rimuovere i cuscinetti su entrambe le estremita e pulire
|'asse della spazzola.

3. Utilizzare le forbici per tagliare i capelli aggrovigliati intorno alla spazzola e
rimuovere eventuali detriti.

4. Estrarre la spazzola laterale verso I'alto e pulirla.

5. Reinstallare la spazzola laterale, la spazzola e il coperchio della spazzola e
assicurarsi che siano saldamente in posizione.

o Coperchio della spazzola S

o Fermi coperchio spazzola

Cuscinetti della spazzola

ATTENZIONE: per evitare danni alla spazzola, non tirare con forza eventuali capelli rimasti
impigliati se la quantita di capelli € eccessiva o il groviglio & molto stretto.

Pulizia della ruota orientabile

1. Capovolgere |'aspirapolvere robot ed estrarre la ruota orientabile.

2. Rimuovere capelli, sporcizia e qualsiasi altro residuo si trovi sulla rotella e
sull'asse.

3. Reinserire la ruota orientabile e premere su di essa con forza finché non scatta
in posizione.

Note:

- Per estrarre delicatamente la rotella utilizzare un piccolo cacciavite o un altro attrezzo con cui
fare leva.

- E possibile pulire la rotella con acqua e reinstallarla una volta asciutta.

Pulizia della stazione omni

Pulire i contatti di ricarica, le bocchette di svuotamento automatico e I'area di

Batteria

L'aspirapolvere robot contiene una batteria agli ioni di litio ad alte prestazioni.
Assicurarsi che I'apparecchio resti carico durante I'utilizzo quotidiano per
mantenere le prestazioni ottimali della batteria.

Nota: se I'aspirapolvere robot non viene utilizzato per diverso tempo, spegnerlo e metterlo via.
Per evitare danni da scaricamento eccessivo, ricaricare il robot aspirapolvere almeno una volta
ogni tre mesi.

Specifiche tecniche

Aspirapolvere robot

Stazione omni

(con accessori)

Compatibile con Android 9.0 e iOS 12.0 o versioni successive

Connettivita wireless Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2

Tensione diricarica 20V==
Tensione nominale 144V —
Potenza nominale 75W

Frequenza d'esercizio 2400-2483,5 MHz

Potenza in uscita massima <20dBm

Informazioni sullo smaltimento e sul riciclaggio dei RAEE

devono essere smaltiti assieme a rifiuti domestici non differenziati. Al contrario, & necessario proteggere 'ambiente e la salute umana consegnando i rifiuti

Nome Aspirapolvere robotico Modello JZ72302
Modello C102 Dimensioni articolo 586 x 427 x 340 mm
Dimensioni articolo ®350 x 97 mm Potenza in ingresso 220-240 V~ 50/60 Hz
Batteria 4800 mAh (capacita effettiva) Potenza in uscita 20V=1A
Tempo diricarica Circa 6,5 ore Assorbimento 1000 W
(durante lo svuotamento della polvere)
Peso netto 367k
(Aspirapolvere robot) O7KE Assorbimento (durante la pulizia) 30w
P tt
esonetto 12,3 kg Potenza (asciugatura ad aria + ricarica) 30W

In condizioni d'uso normali, questa apparecchiatura deve essere tenuta a una

distanza minima di 20 cm tra 'antenna e il corpo dell'utente.

m m m Pe"iCOIa
PAP 20 m m PVC3 cpe7 | PE4/pps| LDPE4
RACCOLTA DIFFERENZIATA

| tuo Comune.
inmodo corretto.

E Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE in base alla direttiva 2012/19/UE) che non

a un punto di raccolta autorizzato al riciclaggio di rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche, predisposto dalla pubblica amministrazione o dalle
mmmm  autorita locali. Lo smaltimento e il riciclaggio corretti aiutano a prevenire conseguenze potenzialmente negative per I'ambiente e la salute umana. Contattare

l'installatore o le autorita locali per ulteriori informazioni sulla sede e per i termini e le condizioni di tali punti di raccolta.
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NHdopmauma no TexHnke 6e3onacHoOCTY

ﬂepen ncnoJsib3oBaHMEeM BHMMaTeJ/ibHO NPoYTUTE 3TO PYKOBOACTBO. COXpaHVITe ero— OHO MOoXeT
noHapo6mTbCcA Bam B JajibHelwemM.

OrpaqueHMﬂ Ha 3Kcnayatauunto

- OTO yCTPONCTBO NpeAHasHa4yeHo anA ybopKy UCKOUYNTENbHO AoMa. He ncnonb3yinte ero Ha ynuue, B
KOMMeEpPYECKMX NI NPOMbILLNEHHBIX MOMELLEHUNAX, @ TAKXE He Ha Mony.

- 9TVM YCTPOCTBOM MOFYT N0JIb30BaThCA AETU B BO3pacTe OT 8 JIeT, a TakXe nLa C OrpaHNYEHHbIMY
bUN3NYECKMU, CEHCOPHBIMU UV YMCTBEHHBIMU CMIOCOBHOCTAMMN AN HELOCTATOYHbLIM OMbITOM
W 3HAHVAMY, €CJIN OHW HAXOAATCA NOA NMPUCMOTPOM WAV NPOLWAN MHCTPYKTaX No 6e3onacHoMy
MCMNONb30BAHMNIO YCTPONCTBOM M MOHNMAIOT CBA3AHHbIE C HM OMacHOCTM. [leTV He AO/MKHbI UrpaTh C
ycTpolicTBOM. He paspeluarite AeTAM YACTUTb YCTPOCTBO W BbIMOJIHATL ApYre MeponpUATUASA MO YXOAY
3a HM 6e3 NPUCMOTPa B3POCbIX.

- OTO yCTPONCTBO OCHALLEHO aKKYMYNSATOPHbIM 6I0KOM, KOTOPbIA LOMKHbI 3aMEHSATb TOJIbKO
KBaNNPULUMPOBaAHHbIE TEXHUYECKME CMELNanNCTbl MU CNeunanmcTbl 0TAeNa NOCAenpoLaXHOro
06CNyXNBaHWUA.

- [leTaAM He cnepyeT Urpatb C 3TUM YCTPOMCTBOM. Y6eANTECD, YTO AETU M XXUBOTHbIE HAXOAATCA HA
6e3onacHoOM paccTosHMM OT poboTa-nbinecoca Bo Bpema paboTbl.

- Ecnn kabenb nMTaHnA NnoBpexaeH, 3ameHnTe ero cneunanbHbiM kKabenem nnm KOMNIeKTom,
nprobpeTeHHbIM Y NPON3BOAUTENA MW B COOTBETCTBYIOLEM CEPBUCHOM LEHTPE.

- He I/ICI'IOJ'Ib3yIZTe pO6OT-I'IbI}'IeCOC B obnactsx, pacnosioXXeHHbIX Ha noJsiom, 6e3 3alWmTHOro 6apbepa.

- He nepeBopaunBaiite poboT-nbinecoc BBepx AHOM. Bo Bpems nepemelneHna poboTa-neiiecoca He

NCMONb3YNTe KPbILWKY C la3ePHbIM aTYMKOM PACCTOAHNS, BEPXHIO KPbILWKY UK 6amMnep B kayecTse
PYYKWN.

- Icnonb3yite poboT-nbinecoc B cpepax ¢ temnepatypori Boiwe 0 °C nan Hmke 40 °C. Yb6ennTecs, 4to Ha

nony Het XNOKOCTEN NN NMNKNX BELLECTB.

- He ycTtaHaBnnBainTe, He 3apaxainTte 1 He NCNofb3yTe poHOT-NbiNECOC Ha yNnLEe, B BAHHbBIX KOMHATaXx U

psAoM c 6acceliHOM.

- Ecnn nprnbop HaefeT Ha WHYp 3NeKTPONMUTAHUS, MOXET BO3HUKHYTb yrpo3a 6€30nacHoCTy.
- Y6epuTte c nona xpynkue n Menkue npeamMeTbl, YyTobbl pO6OT-MbINECOC HE BPE3AJICA B HUX 1 HE NOBPEAUI.

- He pasmeu.\aMTe Ha ABMXyulwemMcA nin oCtaHoOB1€HHOM po60Te-nbmecoce JeTel, XXMBOTHbIX 1 Kakne-nnoo

npegmMmeThl.

- He JJ,OHyCKaVITe nonagaHmA BoOJNOC, NnanbuesB 1 Apyrmx yacTtelitenaB oTBEpPCTHNE po60Ta-nb|necoca,

npegHasHa4eHHOe /1A BCaCbiBaHUA.

- He ncnonb3yinte poboT-nbinecoc Ana ybopky NerkoBocniaMeHsoWmNXCA XXNAKOCTEN.
- He ncnonb3yinte poboT-nbiiecoc ana ybopku TBEPAbIX U OCTPbIX NPEeAMETOB.

: I'Iepe,u, OUYNCTKOM UK BbIMOJIHEHNEM 06Cﬂy)KVIBaHI/IFI BbIK1IOYNTE pO6OT—I'IbI}'IECOC n

MHOI'Od)yHKLI,VIOHaJ'IbHyIO CTaHUMIO, a TaKXXe OTCoOeaANHUTE NX OT NCTOYHMKA NMNTaHUA.

- He BbITupaniTe pob0oT-nbinecoc nanm MHOropyHKUMOHANbHYO CTAHLMIO BAAXHOWM TKaHbIO, a TaKXe

n3berarnre nonagaHunsa Ha HUX xngkocTu. [locne ouncTkun netanen, KOTOPbI€ MOXXHO MbITb, MOJTHOCTbIO
78



79

BbICYWWNTE NX, NpeXXae 4em yCtaHaB/inBaTb Ha MeCTO N NCNOJ1b30BaThb.

- MNepepn TpaHCnoOpTMPOBKON yoeanTecs, 4To pobOT-NblIeCOC BbIKNOYEH, M MO BO3MOXHOCTW XPaHUTE ero B

OpUrnMHaIbHOM ynakoBKe.

- NpnMmeHANTe 3TO YCTPONCTBO COrNacHO pyKOBOACTBY Nosib3oBaTens. [lonb3oBaTenn HecyT

OTBETCTBEHHOCTb 3a YObITKM U1 yLiep6, KOTOpble BOSHUKAN N3-3a2 HECOB0AEHNA MHCTPYKLWNIA.

AKKyMynAaTop n 3apagka
MNPEAYNPEXAEHNA.

- He I/ICI'IOJ1b3yIzTe CTOPOHHNE aKKYMYNATOPbI, Kabenu NUTaHus Unm MHOFOCI)yHKU,I/IOHaJ'IbeIe cTaHumn. 3toT

po60T-NbINECOC MOXHO MCMNOJIb30BaTh TOJIbKO C MHOTOQYHKLUNOHANBHOW cTaHunen mogenn JZ2302.

- OT nonb3oBarenen He Tpe6yeTcs=| HUKaKNX 0eNCTBUIA ANs nepeknryYeHnAa 4acToThbl MHOFOd)yHKLI,I/IOHa}'IbHOIZ

ctaHumm ¢ 50 My Ha 60 lu. NMprbop moxeT agantTupoBaTbes Kak ana 50 My, Tak n anAa 60 Mu.

- He pasbupalite, He peMOHTMPYITE N HE MOANDULNPYINTE aKKYMYNSTOP AN MHOFODYHKLNOHANBHYO

CTaHUWNIO CaAMOCTOATEJIbHO.

- He yCTaHaBJ'II/IBaVITe MHOFOd)yHKLI,I/IOHaJ'IbHle CTaHUMIO pAAOM C NCTOYHMKOM Tenna.

- He BblTMpaﬁTe N He ouuLianTe 3apAAHble KOHTaKThbl MHOFOCI)yHKLI,VIOHaJ'IbHOVI CTaHUMM BNAXXHOW TKaHbHO

W BNa>XHbIMW pyKamMu.

- Ecnn pO6OT-I'IbIﬂeCOC He 6y,u.eT MCMOoJib30BaTbCA B TEYEHNE ONINTEJIbHOTO nepmoaa, No0JIHOCTbIO 3apAanTe

ero, OTKNK4YnTE N XpaHUTE B CyXOM nNpoxnagHoOM MecCTe. Bo nsbexaHune qpesmepHoM pas3pAanku

aKKyMmynaTopa 3apsxaiite po6oT-Nbliecoc He pexxe 04HOro pasa B 3 Mecsaua.

- He noaBeprarite ycTpoMNCTBO UM akKKYyMyNATOP BO3AENCTBMIO UpE3MEPHbIX TEMNEPATYP.

- MomMHNTE 06 onacHocTK KOPOTKOIo 3aMblKaHUA KNnemMmm 3neKTpoan|6opa NN aKKyMynAaTopa

MeTanindeCcKnmMmm npegmeTtamu.

- JINTUN-VOHHBIN AKKYMYNATOP COAepPXUT BeWeCTBa, npeacrtaBadarwme onacHOCTb AnA Opr)KalOLIJ,eVI

cpenbl. Mepep ytunusaumein poboTta-nbinecoca ¢ GyHKUMEN BAaXHO YOOPKN cHaYana u3BneknTe
aKKyMynsTop 1 yTUAN3NpyinTe v caaliTe ero Ha nepepaboTKy B COOTBETCTBMM C MECTHLIMUW 3aKOHAMU 1
npaBuiamMm CTpaHbl UM permoHa aKcnayaTaunm.

- He noppeannTe akKKymMmynAaTtop npum n3snev4eHunu, 4yTOoObI HE 4OoNYCTUTb KOPOTKOIO 3aMblKaHNA NN

NpoAnBa XMAKoCTW. B cnyyae npoTekaHna akkymynaTopa He Jonyckamte nonagaHuna XXNAKOCTU Ha
KOXY unv ogexay. HesamennmrenbHo BbITPUTE €€ CyXOl TKaHblo. 3aTeM OTnpaBbTe akKyMynAaTop B
COOTBETCTBYIOLWMI MYHKT yTUAN3ALMM NIV OTAEN NOCNENPOAAXKHOro 06CNyXMBaHNA ANA Haanexallemn
yTUAN3aumu.

- MNepep n3BneyeHnem 6ataper peKoMeHAyeM pa3pAanTb NX 1 ybeanTbCs, YTO YCTPOMCTBO OTKJIIOYEHO OT

MCTOYHWNKA NMNTaHNA.

1) BbIKpyTUTE BUHT BHU3Y, 3aTEM CHUMWTE KPbILLKY.

2) OTcoeanHnTe pasbem, 3aTeM U3BneknTe batapewn. byabre akKkypaTHbl, 4TOObI HE NOBPeAUTb KOpNyc
6aTapei n He NoNyYNTb TPaBMy.

3) CnanTte 6aTapen B opraHn3auuio no ytmansaummn.

— AKKyMynaTop HE06XOAMMO 13BNIEYb U3 YCTPONCTBA O €r0 YyTUAN3ALNN.
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—lNepen n3BneveHnem akkyMynaTopa ycTpoCcTBO ClefyeT OTKOUYNTb OT CETU MUTAHMA.
— AKKYMYNATOp AO0JKEH 6bITb yTUAN3MpPOBaH 6e3onacHbIM CNoco6om.

TexHMKa 6e3onacHoCTH npn ncnonb3oBaHM nasepa

: J'Iasepr||7| 4aT4YHNK 3TOro yCTpOI‘/’ICTBa cooTBeTCTBYEeT Tpe6OBaHI/IFIM K Nna3epHbIM nN3aennam Knacca 1,

npeaycmoTpeHHbiM ctaHaapTom |IEC 60825-1:2014. Bo Bpema ncnonb3oBaHusa nsberarnte npaMoro
nonapaHvA nasepa B rnasa.

- Mepbl NpeaOCTOPOXHOCTU NPY XPaHEHUUN N TPAHCTIOPTUPOBKE:

: I'Ipo,u,yKT LOJDKEeH TpaHCNopPTPOBaTbCA B YyNMaKOBKeE. He no,u,Bepra|7|Te NPOAYKT AaB/ieHUNIO N yoapam BO

BPEMSA TPAHCMOPTUPOBKW.

- MoxanyncTa, nsberante CUIbHbIX CTOIKHOBEHWUI BO BPEMA TPAHCMOPTUPOBKM.
- He TpaHcnopTtupyite npnbop npu temneparype Boiwe 50 °C nnn Huxe —20 °C.

- B Te4eHne KopoTKOro nepnoaa, HanpruMep OAHOro MecsLa, NPMbop PEKOMEHAYETCA XPaHUTb NpU

Temnepartype ot -20 °C po 50 °C n otHocuTenbHol BnaxHocTn 0% no 60%. B TeyeHne anntenbHoro
BPEMEeHW XxpaHnTe Npubop npu Temnepatype okpyxatowei cpeabl ot 0 °C go 40 °C.

- YTununampyinTte npnbop Hagnexawmm obpasom. Korga ero cpok ciy>x06bl NofoNAET K KOHLY, yTUAN3NpPYITe

nprubop B COOTBETCTBUM C MECTHLIMY 3aKOHAMW 1 NpaBuiaaMu CTPaHbl AN PEFMOHA,B KOTOPOM OH
ncnosb3yeTcs.

- MpaBwna n ycnosms peannsaumn: 6e3 orpaHNyYeHnii.

- CBefeHns 06 MmnopTepe 1 KOHTaKTHasA nHpopmaumna otaena nocnenpoiaKHoro o6cnyXxmesaHuna
yKas3aHbl Ha ynakoBke.

- [laTa N3roToBNEHMA: CM. Ha YNaKOBKe

- Cpok cny»x6bl npoaykumn 3 roaa.

- CooTBeTCTBME TEXHNYECKUM periaMmeHTam:

- TP TC 020/2011 «OnekTpomMarHMTHaA COBMECTMMOCTb TEXHUYECKNX CPEACTB»
- TP TC 004/2011 «O 6e30macHOCTM HN3KOBONLTHOIO 060PyAO0BaAHNA»

- TP EA3SC 037/2016 «O6 orpaHn4yeHnn NpUMeHEHNA ONaCHbIX BEWECTB B U3AENNAX ANEKTPOTEXHUKM 1
pPaano3NeKTPOHMKN»

ﬁ TonbKo AnA aKcnyaraumm B NoMeLeHnax.

Jeknapauns o COOTBETCTBUN HOPMaTUBHbIM TpeboBaHuAM EC

C HacToswwum komnanmsa Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. 3asiBnseT, uto Tvn pagnoo6opynosaHus C102 cooTBeTcTByeT
TpeboBaHuam Jupektusbl 2014/53/EU. MonHbI TEKCT Aeknapauny 0 COOTBETCTBUM HOPMaTUBHbIM TpeboBaHusam EC gocTyneH no
cnepytowemy agpecy: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Moapo6bHOe aneKTPOHHOEe PYKOBOACTBO CM. No afpecy www.mi.com/global/service/userguide
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O630p ycTpolicTBa

Akceccyapbl Po6oT-nbiiecoc 1 JaTunku

I'IpenBapMTeano YyCTaHOBJ/IEHHbIE aKCceccyapbl

[atynk nageHuna

Kpbilwka n1asepHoro garumnka
paccrosHus

MoBopoTHOE Koneco

=

BokoBas uetka o———

JlasepHbIii faTYVK PacCToAHNSA

Kpbiwwka weTkn

Bamnep LlleTka
Uletka Kpbllwka wetku KoHtelHep ana Punbtp 3axunm KpbILKL
nbiav (YcTaHoBnEH OcHoBHOE Koneco WeTKn
npeaBapuTenbHO B JNlasepHblin gaTymk
pensap P OcCHOBHOE KoNeco
KOHTElHepe AN1s Mblau)

Apyrve axceccyapel (b o HaxmuTe v yaepusaiTe B Te4EHE TPEX CEKYHA, YTOBbI BKIIOUNTH VM BbIKIOYNTD

HaxmuTe, 4To6bl HAYaTh UV NPUOCTAHOBUTb YHOPKY OtsepcTyie Ans

O KpenneHus
)
- —° HaxmuTe, 4T06bI NPUOCTAHOBUTL nepwaTens ry6ki

Haxmwe Bo Bpems nay3bl, 4To6bl BEPHYTb POGOT-NbINECOC Ha

~ MHOFOGYHKLMOHAbHYIO CTAHLMIO ANA 3apAAKN KHorka c6poca

Po6ot-nbinecoc ¢ pyHkumen

BRaxHow y6opkn MHOTO(YHKLMOHAbHO CTaHLMN Kpbiwka
HaxwmuTte 1 yaepBaiiTe B Teuenme 3 cekyHp, 4To6bl BKNIOUUTb

HaxmuTe n ynepxxuaiite
B TeYEHWe TPex CeKyHA,
ANA BOCCTaHOBNIEHNA

Haxmure, 4T06bI OCTAHOBUTD CTbIKOBKY BO BpeMA BO3BpalleHNA K

BokoBas weTtka Kabenb nutaHus —_—
WAV OTKNTIOUUTL GYHKLMIO GNOKVPOBKY OT AeTel 3aBOACKMX HACTPOEK
VHankatop KoHTeitHep ans WHaunkatop Wi-Fi
Benbiii: naet ybopka nnv ybopka 3aBepLueHa (akkyMysisiTop NOHOCTbIO 3apsikeH) nbinn Brn.: noaksoueH K Wi-Fi
m Mwuraet 6enbimM: BO3BpalleHre Ha CTaHLMIo A 3apaaki/cMeHa noavuum/ Mwraet: oxunaaHmne
Lz 3o TSN o6HoBneHve BcTpoeHHoro MNO/oxunaaHve noaknodeHns k Wi-Fi/ 3apagHbii nopknoueHmns Kk Wi-Fi/

nogknoyeHune Kk Wi-Fi
BbIkn.: HET noaktoYeHns
K Wi-Fi

H noaknoyeHve K Wi-Fi KOHTaKT
MepnneHHO MuraeT 6enbiM: BbINOMHAETCA 3apanka
(cpenHWiA/BbICOKMIN ypOBEHb 3apaaa akKyMynsTopa)
[Lepxatenb ry6ku lybka, 2 wr. MHorogyHKuUMOHaNbHan cTaHuuA MwuraeT opaHeBbIM: onbka poboTa-nbiiecoca
(YcTaHoBNEHa NpefBapuTeNbHO (B KOMNNEKTE OAHOPA30BbI MELLOK, OpaH)KeBbIﬁ: oTknoyeHo ot cetn Wi-Fi
Ha pepxatene ry6ku) pesepsyap AN YUCTOI BOAbI, pe3epByap Ans MepnneHHO MyraeT opaHXeBbIM: BbINONHAETCA 3apAnKa

rPA3HON BOAbI, PacLUMpPUTENb OCHOBaHNA (HM3KWIh ypoBeHb 3apaaa akkymynatopa)

nojAoHa 1 NoAA0H) 34

Mpumeuanue. VnniocTpaunm N3aenuns, KOMNAEKTYIOWMX 1
NoNb30BaTENbCKOTO NHTEPelica B pyKOBOACTBE NONb30BaTeNs
NpeAcTaBAeHbl UCKTIOYUTENBHO B 03HAKOMUTESNbHbIX LIENAX.
PakTUyeckre xapakTepucTukm Nprubopa n ero GyHKLMM MoryT —2uwr
OTNYaTbCA B CBA3W C ynyyleHNAMN NpoayKTa.

BbIXOA AN CAMOOUNCTKM




MHorodyHKLMOHaNbHasA CTaHUNSA

=1 VHpukatop
Benbiii: MHorodyHKLUMOHanbHas
Kpbiwka CTaHUMA YcripaBHa

y MwraeT opaHXeBbIM: OLINGKa
Pesepsyap ana Pesepsyap ans unctoi BoAbl MHOrOGYHKLMOHANBHO CTaHLMW

rpA3HON BOAbI jf[]_\\ BbiksitoueHo:
MHOrOGYHKLMOHaNbHAsA CTaHLMA
Pyuka i} Pyuka Mbinec6opHNK o—— byniu u

G D He MOAKJ/I0YeHa K 3N1EKTPOCETU

N HAaXoaWTCA B CNALLEM pexunme

Kpblwka nbinec6opHnka

OtBepcTue nbiecbopHmka o—f——

—° 3apﬂAHble KOHTaKTbl

Bbixon ans camooumcTkm

j O6nactb curHana

-3
MonnoH ansa
BNAXHOW y6OpKuM
Pacwuputens
OCHOBaHUsA NoaaoHa Oﬂ,HOpaSOBbIVI MeLwoK
3a)kum 418 BOAHOMO
pe3epByapa Pyuka oI &= @
o BopaHoii natpybok w g w

3aXum s BOAHOTO .
pesepByapa
MonnaBkoBbIi
wapuk

Pesepsyap ons PesepByap ons
rPA3HON BOAbI 4YMCTOW BOAbI

MpumeyaHme. B 3aBoackyt0 KOMNNEKTALMIO MHOFO(YHKLIMOHANBHOM CTaHLUV BXOAUT
npeaBapuTenbHO yCTaHOBﬂEHHbIVI O,ElHOpa30BbH7| MeLWokK.
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NHcTpyKunm no yctaHoBke

CHsATMe 3alWNTHbIX BCTABOK

Mepen ncnonb3oBaHeM poboTa-MblNecoca CHAUMMUTE 3alMTHbIE BCTABKM C 06e1x
CTOPOH.

YcTaHOBKa 6HOKOBOW WETKM 1 6510Ka A9 BAaXXHOMN
y6opkun

YcTaHoBWTe 6OKOBYIO LLETKY ¥ 610K ANA BNAXHOWN yOOPKM, Kak NOKa3aHo Ha
puvicyHKe. ECnvi Bbl yCTbIWANM WENYOK, 3HAYNT OHY YCTaHOBNEHbI MPaBUILHO.

BokoBas o
werka

° Bnok ans BnaxHom
y60pKu
(nepxatenb ryokm +
rybka Ana BnaxHow
y6opku)

PasmelyeHne MHOI'Od)yHKLI,VIOH&J'IbHOVI CTaHUunn

PasmecTute MHOropyHKLMOHabHYIO CTAHLMIO BO3IE CTEHbI Ha NJIOCKOI TBEPAOIA
NOBEPXHOCTW, HanpyMep Ha AepeBAHHOM UV NANTOYHOM nony. YbeanTecs, 4To B
MmecTe ycTaHOBKM nMmeeTcs He MeHee 0,82 m no BeicoTe, 1,93 m no annHe n 0,44 m
no WwrpviHe cBO6OAHOrO NpPOCTpaHcTBa. Y6eamnTech, YTo MHOropyHKLMOHaibHas
CTaHUWA pa3mMelleHa pAfoM C 3/1eKTPUYECKO pO3eTKOI B MECTe C XOPOLIMM
curHanom Wi-Fi, a 3aTem noakniounTe ee K poseTke.

>082m

HapexHo BcTaBbTe kKabenb NTaHUsA no
HanpaeneHunto BBEPX B NOPT NUTaHWA,
noka MHAMKATOp Ha CTaHLUMUN HE HauyHeT
CBeTUTbCA 6enbiM.
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NHcTpyKuna

PasmelleHune poboTa-neinecoca

Mepen vicnonb3oBaHVeM HXMUTE 1 yaepxusaliTte kHorky () B TeueHue Tpex
ceKyHz, 4Tobbl BKNI0UNTL po6OT-Nblnecoc. [Moche BkiloyeHns po6oTa-nbiiecoca
pa3mMecTnTe ero Ha MHOroQpYHKLMOHabHOM CTaHLMK 1 yOeANTECH, YTO 3apsaHble
KOHTaKThl po6oTa-Mbifecoca v CTaHLyM NONHOCTbIO coBnaaatot. Koraa po6ot-
MbINIECOC YCMELIHO NOAKIIOUYNTCS K MHOrOGYHKLUMOHAbHO CTaHLMM, PO3BYHUT
rof0coBOe YBeJOMIIEHNE O Hauae 3apAAKM.

Mpumeyanna.
lNepes nepBbiM MCNONL30BaHMEM PEKOMEHYETCA NONHOCTLIO 3apAAUTL PObOT-NbiNecoc. Ecnu
pOBOT-NbINECOC He BK/IOYAETCA 13-3a HI3KOrO 3apsa/ia akkyMyNaTopa, BPY4HYIO NOAKoUMTE ero
K MHoro¢yHKum0Haan0|7| CTaHLMW, 4TobbI NOA3APAANTL ero.
Korna po60T-nbinecoc sapsxaetcsa, OH aBToMaTMyeckm BkloyaeTcs. B 310 Bpema ero Henbas
BbIK/IIOUNTb.

[obaBneHve Boabl B pe3epByap AJ18 YACTON BOAbI

HanonHwnTe cooTBeTCTBYOWMI pe3epByap YNCTOWN BOAON A0 OTMETKMN
MaKCUMasbHOro YPOBHS BOfbI.

OTmeTka MaKcMmansHoro
YPOBHA BOAbI
BmecTtrmocTb pesepByapa
AnA Boabl: 4 n

MpumeyaHus.

- He nobaenaiiTe BoAy Bbille OTMETKM MaKCMManbHOro ypoBHA Boabl (MAX).

- He 3anvBaiiTe B pe3epByap ropsdyio BoAy, Tak kak 3T0 MOXET MPUBECTY K ero AedopmMaumm.

- He nobaBnaiiTe HMKak1e NOCTOPOHHVIE BelleCTBa, HanpUMep MololLVe CPeACTBa, KPOME BOAbI,
4TO6bI HE NOBPeANTb POBOT-NbINECOC.

MopkntoueHne K npunoxeHuto Mi Home / Xiaomi Home

MpoaykT pa6oTaet ¢ nomowwbto npunoxerus Mi Home vnm Xiaomi Home*.
Wcnonbayiite npunoxerve Mi Home / Xiaomi Home, 4to6bl ynpasnsTb
YCTPOWCTBOM U B3aVIMOAEACTBOBATb C iPYrMY YCTPOIACTBAMU YMHOIO IOMA.

OrtckaHupyiite QR-kop, 4To6bl ckauaTb U yCTaHOBUTbL
npunoxeHve. Bol 6yaete nepeHanpasneHbl Ha CTpaHULY
HaCTPOIKM MOAKIOYEHWSA, ECNIV NPUNOXKEHNE YXKeE
ycTaHoBneHo. Vinu BeinonHuTe novck no 3anpocy «Mi
Home/Xiaomi Home» B App Store, 4To6bl ckayatb 1
YCTaHOBUTb MPUIOXKEHME.

78FFOEAE

Otkpotiite npunoxerne Mi Home / Xiaomi Home,
HaxxMuTe @ B NPaBOM BepXHEM Yrily v cneflyiiTe MHCTPYKLMAM No JOOABNEHNIO
ycTpoiicTBa.

* B EBpone npuioxeHve HasbiBaetcs «Xiaomi Home» (kpome Poccun). HassaHmne
NPUNOXeEHNA, KOTOPOoe oTobpaXkaeTcA Ha BalleM YCTPOWCTBE, AOMKHO ObiTb
NPVIHATO MO YMONYaHWI0.
Mpumeyanna.
- 90T poboT-nbinecoc pabortaet ¢ npunoxernem Mi Home/Xiaomi Home v nopaepxusaert
Android 9.0 1 i0S 12.0 nnn 6onee nozaHne Bepcum.
Moppepxuatotca Tonbko cetn Wi-Fi ¢ wactoton 24 M.
Bepcwia npunoxeHnsa Mmorna 06HoBWTbCA. CneflyiiTe MHCTPYKLMAM AA TeKyllei Bepcum
NPUNOXEHUA.

C6poc HacTpoek 6ecnpoBogHoi cetn Wi-Fi

Ecnv poboTy-nbinecocy He yaaetca NOAKMOUNTLCA K CETU, MOTOMY YTO 6binl
BbINOJIHEH CHPOC MapLIpyTM3aTopa, NoAb30BaTesb 3abbll Naposb MV MO UHBIM
NpUYMHaM, BbINONHWTE Creayolve AeNCTBYA.

1. OTKpoiiTe KpbiLKy poboTa-nbinecoca, 4Tobbl yBuaeTb nHamkatop Wi-Fi.

2. OpHOBpeMeHHO HaxxmuTe 1 yaepxusaiTte kHonku (O v (), noka He ycnbiwmTte
coo06LLeHNe 0 TOM, YTO POGOT-NbINECOC OXKMAAET HACTPOKM CETU.

3. Korpa nHavikatop Wi-Fi saamuraet, nopkniouerue k cetn Wi-Fi ycnewHo cépolueHo.

BknioueHune/BbikNloueHe

Haxxmute n y,Elep)KI/IBaIZTe KHOMKY d) B TeYeHWVe Tpex CeKyHn, YTOObI BKNIOUYNUTH
pOﬁOT—I‘IbIﬂECOC. Ecnn nHonKaTop po60Ta-nblnecoca Ha4ynHaeT CBeTUTbCA, p06OT-
MNbl1I€COC HAX0ANTCA B PeXMNMe OXNaaHuA. Ecnn pa60Ta poﬁoTa—nbmecoca
NPNOCTaHOB/IEHA N OH HE 3apAXaeTCA, HaXXMUTe n yﬂ,ep)KVIBaIZTe KHOI'IKy(I) B
TeyeHue Tpex CeKyHn, YTOO6bI BBIKNOYNTb €ro.

ﬂpumeuauwe. Korpa pO6OT-I'IbIJ'IeCDC 3apsaeTcs, OH aBToMaTn4eCcKu BKItOHaeTCA. B
3TO BPEMSA ero Hesb3A BbIKN0YNTb.

BbICTpOG co3faHne KapTbl

Mocne nepBoHa4anbHOW HACTPOWKM CETU CNEAyNTe MHCTPYKLMAM B
NPUIOXKeHNM, YTOObI BbICTPO CO3aaTb KapTy, ¥ poBOT-MblIeCOC HAYHET co3AaBaThb
KapTy 6e3 ybopku. locne cospaHna kapTbl pob0T-Nbinecoc BepHeTcA Ha
MHOrodyHKLVOHabHYI0 CTaHumio. Kapta coxpaHuTCA aBToMaTnyeckm.

CocTosiHme nay3bl

Korpa nbinecoc pabotaet, HaXMuTe N6y KHOMKY, YTO6bl NPMOCTAHOBUTH €ro.

Mpumeuanwne. He nogHymaiiTe 1 He nepemellaiite poboT-NbiNecoC BO Bpema nayssl. B
NPOTVIBHOM Clly4ae MOryT BO3HUKaTb HABUraLMOHHbIE OLWVOKM, KOTOPbIE MOTYT MOMeLLaTh
po6OTYy-MblNecoCcy BEPHYTbCA Ha MHOrOMYHKLVOHaNbHYIO CTaHLMIO AV NPUBEAYT K NoTepe KapTbl
nomeLleHuA.

Cnawmi pexum

Po6oT-nbinecoc aBTomat4yecky NepexioyaeTcsa B peXum cHa nocne
nprocTaHoBKM paboTbl 6onee yem Ha 10 MuHyT. Mpun aTOM NHANMKATOP
Bblk/itoyaetcs. [ins BbiBoga poboTa-nblnecoca U3 pexriMa cHa HeobxoaMMo
HaXatb 1106y KHOMKY Ha HEM.
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Boso6HoBneHne ybopku

Ecnu Bo Bpems y6opku 3apag po6oTa-nbinecoca 6yaeT Ha MCXofe, OH
aBTOMAaTUYECKM BEPHETCA Ha MHOrOMYHKLVIOHA/bHYIO CTaHLIMI0 ANS 3apAAKM.
MonHOCTbI0 3apAAMBLIMCE, PO6OT-MNblIECOC BO306HOBMUT YBOPKY C TOTO MECTa, rae
oHa bblna npepBana.

HacTpolika 6n1oK1MpoBKM OT feTei

YTo6bl BKIIOUYMTB UL OTKIOUUTL BIIOKMPOBKY OT AETEN, HAKMUTE V1 yAePKMBaiiTe
KHoMKy ) Ha Kopryce po6oTa-nblfecoca B TeYeHne TPex CeKyHA.

MpumeuaHue. Ecnv 6nokmpoBka OT AeTeit BKoYeHa, KHOMKK poboTa-nbinecoca He paboTaior.

YpaneHwve nbiin

Koraa po6oT-nbiiecoc aBToMaTMyeckn BEPHETCA Ha MHOTODYHKLUOHabHYO
CTaHLMIo A1 3apAAKM Nocie 3aBepLueHns Y6opKM Mbiav, y6opKy Nbiiv 1 BNaKHON
y60pKN UNn Y60pKUN NbINN Nepes BAAXHON yOOopKoi, MHOrodyHKUMOHanbHas
CTaHUVMA aBTOMATVYECKN HAYHET OMyCTOWaTb KOHTEHep ANA NbUN.

Mpumeuanna.

- Ecnvn pobot-nbinecoc Bosepawaetcs k MHOrodyHKLMOHabHO CTaHLK C NOAMYTY, YTOGbI
OYUCTUTB ryBKM ANA BNaXHO yBOPKY, CTaHLMA He ByaeT aBToMaTnyeckn yaanaTh nbiib 13
KOHTelHepa ANnA nbinu.

Ecnu dyHKUMA aBTOMATVHECKOro ONyCTOWeHVA KOHTelHepa ANA Nbiiv OTKNKYeHa B
NPUNOXEHIU, MHOTODYHKLIMOHaNbHAA CTaHLA He ByaeT onycTowwaTh KOHTEHep ANA Nbiv.

Y6opka nbinn 1 BnaxkHas ybopka

(@ Hauartb y6opky

Mpexzae Yem HayaTb yOOPKY, ybeanTech, 4To 610K ANA BNAXHON yOOPKM 1 Apyrue
Heo6X0AVIMble KOMMOHEHTbl yCTaHOBEHbl HA POBOT-NblIecoC a B pe3epByap
INA YncTol Boabl AobaBneHa Boaa. Boibepurte pexviM y6opKu Mblin v BAAXKHOM
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y6OPKYM B NPUAOKEHUM 1 NCMOAb3YiiTe NPUOKEHNE MU HaxXMUTe KHonKy () Ha
pob6oTe-nbliecoce, 4Tobbl 3anycTUTb ero. 3aTeM poboT-NblIecoC CnaaHnpyeT
onTUManbHbIA MapLpyT y6OpKM 1 BbIMONHUT 3afaHve no ybopke Ha OCHOBE
CO34aHHOW KapThl.

MpumevaHms.
Y106l HE HAMOYMTL KOBPbLI BO BPEMSA BNAXHOM YOOPKY, Bbl MOXETE BPYUHYIO LO6ABNTb 30HbI C
KOBpaMVi B NpUIOXeHe 1 BbibpaTb MeTO/ YMCTKM KOBPOB.
IMpv nepBOM K1CMONb30BaHNM POGOTa-Mbllecoca peKoMeHyeTCs CNeaoBath 3a HUM U yAanaTh
noBble NPenATCTBMA Ha ero MyTu, KOTOpble MOryT NoMeLLaTh ero paéore.
Ecnv poboT-nbinecoc MoxeT 3acTpATb VAV nouapanarb NoBepxXHOCTb Mebenyt B HEKOTOpbIX
MecTax, Bbl MOXeTe YCTaHOBWTb 3anpeTHble 30HbI B MPUNOXKEHNN, 4TOBbI MPEAOTBPATUTL
NPOHNKHOBEHVIE POBOTa-MbIIECOCA B 3TN 30HbI.
Korza pobot-nbinecoc nonagaet B 30Hy C BOPCUCTbIMW KOBPaMK, B TEMHbIE MeCTa Vv MecTa
C oTpaXxalollell NOBEPXHOCTbIO, 3TO MOXET MOBAVATL Ha ero paboTy.
Mepen Havanom ybopku poboT-nbinecoc cmadmnsaet rybku ana naxHoit ybopkw. Mopoxaute,
roka BbINONHAETCA JaHHasA npoLeaypa.
Mepen Hauanom ybopku ybeamtech, YTo MHOrodyHKLMOHaIbHAA CTaHLMA NOAKIOYeHa K
PO3ETKe 11 4YTO POBOT-NBINECOC NOAKIHEH K MHOTODYHKLIMOHANbHOM CTaHUMN.
YT06bI 06ECNEYNTH BO3BPALLEHNE POOOTA-NbINECOCA HA MHOTOPYHKLMOHANBHYIO CTAHLVIO
nocrne 3aBepLIeHVA y6OpKM Mbivi U BNAXKHOK YOOPKY, PEKOMEHAYETCA 3anyckaTb ero co
CTaHuun. He nepemelyaiite MHOrodyHKLMOHANbHYIO CTAHLIMIO, Pe3epByap ANA YUCTON BOAbI,
pesepByap 1A FPA3HON BOAbI VIV MOAAOH BO BpeMs y6opKy.

(2 ABTOMaTMyYECKIi BO3BPAT Ha CTAHLMIO 1A OYUCTKM ry6OK BO BPEMSA BIaXXHOW y6OPKM
Bo Bpems y6opku po6oT-nbiecoc aBToMaTMyecky Bo3Bpallaetcs Ha
MHOrodYHKLMOHaNbHYIO CTaHLIO, YTOBbI OUMCTUTB IYBKM ANS BAXHON y6OpKY,
noce Toro Kak oH y6epeT onpeaeneHHyo niowanb nomeleHus. lMocne o4ncTku
ry6ok Ans BnaxkHol ybopku poboT-nbinecoc BO306HOBUT yOOPKY.

I
(® ABTOMaTVYECKOE OMYCTOLEHUE KOHTEHEPa A5 MbIIY 1 04NCTKA 1 CyLUKa
ry6oK Ans BNaxHomn ybopku

Mocne Toro kak poboT-Mbiecoc 3aKOHUUT YOOPKY 1 BEPHETCA Ha
MHOrOQYHKLMOHAbHYIO CTAHLMIO AN1A 3apPAAKU, MHOTOGYHKLVIOHANbHAs
CTaHUMsA aBTOMaTVYECKN HAYHET yAaNATh Mbllb U3 KOHTENHEPA, & 3aTeM 04NCTUT
M BbICYWIWT Fy6KU AnA BNAXHOWN y6opKM.

@ OuwncTka pesepsyapa Ansi rpAsHON BOAbI

CBoeBpeMeHHO ouunLLaiiTe pe3epsyap AN rPA3HO BOAbI MOC/TE OYUCTKM U CYLLIKN

ry6oK 15 BA&XHOM yBOpKy, 4ToBbl NPefoTBPaTUTL NOABNEHVE HEMPUATHOTO
3anaxa.

Y6opka nbinv nepes BnaxHon ybopkom

Mpexae yem HauyaTb y6OpPKY, ybeanTech, 4To 610K 418 BNAXHOWN y6opKIn
YCTaHOB/EH Ha POBOT-MbIIECOC 1 4TO B pe3epByap AA YACTO BOAbl Lo6aBNEHa
BoAa. Bbibepute pexxum y6opKu nbiav nepes BNaxHo y6opKoi B MPUIOKEHNN
1 UCONb3yITe NpUNoxeHne nnv Haxmute kHorky () Ha po6oTe-nbinecoce,
4TO6bI HAuaTh Y6OPKY. PO6OT-NbINIECOC NOAHUMET 6NOK AN BNAXHO YOOPKM

1 HauyHeT y6opky nbinu. Nocne 3aBepieHns y6opKy Nbiiv OH BEPHETCSA

Ha MHOTOYHKLVIOHANbHYIO CTaHLVI0, 4TOBbI aBTOMATVNYECKYM OMYCTOWUTh
KOHTENHEP ANA NbIN M CMOUNTb Fy6KU ANA BNAXHOW YBOPKK, a 3aTem onycTuT
610K ANA BAAKHOW YGOPKM, 4TOObI HAYaTh BAAXHYIO0 YOOPKY.

Y6opkKa nbinn

BbiGepyiTe pexum y6opKi Nbiv B TPUIOXKEHUN 1 UCTONbL3YITE NPUIOXeEHNE
nnn HaxxmuTe kHonky (D Ha po6oTe-nbinecoce, 4To6bl Hayatb y6opky. Po6or-
nbliecoc NOAHNMET 610K A1 BAAXHON YOOPKY 1 HAUHET yBOPKY Nbinu,
NBMrasch OT MHOTOYHKLVOHaNbHOM cTaHuuw. [Nocne 3aBeplieHns y6opku
NblAV OH BEPHETCSA Ha MHOTOGYHKLVIOHANbHYIO CTaHLVI0, 4TO6bI aBTOMATNYECKN
OMyCTOLINTb KOHTENHEP ANA MbIIN.

s
=y
==

D

Mpumeyanue. Ecnv 600k Ans BnaxHoM y6OpKM He yCTaHOBNEH, POBOT-NbINECOC aBToMaTNyecku
BbINOJHUT yBOPKY MblAW Nocse 3anycka.
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BnaxkHasa ybopka

Mpexae Yem HayaTb yOOPKY, ybeanTech, 4To 610K ANA BNAXHON yOOPKM 1 Apyrue
Heo6XOAVIMble KOMMOHEHTbI YCTaHOB/EHbI HA POBOT-MbINIECOC U YTO B pe3epByap
ILNA YncTol BoAbl AobaBnieHa Boaa. BoibepurTte pexviM BnaxHol y6opku B
NPUNOXEHIM 1 NCNONb3YIATE NPUNOXKEHIE Unn HaxxmuTe kHonky () Ha po6oTe-
nblnecoce, 4To6bl 3anycTuTh ero. PO60T-Nbliecoc aBToMaTuyecKy CMOYNT FyoKum
L1 BNAXKHOW YBOPKM 1 NOKMHET MHOTOdYHKLMOHANbHYIO CTaHLMIO, YTOGbI
HauaTb BNaXKHyto y6opky. lMocne 3aBepLueHnsA BNAXHOW y6OPKN OH BepHETCA Ha
MHOro®YHKLVOHANbHYIO CTAHLMIO AN OYNCTKU U CYLLIKU Fy6OK.

JononHutenbHble GYHKUMW NPUIOXEHNS

Kapra

Ha pomatuHeit ctpaHue npunoxeHus otobpaxaeTca Tekyluas Kkapra,
ncnonb3yemas ans yopKu Nbliv 1 BRaXKHOW y6opku. B HacTpoiikax MOXHO
3a/1aTb OrPaHMYEHHbIE 30HbI Y UBMEHUTB TEKYILYIO KapTy B pasaese ynpaeneHuns
KapToMn.

HacTpoiiku y6opkmn

B HacTpoiikax y6opKu MOXHO N3MEHUTb PeXuM y6opKK, MOLHOCTb BCaCbiBaHNA
1 CKOPOCTb MOAAYV BOAbI B 3aBUCHMOCTY OT YPOBHS 3arpA3HeHs nona n Bawwmx
notpebHocTeN.

HacTtpoiiku MHOrodyHKLMOHANbHOW CTaHLMMW

B HacTpoiikax MHOrO(YHKLMOHANBHOM CTaHLMN MOXHO HACTPOUTbL
ornycTolleHne KOHTeliHepa Af1s MbIIN 1 O4NCTKY ryBOoK Ans BaXHON y6opKu.

B HacTpoiikax onycToleHNA KOHTEHepa AN NblY MOXHO BKIOUYUTL U
BbIK/IIOUYNTb GYHKLIMIO aBTOMATUYECKOrO YAANEHUA MbUIN Y UBMEHWUTb 4acToTy
yAANeHNUA Nbian.

B HaCTpOI‘/‘IKaX O4YNCTKN Fy60K NS BNAKHOM y60pKVI MOXHO N3MEHUTb 4acToTy
BO3BpalleHua poﬁoTa—nblnecoca Ha CTaHUMIO AN1A O4YNCTKN I'y6OK.

Mpumevanns.
Mepen vicnonb3osaHnem y6opKkI BbIBPaHHOM 30HbI/30HNPOBAHHO YEOPKI VAN 3MEHEHNEM
KapTbl HEOBXOAMMO CO3AaTh KapTy.

- [Ins nonyyeHns LoNONHUTENbHBIX GYHKLMIA NepeinanTe B npunoxeHue. Pabota kaxaoin
bYHKUMMN 3aBUCUT OT MPUIOKEHNS.

O6HoBneHne BcTpoeHHoro MO

Bbl MoXxeTe 06HOBUTbL BcTpoeHHoe MO poboTa-nbinecoca Yepes npuaoxeHme
Mi Home / Xiaomi Home. MNepea o6HoBNeHVEM y6eanTeCh, 4TO po6OT-Nbiiecoc
HaxoAUTCA Ha MHOrOQYHKLMOHANbHO CTaHLMK, a 3apaj akKymynsTopa
cocTaBnifeT He Hke 15%.

BoccraHoBneHne 3aBoACKNX HaCTpoekK

Ecnu po6oT-nbinecoc He paboTaeT Haanexaw M o6pa3om nocse nepesanycka,
HaXXMUTE KHOMKY cbpoca ¢ nomMoLLbio GynaBku v yaepxuvBaiite ee B Te4eHne Tpex
CeKyH[l, NOKa He YC/bIWWTE roloCoBOE CO0bLIEHVE 0 cOpOCe HACTPOEK. Taknm
o06pas3om byayT BOCCTaHOBIEHbI 3aBOACKVE HACTPOIKM poboTa-nbinecoca.

Mepe3anyck poboTta-nbinecoca

Ecnn po6oT-nbiiecoc nepectaer pearnpoBatb WA He BbIK/IOYAETCS, BbIKOUMTE
€ro NpuHyAuTeNbHO, yaepxusas kHonky () B TeueHne 15 cekyHa. 3atem HaxmuTe
1 yaepxuBaiite kHonky () B TeueHne Tpex cekyHA, YTo6bl BKNKUNTL PO6OT-
nblnecoc.

Yxop v TexHnuyeckoe ob6cnyxnBaHme

Jetanun

YT06bI NOAAEPXVBATH POGOT-NBINECOC B XOPOLIEM COCTOSHWN, PEKOMEHAYETCA COBMI0AATH EXXeAHEBHbIE MHCTPYKLIMM MO yX0AY W IKCNyataumm, ykasaHHble B Tabnuue.

YacTb

YacToTa ouncTku

YacToTa 3ameHbl

Yactb YacToTa ouncrkum YacTtoTa 3aMeHbl

OuucTka no mepe

[atynk nageHuns

3apAaHble KOHTaKTbl
po6oTa-nbinecoca

bamnep

Bbixoab! ans
camooumncTKM poboTa-
neinecoca

HwxHAA yacTb poboTa-
nbinecoca

ExxemecAyHan ouncTka /

MHorodyHKuroHanbHas
cTaHuua

3apAaHble KOHTaKTbl
MHOrodyHKLMOHANbHO
cTaHumm

CvirHanbHas 3oHa
MHOrodyHKLMOHANbHO
cTaHumm

paccToAaHnA

JlazepHblil gaTunk

KoHTernHep ans noiin /
HeobxoAnMocCTn
dunbTp (ycTaHOBNEH
OuncTka Kaxzble iBe
npenBapuTenbHO B Henenn 3-6 mecaua
KOHTeViHepe Ans Nblan)
Pesepsyap ans unctoin | Oumctka kaxaple iBe
BOAbI Hepenn
PekomeHpyetca
Pesepsyap ans rpssHol oumwatb /
BOAbI nocne Kaxaoro
MCnosb30BaHNA
MoaaoH ana BnaHom Ounctka kaxable 1-2
yb6opku Hepenn
OuncTka Kaxzble fBe
LLleTka Avle A 6-12 mecaua
Hepenn
OuncTka Kaxaple iBe
BokoBas wetka Abie A 3-6 mecsua
Heaenn
[y6ka pna BnaxHomn
Y/ / 1-3 mecaua
y6opkun
lNoBopoTHOe kKoneco
J1asepHblii faTumk
ExxemecsauHasn ounctka /

MeHsiiTe kaxable 2,5
MecsALa B 3aB1UCYMOCTU
oT pakTnuyeckoro
MCMONb30BaHMA

OAHOPa30BbIN MELOoK /

Mpumeyanus.
Yacrota 3ameHbl NpUBOANTCA UCKIOYNTENBHO A/1A CNPaBKn. B Cny4ae noBpexneHAa KOMNoHeHTa
€ro HeobxoA1MO 3aMeHUTb AR obecneyeHns kaiyeCTBEeHHOM yHOpKN.
Mepen nepemelleHem vy OTNPaBKoii poboTa-nbinecoca onycToLnTe pe3epByapsl AN YNCTON
n I'pHSHOVI BOAbI, YTOObI HE NOBPEANTb MblJIECOC BO BPEMSA TPAHCMOPTNPOBKN.




nbinecbopHmka
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3ameHa oaHOPa30BOro MeLka OuncTka pe3epByapoB AJif YNCTOW 1 FPA3HON BOAbI

1. CHUMUTE pe3epByapbl ANA YUCTOV U FPA3HOI BOAbI, OTKPOWTE KPbILIKM 1
BbleliTe BOAY.

1. Mocne 3anonHeHNA 0LHOPA30BOro MeLLKa N3BAEKMTE KPbILLKY 13 OTBEPCTUS
nblnec6opHvKa. 13Bneknte o4HOPa30BbI/i MELLOK 3a py4Ky ¥ BbIGpockTe ero. 3atem
yAanuTe rpsasb ¢ GpubTPa C NOMOLLBIO CYXO TKaHU.

"~
Oteepctre @ %

2.TpomoliiTe pe3epByapbl YACTO BOAOIA, @ 3aTeM NMPOTPUTE X BHELLHNE
NMOBEPXHOCTY, NPEX e YeM BCTaBNATb PE3epBYyapbl B MHOTOPYHKLIMOHANbHYIO
cTaHuuio.

Mpumeuanwe. Ecnv NoTAHYTb 3a PyyKy OAHOPA30BOTO MeLlLKa, OH 3arneyarbiBaeTcs, YTo
npesoTBpaLLaeT ciyyaiiHoe pasbpacsiBaHvie nbiiv 1 Apyroro Mycopa.

2. YcTaHOBWTE HOBbIV OJHOPA30BbI MELLOK, Kak MoKa3aHo Ha PUCYHKe, 1 BCTaBbTe
pYUYKy MellKa B npope3b. 3aTeM yCTaHOBUTE KpPbILLKY NblnecbopHmka. OHa
yCTaHOB/EHa NPaBUIIbHO, ECAVI Bbl YCbILWANN LWENYOK.

Mpumeuanue. Monnasok B pe3epeyape A1 YACTON BOAbI W Naasalolnii Wwap B pe3epsyape Ans
rPA3HON BOAbI ABAAIOTCA NOABWKHBIMIA KOMIOHEHTaMW. He npunaraiite CAUWKOM MHOTO yCUaAnii
npu O4NCTKe, YTOObI He NoBpPeauTb UX.

OuncTka nogaoHa M OCHOBAHMA NoAAOHA OuncTtka AaT4MKOB U 3apAAHbIX KOHTAKTOB

1. BoibepuTe dyHKLMIO OYNCTKU MHOFODYHKLMOHAIbHOM CTaHLMN B
NPUNOXEHNI, NOCNE Yero poboT-NblIecoC aBTOMATNYECKUN MOKMHET CTaHLMIO.
BpyuHyio n3BnekunTe NoafoH, Nocne Yero MHOrodyHKLUMOHaNbHas CTaHLMA
aBTOMATMYECKM BMPbICHET BOAY B OCHOBaHVe noaoHa. C nomoLbio Kycka TKaHu
VIV LLETKN OYNCTUTE FPA3b C OCHOBAHMA M NOAJOHA.

Vcnonbayiite MArKyto TKaHb /18 O4NCTKM BCEX JaTYNKOB 1 KOHTAKTOB 3apsAAKM
pob6oTa-nbiiecoca:

- [laTunky nafeHna pacnosioXeHbl Ha HXKHeN YacTu poboTa-nbinecoca.

- 3apAnHble KOHTaKTbl Ha 3afiHeli CTopoHe poboTa-nbinecoca.

- JlasepHblii faTYMK paCcCTOSHUS HA BePXHE CTOPOHe poboTa-nbliecoca.
bBamnep v nnHenHbI na3epHbIi JaTUMK PacnoNoXeHbl Ha nepefHei CTopoHe
pob6oTa-nbiecoca.

JlasepHblii faTumk
JlazepHblil paTymk
paccToaHuna

2. MopoxanTe TP MUHYTHI, NOCNE Yero MHOrodYHKUMOHaNbHasA CTaHUMA
aBTOMATMYECKMN CONBET rpsi3Hyto Bofly. Cyxoli TKaHblo OUNCTVTE OCHOBaHVe
nojAoHa v NOAAOH, @ 3aTeM YCTaHOBUTE NOAAOH B cTaHumio. Mocne
OUMCTKM OCHOBaHWS Bbl MOXETe BPyUHYI0 MOMECTVTb PO6OT-Mblnecoc B
MHOTOdYHKLVIOHAbHYI0 CTAHLVIO, NCMOJb30BaTh NPUIOKEHWE NN HAXaTb
KHOMKy () Ha po6oTe-bliecoce, YTO6bl BEPHYTH €ro Ha CTaHLYIO.

Bamnep

3apﬂ,|1HbIe KOHTaKTbI

Mpumeyanne. He Hak1oOHANTE MHOTOdYHKLMOHANbHYIO CTAHLMIO NPV eXEAHEBHOM UCMONb30BaHUN
1 ybopke. Ecnn B ocHOBaHWV NOAAOHA HAKONWTCA BOAA, BBITPVTE €€ CYXOM TKaHbIo.
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OuncTka WeTKn 1 6OKOBOW LWETKN

1. I'IepeBepHvlTe pO60T-I‘IbIﬂeCOC n coaBuTe 3aXKnMbl, 4TO6bI CHATD KPbILWKY LWETKN.

2. CHUMUTE WETKY, N3BNEKMTE MOALWMMHMUKA Ha 060MX KOHLIAX 1 OYNCTUTE OCb
LWEeTKY.

3. C noMoLLbio HOXHWL, BbIPEXbTE W BbITAHUTE BONOCHI 1 APYroi Mycop,
3anyTaBLUVIACS B LLETKE.

4. BbITAHMTE GOKOBYIO LLETKY BBEPX 1 O4NCTUTE €e.

5. YcTaHoBwTe WeTKy, GOKOBYIO LETKY 1 KPbILLKY LETKWN Ha MecTo 1 y6enutech, Yto
OHW YCTaHOB/EHbI HAAEXHO.

o KpblwwKa weTkun .
o 3aXXKVMMbl KPbILLKN WEeTKN

== —ueme
|-|O.|1LLIVII'|HVIKVI WeTKn

BHMMAHME! Ecnu B wweTke 3aCTPANO CAMLIKOM MHOFO BOJIOC UM OHU CUALHO CRYTanuch, He
TAHUTE VX C YCUAMEM, TaK KaK 3TO MOXET NOBPEANTD LIETKY.

Ounctka NMOBOPOTHOrO Kosnieca

1. MNepeBepHWTE PO6OT-NbINECOC U BbITALLMNTE NOBOPOTHOE KONECO.
2. OumcTUTE BONOCHI, FPA3b 1 APYroi Mycop, HAMOTaBLUMIACA Ha KOIECO 1 OCb.
3. BepHuTe NOBOPOTHOE KONECO Ha MECTO U HAXXMUTE Ha Hero, YToObl 3aKpenuThb.

Koneco
Ocb

MpumeyaHna.

- C nomMoLLbio He6ONbLLON OTBEPTKM MK APYrOro pblyara MOXHO akkypaTHO NOALENUTL U CHATL
Koneco.

- Koneco Mo)HO NombiTb BOAOV 1 BEPHYTb HA MECTO, KOTLa OHO BbICOXHET.

Ounctka MHOrodYHKLNOHANBHON CTaHLUK

OumncTuTe 3apsfHbIe KOHTaKTbI, BbIXOAbI A1 CAMOOUYMNCTKY, @ TaKKe 061acTb
curHana MHorodyHKLUMOHaNbHON CTaHLMW MATKOI CYXOl TKaHbio.

AKKyMynAaTop

Po6oT-nbinecoc Bkaouaet B cebs BbICOKOIDDEKTUBHDIV TUTWIA-

VNOHHbI akKyMyNnsTOPHbI 610K. OH AOMKEH BbITb XOPOLLIO 3aPSXEH BO
BpEMS eXXeJJHEBHOTO MCNO/b30BaHNA ANA NOAAEPXKAHNA ONTUMAbHOW
Npon3BOANTENIbHOCTY akKymynaTopa.

Mpumeuanme. Ecnvi po6oT-NbiNecoc He UCMONb3YeTCA B TEHEHVIE JONITOr0 Neproja BpEMEHMU,
oTKNoYUTE 1 ybepwTe ero. YTobbl 13bexartb NOBPexXAeHNA OT YpeamepHOI paspaaku, pobor-
NblNIECOC He0HXOAMMO 3apAXaTb He pexe OHOro pasa B TPU MecALa.

YcTpaHeHne Henonaaok

Mpobnema

BoamoxkHas npunynHa n pelweHne

Po6ot-nbinecoc He BkoYaeTcs.

Hunskwnit yposeHb 3apaaa akkymynatopa. [oaHOCTbIo 3apsaanTe po6OoT-MbIIECOC 1 MOBTOPUTE MOMbITKY.
Temnepatypa B nometeHun Hxke 0°C naw Boiwe 40°C. Y6eanTecs, YTo po6OT-NbINECOC UCMONb3yeTCA Npun
Temneparype ot 0°C o 40°C.

Po6oT-nbinecoc He 3apsxaetca.

MHOFOdJyHKLI,I/IOHaI]bHaFI CTaHUMA He NoAKo4YeHa K NCTOYHUKY NUTaHuA. Y6epnutecsb, 4To 06a KOHLA WHypa
NNTaHNA NOAKKYEHbI NPaBuibHO.

lnoxov KOHTaKT MeXAy 3apAAHbIMW KOHTaKTaMu Ha MHOFOd)yHKLlVIOHaﬂbHOVI CTaHUnm n p060Te-nb|necoce.
Ounctute 3apAfHble KOHTaKTbl.

I'IpOBepre, HET I NOCTOPOHHEro npegmMmeTa Ha pasbeme p060Ta-nb|necoca. Ecnn ectb —yhanute ero.

Co6oli koHdurypauum cetu.

Maponsb k cetn Wi-Fi ykasaH HeBepHo. BBeanTe npaBubHbIVi napons.

MepekntounTech Ha ceTb 2,4 Ty, Tak Kak ceTn 5 Iy, 1 KopnopaTuBHbIe poyTepbl HA AaHHbIE MOMEHT He
nopAepXuBatoTca.

Y6enuntecsb, 4To po6GOT-NbINECOC YCTAHOBIIEH B 30HE C CMbHbIM curHanom Wi-Fi.

Po6oT-nbinecoc Mor He NepeiiTy B OXnaaHne noaxkaiodeHvs. Beliigute 13 npuaoxeHns n nepesanycrute ero,
a 3aTem NMpaBW/IbHO BbIMOJHATE Waru 1A NOBTOPHO HACTPOIIKN CeTu.

Po6oT-nbinecoc He MOXeT HalTh
MHOTOGYHKLVOHANbHYIO CTAaHLVIO N BEPHYTHCA K
Hewn.

MHoropyHKLVOHaNbHasA CTaHLMA OTKAOYEHA OT MUTaHNA UK Gbina nepemelyeHa 6e3 ycTaHoBAEHHOTO Ha
Helt poboTa-nbinecoca.

Bokpyr MHOroGyHKLMOHANBbHOV CTAHLMM CIULIKOM MHOTO NPensATcTBUiA. [ToMecTUTe MHOTOGYHKLOHAbHYIO
cTaHumio B 6oniee cBO60AHOE MECTO.

I'Iepemew.eHVIe poﬁoTa—nblnecoca MOXET CTaTb I'Ipl/ll'II/IHOIﬁ N3MEeHEeHWA ero NoNoXeHNA NN CMeHbl KapTbl ero
OKpyXatkuero npocTpaHcTBa. Ecnn pOﬁOT-I’IbIﬂeCOC HaxoamTcA CINWKOM faneko ot MHOFOd)yHKl.lMOHaﬂbHOf"I
CTaHUWW, OH HEe CMOXXeT BEPHYTbCA Ha HEee CaMOCTOATE/NbHO. B Takom cny4dyae HY>XHO BPY4HY0 NOMeCTUTb
pO60T-I'IbIﬂeCOC Ha MHOI'OdDyHKLI,VIOHﬁﬂbHyIO CTaHuuo.

npOTpVITe obnactb curHana Ha MHOFOd)yHKLlI/IOHaI]bHOM cTaHumnK, YTo6bl yhpanuTb C Hee Mblib NN Mycop.
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Mpob6nema

Bo3moxHasa npuumnHa n peleHve

MNpo6nema

Bo3moxHas npuumnHa n peleHve

Pob6oT-nbinecoc He pearnpyeT Ha HaXxaTne KHOMoK

Ha MHOrOdYHKUMOHaNbHON CTaHLUN.

Po6oT-nbinecoc He HaXOAMTCA HAa MHOrOGYHKLMOHaNbHOW cTaHLuKW. BpyuHyto nomecTute po6oT-nbinecoc Ha
MHOrodyHKLMOHAbHYO CTAHLMIO MV UCMONb3YINTe NPUIOKEHNE, YTOGbI BEPHYTb E0.

Po6oT-nblnecoc HEBO3MOXHO BbIKNOYNTb.

Po6oT-nblnecoc HEBO3MOXHO BbIK/IOYNTb, €C/IM OH HAXOAWTCA Ha Noasapsaake. PekomeHayeTcs nepemecTuTb
po60T-NblNecoc ¢ MHOrodyHKLVOHaNbHON CTAHLUW, & 3aTEM HaXaTb U YAEPXNBATb KHOMKY NUTaHNA B
TeueHve 3 CeKyHA, YTOObl BbIKIOYUTb Ero.

Ecnv onucaHHble Bbile AENCTBYA He NOMOTN, HAXXMWTE U YAepXVBaiTe KHOMKY NUTaHUA B TeueHne 15
CEeKyHf, YTOGbI BbIK/OUMTL POBOT-NbIECOC NPUHYANTENBHO. ECIM NpobiemMa He vicyesHeT, o6partnTecs B
cnyx6y nocnenpopaxHoro 06¢CnyxmBaHua.

KOHTeVIHep He MOJIHOCTbIO OYMLEH OT MblJIN.

lpoBepbTe, 3aN0NHEH 1M OAHOPA30BbIV MELIOK B MblNeCOOPHUKE.

Ecnu oaHOpasoBbIii MeLOK He 3anosiHeH, MPOBePbTE, He 3aKyMOPeEHb! IV BbIXOAb! ANA CAMOOYNCTKM poboTa-
nblfiecoca, CTaHLMN 1AM KoHTelHepa Ans neinn. Ecnv aa, To BOBpems oumnwiaiiTte 3acopeHHble X0pbl.

Hunskan CKOPOCTb 3apAaKun.

[ins nonHow 3apaakm poboTa-nbiiecoca Npu HU3KOM ypoBHe 3apsfa Tpebyetca okono 6,5 yacos.

YT06bI NPOANUTL CPOK CYXKObI aKKYMYNATOPaA, POBOT-MbIIECOC aBTOMATNYECKN CHIXKAET CKOPOCTb 3apAAKM
Npw BbICOKOI UNN HN3KOV TEMNEepaType OKpyxalollei cpefbl.

Sapﬂ,qule KOHTaKTbl MOTYT 6bITb 3arpA3HeHbl, NpoTpuTe NX CyXOIZ TKaHbIO.

Po6oT-nbinecoc nponyckaet HekoTopble
nomeLeHuns.

Y6enuntecs, 4To BCe BEPV NONHOCTbIO OTKPbITI.
lpoBepbTe, HET I iBEPEl C NOPOroM BbICOTOM 6onee 2 M, Tak Kak Po6OT-MblIECOC HE MOXET NPeoaoneTb
nopor Bbille 2 cMm.

Ecnu nBepHO Npoem B NOMELLEHNM MOKPbIV UM CKONb3KWUIA, POOGOT-NbINECOC MOXET CKOb3UTb U He ByaeT
paboTatb Hagnexalym obpasom. OctaTku BOAbl Ha MOy PeKOMEHAYETCS BbITUPaTh BPYUHYIO.

Po6oT-nbinecoc n3naeT rpoMkuii LWym Bo Bpemsa
paboTbl.

KoHTeiiHep ana mycopa 3anonHeH. Ounctute ero.

TBepablfi NPeAMET MOXET MONACTb B WETKY NN KOHTeHep Ans nbinv. [IpoBepbTe 1 yaanuTte TBepablii
npeamer.

LLleTka nnun 6okoBas LweTka MoryT 3anytatbes. [lpoBepbTe 1 yAanuTe NOCTOPOHHWU NpeAMeT.

I'Ip|/| HeOéXO,D,I/IMOCTVI yctaHoBuUTE CTaHﬂ,apTHbIIZ nnn 6eCUJyMHbIVI pPexXnm BCcacbiBaHMNA po60Ta-nblnecoca.

Po6oT-nbinecoc He npoponxaet ybopky nocne
3apagku.

Y6enutecs, 4to Ha poboTe-nbliecoce oTkAoYeH pexunm "He 6ecnokonTs". Pexxum "He 6ecnokonTb" He
No3BoAUT pobOTY-MblNECOCy BO306HOBUTL YOOPKY.

Po6oT-nbinecoc He BO306HOBUT y6OPKY, €C/N Bbl BPY4HYIO BEPHETE ero Ha MHOrO®YHKLMOHAbHYI0 CTaHLMIO
AR noA3apsaAKy (nomelleHne poboTa-nbliecoca Ha MHOrOPYHKLMOHaNbHYI0 CTaHLMIO BPYYHYIO, HaXaTve
KHOMKWM Ha Kopnyce poboTa-nbiiecoca Bpy4Hyto 1iv 0TnpaBka poboTa-nbinecoca And Noa3apaaku BpyYHyio
uepes npuaoXeHMe).

Po6oT-nbinecoc ABMXeTCA XaoTUYHO.

I'Ipenmem Ha nony, Takne Kak nposofa 1ianv Tanoyku, MOryT nonagarbCAa Ha nyTn p060Ta-nblnecoca.

PeKOMEH,ﬂyeTCﬂ CNOXWNTb X B NOPAAOK Nepen ncnonb3oBaHneM. Pob6oT-nblnecoc MOXeT CKONb3NTb npun
ABVXEHUN NO MOKPOMY NI CKOJIb3KOMY Mony. I'Iepen Mcnosb3oBaHNEM pEeKOMEHAYEeTCA BbICYLWNTb MOJ.

npOTpVITe YMCTON MATKOW TKaHbIO NNHEWHbIE nasepHble JaT4NKN N AaT4nK BU3yasibHOro pacrnosHaBaHWA Ha
ocHoBe VI Ha Kopnyce poﬁoTa—nblnecoca, 4TO6bI OHV OCTaBaINCh YNCTBIMU N npo3payHbIMN.

Owwnbka ypoBHA BOAbl B OCHOBE NOAAOHA ANA
BNXHOI YOOPKU.

CHUMUTE NOAAOH U OYMNCTUTE BbIMYCKHOE OTBEPCTUE ANA BOAbI, EC/IN OHO 3aCOPUNOCH.
AKKypaTHO Ha)XMUTe Ha pe3epByap ANsA rPA3HOM BOAbI, HTO6bI y6eAUTLCS, 4TO OH YCTAHOBEH NPaBUIIbHO.

lMpoBepbTe, He ocnabneHa v NpPoknaaka Ha peaepayape Ans rpa3Hol Bofbl. BO3MOXHO, OHa ycTaHoBNEHa
HenpasunbHo. Ecnv 370 Tak, ycTaHOBUTe ee 3aHOBO BpyUHylo. Ecnv npobnema He yctpaHeHa, obpaTtutech B
cNny>6y NocnenpoaaxHoro 06cnyxmBaHms.
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TexHnyeckme xapaKTePUCTUKM

Po6oT-nbinecoc ¢ pyHKLMEN BNaXXHON yOOpKN

MHorodyHKLMOHaNbHAs CTaHLMS

(c akceccyapamm)

HasBaHue Po6oT-nbinecoc Mogenb JZ2302
Mogenb C102 Pasmepbl nspgenus 586 x 427 x 340 mm
Pasmepbl n3genvs ®350 x 97 mm HomMuHanbHbIM BXOA, 220-240 B~50/60 Iy,
AKKymynaTop 4800 mMAY (peanibHasi eMKOCTb) HomMrHanbHbIN BbIXOA, 20B=1A
Bpewms sapankn Oko0n10 6,5 4 MowHoCTb (BO BpeMs yaaneHus noinm) 1000 Bt

Bec HeTTO 367
(PoboT-nbinecoc) o7k MouwHocTb (Bo Bpems y6opku) 30 BT

Bec Herto 12,3 kr MouwHocTb (cywka + 3apagka) 30 Bt

CoBMecTMOCTb

Android 9.0 n iOS 12.0 unn 6onee nosaHemn
BEpCUYN

BecnpoBoaHoe noaknioyeHne

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n, 24 T'Tu, Bluetooth 4.2

HanpseHwne npw 3apapke 20B=—==
HomwnHanbHoe HanpsxeHne 144B-—=
HomwnHanbHas MowHocTb 75 Bt

Pa6ounin gnanasoH 4yacTtoT

2400-2483,5 My,

MakcunmanbHas BbiIxogHas
MOLWHOCTb

<20 nbm

ﬂpvl 06bIYHbIX YCNnoBMAX NCNOJIb30BaHNA Mexay aHTEHHOW 3Toro OﬁOpy,U.OBaHVIFI
M TeN0M NoJib3oBaTesiA AO/MKHO COXPaHATbLCA paCcCTOAHME HE MeHee 20 cm.

NHdopmauus 06 yrunusaumm n nepepaboTke 0TXOAOB 3JIEKTPUYECKOT0 U 3JIEKTPOHHOI0 060pyA0BaHNA

Bce n3nenvs, 0603HayeHHble CUMBOJIOM pasfenbHoro cbopa oTpaboTaHHOro aNeKTPUYecKoro 1 anekTpoHHoro obopynoearus (WEEE, gupekTtusa 2012/19/
EU), cnepyet ytunusmpoBatb OTAENbHO OT HECOPTMPYEMbIX ObITOBbIX OTXOA0B. C Liefibio OXpaHbl 34,0POBbA 1 3aLMTbl OKPYXKaloLlei cpefbl Takoe obopynoBaHue
HeobXoAMMO ciaBaTh Ha NepepaboTKy B CreLmanbHbIe MyHKTbI MPYeMa 31eKTPUYECKOro 1 3N1eKTPOHHOTO 060pyA0BaHMS, ONpeaefeHHble MPaBUTENbLCTBOM
EEEm VIV MECTHbIMU opraHamu Bnactu. MpaBuabHas yTunvusaums n nepepaboTtka NoMoryT npefoTBpaTUTh BO3MOXHbIE HEraTUBHbIE NOCNEACTBUA ANA OKpYXKalowen
cpeabl ¥ 380pOBbA YenoBeka. YTobbl y3HaTb, rae HaxoAATCA Takne NyHKTbl cbopa 1 Kak OHW paboTatoT, 06paTTeCh B KOMNaHMI0, 3aHVMAatoLLYI0CA YCTaHOBKOW
060pyn0BaHWSA, NN B MECTHbIE OPraHbl BAACTY.

Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Przed rozpoczeciem korzystania z produktu nalezy doktadnie zapoznac sie z niniejsza instrukcja i
zachowac ja na przysztosé.

Ograniczenia w uzytkowaniu

- Ten produkt jest przeznaczony wytgcznie do czyszczenia podtog w srodowisku domowym. Nie nalezy
uzywac go na zewnatrz, na powierzchniach innych niz podtogi oraz w pomieszczeniach komercyjnych lub
przemystowych.

- Ten produkt moze by¢ uzywany przez dzieci w wieku powyzej 8 lat oraz osoby o ograniczonych
zdolnos$ciach ruchowych, postrzegania lub umystowych, a takze przez osoby bez do$wiadczenia ze
sprzetem badz z brakiem wiedzy na jego temat, je$li odbywa sie to pod nadzorem lub zgodnie z instrukcja
uzytkowania sprzetu w bezpieczny sposéb i ze zrozumieniem wystepujacych zagrozen. Dzieci nie
powinny bawi¢ sie urzadzeniem. Czyszczenie i konserwacja nie moga by¢ przeprowadzane przez dzieci
bez nadzoru.

- To urzadzenie zawiera akumulator, ktéry moze by¢ wymieniany jedynie przez wykwalifikowane osoby.
- Dzieci nie moga bawi¢ sie tym produktem. Nalezy upewnic sie, ze dzieci i zwierzeta domowe przebywaja
w bezpiecznej odlegtos$ci od odkurzacza podczas jego pracy.

- W razie uszkodzenia zestawu kabla nalezy go wymieni¢ na specjalny zestaw kabla dostepny u producenta
lub w punkcie serwisowym.

- Odkurzacza nie nalezy uzywac na obszarze zawieszonym nad ziemig bez uprzedniego zastosowania 00
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bariery ochronnej.

- Nie nalezy kta$¢ odkurzacza do géry nogami. Nie nalezy przenosi¢ odkurzacza, trzymajac za pokrywe

czujnika laserowego LDS, pokrywe czy zderzak.

- Odkurzacza nalezy uzywa¢ w temperaturze otoczenia powyzej 0°C i ponizej 40°C. Nalezy upewnic¢ sig, ze

na podtodze nie ma ptynéw ani lepkich substancji.

- Nie nalezy montowag, tadowaé ani uzywac odkurzacza na zewnatrz, w tazienkach lub w poblizu basenu.
- Przejechanie urzgdzeniem przewodu zasilajgcego moze grozi¢ niebezpieczenstwem.

- Usuna¢ z podtogi wszelkie delikatne lub mate przedmioty, aby zapobiec ich uszkodzeniu w przypadku

zderzenia.

- Nie wolno umieszczaé dzieci, zwierzgt domowych ani zadnych przedmiotéw na odkurzaczu, niezaleznie

od tego, czy jest on nieruchomy, czy sie porusza.

- Trzymac¢ wtosy, palce i inne cze$ci ciata z dala od otworu ssacego odkurzacza.

- Nie uzywac odkurzacza do czyszczenia jakichkolwiek palnych substancji.

- Nie wcigga¢ do odkurzacza zadnych twardych ani ostrych przedmiotow.

- Przed sprzataniem lub konserwacjg wytacz odkurzacz i stacje wielofunkcyjng, a takze odtacz je od pradu.

- Nie wycieraj odkurzacza ani stacji wielofunkcyjnej wilgotng szmatka ani nie sptukuj ich zadnymi ptynami.

Po oczyszczeniu czesci zmywalnych nalezy catkowicie wysuszy¢ czesci przed ponowng instalacjgiich
uzyciem.

- Na czas transportu nalezy upewnic¢ sie, ze odkurzacz jest wytgczony oraz, w miare mozliwosci, znajduje

sie w oryginalnym opakowaniu.

- Produktu nalezy uzywa¢ zgodnie z instrukcjami zawartymi w instrukcji obstugi. Uzytkownicy ponoszg

odpowiedzialno$¢ za wszelkie straty lub szkody wynikajgce z niewtasciwego uzytkowania tego produktu.

Akumulator i tadowanie

OSTRZEZENIA:

- Nie wolno uzywaé zamiennikéw akumulatora, zestawu przewodéw ani stacji wielofunkcyjnej. Odkurzacza

mozna uzywac tylko z modelem JZ2302 stacji wielofunkcyjnej.

- Uzytkownik nie musi wykonywa¢ zadnych czynnosci, aby zmienié czestotliwos¢ napiecia z 50 Hz na 60 Hz

lub odwrotnie. Produkt dostosowuje sie do obu czestotliwosci.

- Nie wolno demontowaé, naprawia¢ ani modyfikowa¢ akumulatora ani stacji wielofunkcyjnej na wtasng

reke.

- Nie nalezy stawia¢ stacji wielofunkcyjnej obok zrédta ciepta.

- Nie wolno wyciera¢ stykéw tadowania stacji wielofunkcyjnej wilgotng $ciereczka ani mokrymi dtornmi.
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- Jezeli odkurzacz nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy natadowac¢ go do petna, a nastepnie

wytaczy¢ i przechowywaé w chtodnym i suchym miejscu. tadowa¢ odkurzacz co najmniej raz na 3
miesigce, aby unikna¢ nadmiernego roztadowania akumulatora.

- Nie wystawiaj urzadzenia ani akumulatora na dziatanie nadmiernej temperatury.

- Nalezy pamietac o ryzyku, jakie stwarzajg zaciski urzadzenia zasilanego akumulatorowo lub o ryzyku

zwarcia akumulatora spowodowanego metalowymi przedmiotami.

- Akumulator litowo-jonowy zawiera substancje niebezpieczne dla érodowiska. Przed utylizacja

odkurzacza nalezy najpierw wyja¢ akumulator, a nastepnie zutylizowa¢ go lub podda¢ recyklingowi
zgodnie z lokalnymi przepisami i regulacjami prawnymi kraju lub regionu, w ktérym jest uzywany.

- Przy wyjmowaniu akumulatora nalezy uwaza¢, aby go nie uszkodzi¢, poniewaz grozi to zwarciem lub

wyciekiem ptynu. Jesli z akumulatora wycieka ptyn, nalezy uwazaé, aby nie dotknat skéry ani ubran,
oraz natychmiast wytrze¢ go suchg $cierka. Nastepnie wyslij akumulator do odpowiedniego zaktadu
recyklingu lub do punktu serwisowego w celu wtasciwej utylizacji.

- Podczas wyjmowania baterii produkt powinien by¢ odtgczony od zasilania.

1) Odkrecic¢ $rube u dotu i zdjg¢ pokrywe.

2) Odtaczy¢ ztagcze baterii i wyjac¢ baterie. Aby unikng¢ obrazen, nalezy uwazag, aby nie uszkodzi¢ komory
baterii.

3) Baterie nalezy oddawaé do utylizacji firmie zajmujacej sie recyklingiem odpadéw.

— Przed zutylizowaniem akumulator nalezy wyja¢ z urzadzenia.
- Podczas wyjmowania akumulatora urzagdzenie musi by¢ odtgczone od sieci zasilajace;j.
— Akumulator nalezy zutylizowa¢ w sposéb bezpieczny.

Wazne informacje dotyczace bezpieczenstwa

- Czujnik laserowy tego produktu spetnia wymagania normy IEC 60825-1:2014 dotyczgcg bezpieczenstwa
produktéw laserowych klasy 1. Unikaj bezposredniego kontaktu wzrokowego z czujnikiem laserowym
podczas dziatania.

£} Wytacznie do uzytku w pomieszczeniach.

Deklaracja zgodnosci UE

c Niniejszym firma Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. o$wiadcza, ze urzadzenie radiowe typu C102 jest zgodne z dyrektywa
2014/53/UE. Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny na nastepujacej stronie internetowej:
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Szczegbtows elektroniczng instrukcje obstugi mozna znalez¢ na stronie www.mi.com/global/service/userguide
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Akcesoria

Wstepnie zainstalowane akcesoria

Inne akcesoria

=

Szczotka gtéwna

)

Pokrywa szczotki

Pojemnik na Filtr

kurz

(wstepnie zamontowany
w pojemniku na kurz)

J
Odkurzacz

Szczotka boczna

Uwaga: llustracje produktu, akcesoriow i interfejsu
uzytkownika przedstawione w niniejszej instrukcji obstugi
stuzg jedynie jako odniesienie. Rzeczywisty produkt i funkcje
moga rézni¢ sig od przedstawionych w zwigzku z ulepszeniami
produktu.

Uchwyt wktadu
myjacego x 2

-

Zestaw przewodow

Wktad myjacy x 2
(wstepnie zamontowany w
uchwycie wktadu myjacego)

Lz 3o TSN

3

Stacja wielofunkcyjna

(w zestawie jednorazowy worek, zbiornik
na czystg wode, zbiornik na brudna wode i
przedtuzka podstawy myjki, myjka)

Odkurzacz Mi Robot — czujniki

Pokrywa czujnika laserowego
LDS

Czujnik laserowy LDS

o Zderzak

Liniowy czujnik laserowy

(b ——o Nacis$nij i przytrzymaj przez trzy sekundy, aby wiaczy¢/wytaczyé
Nacisénij przycisk, aby rozpoczaé lub wstrzymac czyszczenie

O+/—— Podczas dziatania nacisnij, aby wstrzymac¢

Naciénij podczas wstrzymania, aby odkurzacz wrécit do stacji
wielofunkcyjnej w celu tadowania
Nacisénij, aby zatrzyma¢ dokowanie podczas powrotu do stacji
wielofunkcyjnej
Nacisnij i przytrzymaj przez trzy sekundy, aby wiaczy¢ lub wytaczyé
blokade dziecieca

Wskaznik

Biaty: czyszczenie, czyszczenie zakoriczone, tadowanie zakoriczone

Szybko miga na biato: powrét do stacji w celu natadowania, zmiana potozenia,
aktualizowanie oprogramowania uktadowego,
oczekiwanie na potaczenie z Wi-Fi lub taczenie z Wi-Fi

Powoli miga na biato: tadowanie ($redni lub wysoki poziom natadowania
akumulatora)

Szybko miga na pomarariczowo: btad odkurzacza

Pomarariczowy: brak potgczenia z Wi-Fi

Powoli miga na pomarariczowo: tadowanie (niski poziom natadowania akumulatora)

Szczotka boczna ——

Szczotka gtéwna

Gtéwny naped

Pokrywa

Pojemnik
na kurz

Styk
tadowania

—— Koto samonastawne

Pokrywa szczotki

Zatrzask pokrywy
szczotki

Gtowny naped

Otwoér montazowy
uchwytu wktadu
myjacego

o Przycisk resetowania
Nacisnij i przytrzymaj
przez trzy sekundy, aby
przywréci¢ ustawienia
fabryczne

Wskaznik Wi-Fi

Wiaczony: potaczono z Wi-Fi
Miga: oczekiwanie na
potaczenie z Wi-Fi lub
taczenie z Wi-Fi

Wytaczony: brak potaczenia
z Wi-Fi

Otwér wentylacyjny
automatycznego
oprézniania
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Montaz

Stacja wielofunkcyjna - — Wekaznik Zdejmowanie oston ochronnych Umieszczanie stacji wielofunkcyjnej
Biaty: stacja Przed uzyciem odkurzacza usuna¢ paski ochronne z obu stron. Ustaw stacje wielofunkcyjng pod $ciang, na ptaskiej, twardej podtodze, np.
Pokrywa wielofunkcyjna w normie drewnianej lub wytoZonej ptytkami. Upewnij sig, ze jest wystarczajgco duzo
Szybko miga na wolnego miejsca: ponad 0,82 metra w pionie, ponad 1,93 na dtugos¢, wiecej niz

Zbiornik na Zbiornik czystej wody pomarariczowo: btad
brudng wode jf[] stacji wielofunkcyjnej
L Wytgczono: stacja

Uchwyt Zbiornik kurzu wielofunkcyjna nie jest

N " Pokrywa zbiornika kurzu e podtgczona do zasilania

- lub jest w trybie u$pienia
Otwor zbiornika kurzu  o—

0,44 metra na szeroko$¢. Upewnij sig, ze stacja wielofunkcyjna stoi w miejscu,
w ktérym zasieg sygnatu Wi-Fi jest dobry, a takze blisko gniazdka elektrycznego.
Nastepnie podtacz ja do zrddta zasilania.

(

Uchwyt

, Strefa sygnatowa

—— Stykitadowania >082m

Otwoér wentylacyjny
Montaz szczotki bocznej i zespotu mopa

=
(&
automatycznego £ _— |
oproézniania
Myjka ) ]
Zamontuj szczotke boczna i zespdt mopa, jak pokazano na ilustracji. Montaz
przebiegt prawidtowo, jesli dato sig ustysze¢ kliknigcie.
Przedtuzka
podstawy myjki Jednorazowy worek

>193m

—

Zacisk = Zacisk zbiornika Szczotka o Wktadajwtyczke ku gorze do gniazda
zbiornika wody wody Uchwyt = @ boczna zasﬂan’la,.az.vyslfazmk’na.stacp zacznie
Rurka doprowadzajaca w =y w Swieci¢ biatym $wiattem statym.
Ptywak ©
wode
. © Zespo6t mopa
Filtr (uchwyt wktadu
o Zawor myjacego + wktad
ptywakowy Uwaga: w stacji wielofunkcyjnej fabrycznie zainstalowany jest jednorazowy worek. myjacy)
Zbiornik na brudna Zbiornik czystej

wode wody
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Uzytkowanie

Umieszczanie odkurzacza

Przed uzyciem naciénij przycisk () na odkurzaczu i przytrzymaj przez trzy
sekundy, aby wtaczy¢ urzadzenie. Po wtaczeniu odkurzacza podtacz go do
stacji wielofunkcyjnej i sprawdz, czy styki tadowania na odkurzaczu i stacji
sg doktadnie wyréwnane. O prawidtowym potaczeniu odkurzacza ze stacjg
wielofunkcyjna $wiadczy komunikat gtosowy o rozpoczeciu tadowania.

Uwagi:

- Przed pierwszym uzyciem odkurzacza zaleca sie catkowite natadowanie akumulatora. Jesli
odkurzacza nie mozna wigczy¢ z powodu niskiego poziomu natadowania akumulatora, recznie
podtacz odkurzacz do stacji wielofunkcyjnej, aby go podtadowac.

- Gdy odkurzacz bedzie sig tadowat, automatycznie sie wtgczy i nie bedzie go mozna wytaczy¢.
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Nalewanie wody do zbiornika czystej wody

Napetnij zbiornik czystg woda do oznaczenia maksymalnego poziomu.

Linia maksymalnego
poziomu wody
Pojemno$é¢ zbiornika
wody: 4|

Uwagi:

- Nie przekraczaj oznaczenia maksymalnego poziomu wody (MAX).

- Nie nalezy wlewa¢ goracej wody do zbiornika na wode, poniewaz moze to spowodowac jego
odksztatcenie.

- Nie dodawaj zadnej substancji, np. detergentéw. Uzywaj tylko czystej wody, aby uniknaé
uszkodzenia odkurzacza.

taczenie z aplikacjg Mi Home/Xiaomi Home

Ten produkt obstuguje aplikacje Mi Home/Xiaomi Home*. Uzywaj aplikacji Mi
Home/Xiaomi Home do sterowania urzadzeniem i obstugi innych inteligentnych
urzadzen domowych.

Zeskanuj kod QR, aby pobra¢ i zainstalowac aplikacje.
Jesli aplikacja jest juz zainstalowana, nastapi
przekierowanie do strony konfiguracji potaczenia. Aby
pobra¢ i zainstalowac aplikacje, mozesz tez wyszukaé
nazwe ,Mi Home/Xiaomi Home" w sklepie z aplikacjami.

Otworz aplikacje Mi Home/Xiaomi Home, naci$nij 78FF9E4E
przycisk , @ " w gornym prawym rogu ekranu i wykonaj
polecenia, aby doda¢ urzadzenie.

* Nazwa aplikacji Xiaomi Home obowigzuje w Europie (za wyjatkiem Rosji). Nazwa

aplikacji wyswietlana w urzadzeniu uzytkownika jest obowigzujaca.

Uwagi:

- Odkurzacz dziata z aplikacjg Mi Home/Xiaomi Home i obstuguje systemy operacyjne Android
9.0 oraz i0S 12.0 i ich nowsze wersje.

- Obstugiwane sg wytacznie sieci Wi-Fi 24 GHz.

- Wersja aplikacji mogta zosta¢ uaktualniona. Wykonuj instrukcje biezacej wersji aplikacji.

Resetowanie sieci Wi-Fi

Jesli odkurzacza nie mozna potaczy¢ z siecig z powodu zresetowania routera,
zapomnianego hasta lub z innych przyczyn, wykonaj nastepujace czynnosci:

1. Nalezy otworzy¢ pokrywe odkurzacza, aby zobaczy¢ wskaznik Wi-Fi.

2. Naciénij jednoczesnie i przytrzymaj przyciski () oraz (¥, az ustyszysz komunikat
gtosowy o oczekiwaniu na konfiguracje sieciowa.

3. Migajacy wskaznik Wi-Fi oznacza, ze resetowanie potgczenia Wi-Fi zakonczyto
sig pomysinie.

Witaczanie/wytaczanie

Naciénij przycisk () i przytrzymaj przez trzy sekundy, aby wigczyé odkurzacz.
Zaswiecenie sie wskaznika na odkurzaczu oznacza przejécie odkurzacza do trybu
gotowosci. Gdy odkurzacz jest wstrzymany i nie jest tadowany, nacisnij przycisk
(i przytrzymaj przez trzy sekundy, aby wytgczyé urzadzenie.

Uwaga: Gdy odkurzacz bedzie sie fadowat, automatycznie sie wtaczy i nie bedzie go mozna
wytaczy¢.

Szybkie tworzenie mapy

Po ukonczeniu pierwszej konfiguracji sieci wykonaj instrukcje w aplikacji, aby
szybko utworzy¢ mape, a odkurzacz zacznie mapowac¢ pomieszczenia bez
czyszczenia. Proces mapowania zostanie zakonczony, gdy odkurzacz powréci do
stacji wielofunkcyjnej. Mapa zostanie zapisana automatycznie.

Wstrzymywanie

Gdy odkurzacz dziata, nacisnij dowolny przycisk, aby go wstrzymac.

Uwaga: Po wstrzymaniu odkurzacza nie uno$ ani nie przeno$ go. W przeciwnym razie moga
wystapic¢ btedy nawigacji, przez co moze nie wréci¢ do stacji wielofunkcyjnej lub moze nastapic¢
utrata mapy.

Tryb u$pienia
Odkurzacz automatycznie przejdzie w tryb uspienia po wstrzymaniu na 10 minut,

a jego wskaznik sie wytgczy. Aby go wybudzi¢, naci$nij dowolny przycisk na
odkurzaczu .
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Wznawianie czyszczenia

Jezeli odkurzacz zacznie sie roztadowywa¢ podczas czyszczenia, automatycznie
powrdci do stacji wielofunkcyjnej w celu natadowania. Po petnym natadowaniu
odkurzacz wznowi czyszczenie tam, gdzie zostato przerwane.

Ustawienia blokady dzieciecej

Aby wtaczy¢ lub wytaczy¢ blokade dziecigca, nacisnij przycisk (> na odkurzaczu i
przytrzymaj przez trzy sekundy.

Uwaga: gdy blokada dziecigca jest wtaczona, przyciski na odkurzaczu nie dziataja.

Oproéznianie pojemnika na kurz

Gdy odkurzacz automatycznie wroéci do stacji wielofunkcyjnej w celu
natadowania po zakoriczeniu odkurzania i mycia, odkurzania przed myciem lub
odkurzania, stacja wielofunkcyjna automatycznie zacznie opréznianie pojemnika
na kurz.

Uwagi:

- Gdy odkurzacz wrdci potowicznie do stacji wielofunkeyjnej w celu oczyszczenia wktadow
myjacych, stacja nie oprézni pojemnika na kurz automatycznie.

- Jesli funkcja automatycznego oprozniania pojemnika na kurz jest wytaczona w aplikacji,
stacja wielofunkcyjna nie oprézni automatycznie pojemnika na kurz.

Odkurzanie i mycie

® Rozpocznij czyszczenie

Przed rozpoczeciem upewnij sie, ze zesp6t mopa i inne niezbedne czeéci zostaty
zamontowane w odkurzaczu, a do zbiornika na czystg wode wlano wode.

W aplikacji wybierz tryb odkurzania i mycia, a nastepnie uzyj aplikacji lub naciénij

przycisk () na odkurzaczu, aby odkurzacz opuécit stacje. Odkurzacz zaplanuje
optymalng trase czyszczenia i wykona zadania na podstawie utworzonej mapy.

©)

Uwagi:

- Aby nie zamoczy¢ dywandw podczas mycia podtdg, mozesz recznie doda¢ pokryte dywanem
powierzchnie do mapy w aplikacji i wybra¢ metode czyszczenia dywanu.

- Podczas pierwszego uzycia odkurzacza zaleca sie obserwowanie urzadzenia podczas catego
procesu w celu usunigcia przedmiotéw, ktére mogtyby utrudni¢ mu dziatanie.

- Jesliw pewnych miejscach odkurzacz mégtby utknaé lub zarysowaé powierzchnie mebli,

w aplikacji mozna wyznaczy¢ obszary zastrzezone, do ktorych robot nie bedzie mie¢ dostepu.

- Gdy odkurzacz dziata na obszarach pokrytych dywanami z dtugim wtosiem, w ciemnych
miejscach lub na powierzchniach silnie odbijajacych $wiatto, moze to do pewnego stopnia
wptynaé na jego efektywnosc.

- Przed rozpoczeciem odkurzacz nawilzy wktady myjace, wiec trzeba chwilg zaczekac.

- Zanim zaczniesz, upewnij sig, ze stacja wielofunkcyjna jest podtaczona do zasilania,

a odkurzacz jest podtgczony do stacji.

- Aby mie¢ pewnosé¢, ze odkurzacz wréci do stacji wielofunkcyjnej po zakonczeniu odkurzania
i mycia, najlepiej uruchamia¢ odkurzacz z pozycji stacji wielofunkcyjnej. Podczas sprzatania
nie nalezy przestawia¢ stacji wielofunkcyjnej, zbiornikéw na czystg i na brudng wode ani
myjki.

(@ Automatyczny potowiczny powrét w celu oczyszczenia naktadek do mopowania

Podczas sprzagtania odkurzacz bedzie automatycznie wracat do stacji
wielofunkcyjnej po oczyszczeniu okreslonej liczby metréw kwadratowych. Po
wyptukaniu wktadéw myjacych odkurzacz wznowi zadanie czyszczenia.

Vayjs)

I

(® Automatyczne oprdznianie pojemnika na kurz, czyszczenie wktadu myjacego
i suszenie

Po zakoriczeniu zadania czyszczenia i powrocie odkurzacza do stacji
wielofunkcyjnej w celu natadowania stacja automatycznie rozpocznie
opréznianie pojemnika na kurz, a nastgpnie czyszczenie i suszenie wktadow
myjacych.

(@ Czyszczenie zbiornika brudnej wody

Po wyczyszczeniu i wysuszeniu wktadéw myjacych mozliwie szybko umyj zbiornik

na brudng wode, aby zapobiec nieprzyjemnym zapachom.

Odkurzanie przed myciem

Przed rozpoczegciem upewnij sig, ze zesp6t mopa zostat zamontowany

w odkurzaczu, a do zbiornika na czystg wode wlano wode. W aplikacji wybierz
tryb odkurzania przed myciem, a nastepnie uzyj aplikacji lub naciénij przycisk ()
na odkurzaczu, aby rozpocza¢ zadanie czyszczenia. Odkurzacz uniesie zespot
mopa, aby poodkurzaé. Po skoriczeniu odkurzania urzadzenie wréci do stacji
wielofunkcyjnej, aby automatycznie oprdzni¢ pojemnik na kurz i zwilzy¢ wktady
myjace. Nastepnie opusci zesp6t mopa, aby rozpoczgé mycie ma mokro.

Odkurzanie

W aplikacji wybierz tryb odkurzania i mycia, a nastepnie uzyj aplikacji lub
nacisnij przycisk () na odkurzaczu, aby rozpoczaé sprzatanie. Odkurzacz uniesie
zespt mopa i ruszy ze stacji wielofunkcyjnej w celu rozpoczecia odkurzania.

Po skoriczeniu odkurzania urzadzenie wréci do stacji wielofunkcyjnej, aby
automatycznie oprozni¢ pojemnik na kurz.

Uwaga: jesli zespot mopa nie jest zainstalowany, po uruchomieniu odkurzacz automatycznie
przejdzie do trybu odkurzania.
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Mycie na mokro

Przed rozpoczeciem upewnij sie, ze zesp6t mopa i inne niezbedne czeéci
zostaty zamontowane w odkurzaczu, a do zbiornika na czysta wode wlano
wode. W aplikacji wybierz tryb mycia na mokro, a nastepnie uzyj aplikacji lub
naciénij przycisk () na odkurzaczu, aby rozpoczat czyszczenie. Odkurzacz
najpierw automatycznie zwilzy wktady myjace, a nastepnie wyjedzie ze stacji
wielofunkcyjnej w celu rozpoczecia mycia podtég. Po zakoriczeniu mycia na
mokro urzadzenie wréci do stacji wielofunkcyjnej, aby wyptukaé i wysuszy¢
wktady myjace.

Inne funkcje aplikacji
Mapa

Na stronie gtéwnej aplikacji wySwietla sie aktualna mapa uzywana do
odkurzania i mycia na mokro. W ustawieniach mozna ustawi¢ obszary
zastrzezone, ktorych urzadzenie ma unika¢, mozna tez edytowacé biezaca mape
w obszarze zarzadzania mapami.

Ustawienia czyszczenia

W ustawieniach czyszczenia mozna dostosowac tryb czyszczenia, moc ssania

i szybko$¢ wyptywu wody do poziomu zabrudzenia podtogi i okreslonych potrzeb.

Ustawienia stacji wielofunkcyjnej

W ustawieniach stacji wielofunkcyjnej mozna skonfigurowaé opréznianie
pojemnika na kurz i czyszczenie wktadéw myjacych.

W ustawieniach oproézniania pojemnika na kurz mozna wiaczy¢ lub wytaczy¢ te
funkcje lub zmieni¢ czestotliwo$¢ oprézniania.
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W ustawieniach czyszczenia wktadéw myjacych mozna dostosowaé
czestotliwo$¢ powrotu odkurzacza do stacji w celu wykonania tego zadania.

Uwagi:

- Przed uzyciem funkcji czyszczenia wybranego obszaru/strefy lub edycji mapy konieczne jest
utworzenie mapy.

- Wiecej funkcji mozna znalez¢ w aplikacji. Szczegoty kazdej funkcji zalezg od aplikaciji.

Aktualizacja oprogramowania uktadowego

Oprogramowanie uktadowe odkurzacza mozna zaktualizowaé przy uzyciu aplikacji
Mi Home/Xiaomi Home. Przed aktualizacjg nalezy umiesci¢ odkurzacz na stacji
wielofunkcyjnej. Poziom natadowania akumulatora musi wynosi¢ wiecej niz 15%.

Przywracanie ustawien fabrycznych

Jezeli po ponownym uruchomieniu odkurzacz nie dziata prawidtowo, nalezy
nacisna¢ szpilka przycisk resetowania i przytrzymac go przez trzy sekundy, az
do ustyszenia komunikatu gtosowego o przywracaniu ustawien fabrycznych
odkurzacza. Spowoduje to przywrdcenie ustawien fabrycznych odkurzacza.

Ponowne uruchamianie odkurzacza

Jesli odkurzacz przestanie reagowac lub nie bedzie mozna go wytaczy¢, nalezy
nacisnaé przycisk ()i przytrzymac przez 15 sekund, aby wymusi¢ wytaczenie
urzadzenia. Nastepnie nalezy nacisna¢ przycisk (D i przytrzymac przez trzy
sekundy, aby wiaczy¢ odkurzacz.

Dbanie o urzadzenie i konserwacja

Czesci

Aby utrzyma¢ odkurzacz w dobrym stanie, zaleca sie rutynowa konserwacje zgodnie z ponizszg tabela.

Czeéc

Czestos$¢ czyszczenia

Czestotliwo$¢ wymiany

Czeéc Czesto$c¢ czyszczenia Czestotliwos¢ wymiany

Czysci¢ w razie

Czujnik upadku

Styki tadowania
odkurzacza

Zderzak

Otwory w odkurzaczu
do automatycznego
oproézniania pojemnika

na kurz Czysci¢ do miesigc /

Spdd odkurzacza

Stacja wielofunkcyjna

Styki tadowania stacji
wielofunkcyjnej

Obszar sygnalizacji

Liniowy czujnik
laserowy

Pojemnik na kurz potrzeby /
Filtr (wstgpnie Czysci¢ co dwa L
zamontowany w . 3-6 miesiecy
. . tygodnie
pojemniku na kurz)
_— . Czysci¢ co dwa
Zbiornik czystej wody tygodnie
Zbiornik na brudng |Zaleca sig oczyszczenie /
wode po kazdym uzyciu
Myjka Czyscic¢ co 1-2 tygodnie
Szczotka gtéwna Cayscic co dwa 6-12 miesigcy
tygodnie
Szczotka boczna Cayscic o dwa 3-6 miesigcy
tygodnie
Wktad myjacy / 1-3 miesiecy
Koto samonastawne
CZanik Iaserowy LDS Czyéc|é do miesiac /

Wymienia¢ co 2,5 miesigca

Jednorazowy worek / zaleznie od rzeczywistego

zuzycia

Uwagi:

- Czestotliwo$¢ wymiany przedstawiono tylko w celach pogladowych. Jesli czes¢ ulegnie
uszkodzeniu, nalezy jg wymieni¢ natychmiast, aby sprzatanie byto efektywne.

- Aby przenies¢ lub wysta¢ odkurzacz, nalezy opréznic¢ zbiorniki na czysta i brudng wode, aby
odkurzacz nie zostat uszkodzony w transporcie.
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Wymiana jednorazowego worka Czyszczenie zbiornikdw na czystg i na brudng wode

1. Gdy jednorazowy worek jest petny, zdejmij ostone otworu zbiornika kurzu. Wyjmij
jednorazowy worek za uchwyt i wyrzu¢. Nastepnie suchg $cierkg oczy$c filtr.

"~
Otwor @ %

zbiornika
kurzu

2. Przemyj zbiorniki czystg woda, a nastepnie wytrzyj je na zewnatrz do sucha,

Uwaga: pociagnigcie za uchwyt jednorazowego worka spowoduje zamknigcie go, co zapobiega . . . Lo e
ga: pociagnie v & P ! eeee pobieg zanim wtozysz je z powrotem do stacji wielofunkcyjnej.

przypadkowemu wypadnigciu kurzu i zanieczyszczen.

2. Wt6z nowy jednorazowy worek tak, jak pokazano na ilustracji, a nastepnie wtéz
uchwyt worka do otworu. Nastepnie z powrotem zat6z pokrywe zbiornika na kurz.
O prawidtowym montazu $wiadczy klikniecie.

Uwaga: zarowno ptywak w zbiorniku na czystg wode, jak i kulka ptywaka w zbiorniku na brudng
wode sg czg$ciami ruchomymi. Nie uzywaj zbyt duzej sity podczas czyszczenia, aby ich nie
uszkodzi¢.
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1. Usun zbiorniki na czysta i na brudng wode, otwdrz ich pokrywy i wylej zawarto$¢.

Czyszczenie myjki i podstawy myjki

1. Wybierz funkcje czyszczenia stacji wielofunkcyjnej w aplikacji, a odkurzacz
automatycznie z niej wyjedzie. Recznie usuri myjke. Spowoduje to automatyczne
wlanie wody do podstawy myjki przez stacje wielofunkcyjna. Uzyj $cierki lub
szczotki, aby wyczys$ci¢ podstawe i myjke.

2. Odczekaj trzy minuty, a stacja wielofunkcyjna automatycznie usunie brudng
wode. Suchg $cierka wytrzyj podstawe myjki i myjke, a nastepnie z powrotem
zamontuj myjke. Po wyczyszczeniu podstawy mozesz recznie umieéci¢ odkurzacz
w stacji wielofunkcyjnej albo uzy¢ aplikacji lub przycisku 1 na odkurzaczu, aby
go odesta¢ na miejsce.

Uwaga: nie przechylaj stacji wielofunkcyjnej podczas codziennej obstugi ani podczas czyszczenia.

Jesli w podstawie myjki zbierze sie woda, wytrzyj ja do sucha $cierka.

Czyszczenie czujnikow i stykow tadowania

Uzywac miekkiej tkaniny do czyszczenia czujnikéw i stykow tadowania w
odkurzaczu:

- Czujniki upadku na spodzie odkurzacza.

- Stykitadowania z tytu odkurzacza.

- Laserowy czujnik LDS odkurzacza.

- Zderzak i czujnik lasera liniowego z przodu odkurzacza.

Liniowy czujnik laserowy
Czujnik laserowy LDS

Zderzak
Styki tadowania
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Czyszczenie szczotki i szczotki bocznej

1. Odwréé odkurzacz i $ciénij zatrzaski, aby umozliwi¢ zdjecie pokrywy szczotki.

2. Unie$ i wyjmij szczotke, wyjmij tozyska po obu stronach i wyczy$¢ o$ szczotki.

3. Uzyj nozyczek do przecigcia wtoséw owinigtych wokot szczotki i usun wszelkie
zanieczyszczenia.

4. Pociagnij szczotke boczng do gory, aby jg zdja¢ i wyczyscic.

5. Zamontuj ponownie szczotke boczng, szczotke i pokrywe szczotki, a nastepnie
upewnij sie, czy sg one bezpiecznie zamontowane.

o Pokrywa szczotki S
o Zatrzaski pokrywy szczotki

%: Szczotka gtéwna
tozyska szczotki

UWAGA: Jesli na szczotce jest zbyt duzo wioséw lub jesli sg one ciasno splatane, nie nalezy
ciaggna¢ ich na site, poniewaz moze to spowodowac¢ uszkodzenie szczotki.

Czyszczenie kota samonastawnego

1. Odwré¢ odkurzacz i wyciagnij koto samonastawne.
2. Usun wiosy, kurz i inne zabrudzenia z kota i osi.
3. Ponownie wt6z koto samonastawne i mocno wciénij je na miejsce.

Uwagi:

- Do delikatnego wysuniecia i zdjecia kota mozna uzy¢ matego érubokreta lub innego narzedzia,
ktore nadaje sie do podwazania.

- Koto mozna wyczyéci¢ wodg i zamontowa¢ ponownie po wyschnieciu.

Czyszczenie stacji wielofunkcyjnej

Oczysci¢ styki tadowania, otwory do automatycznego oprdzniania i obszar
sygnalizacji stacji wielofunkcyjnej miekka, suchg szmatka.

Akumulator

Odkurzacz wyposazono w wysokiej jakosci akumulator litowo-jonowy. Nalezy
upewnic sig, ze pozostaje on natadowany w duzym stopniu podczas codziennego
uzytkowania, aby utrzymacé jego optymalng wydajnosé.

Uwaga: Jesli odkurzacz nie jest uzywany przez dtuzszy czas, nalezy go wytaczy¢ i odtozy¢.
Aby zapobiec uszkodzeniom spowodowanym nadmiernym roztadowaniem, odkurzacz nalezy
tadowac¢ co najmniej raz na trzy miesigce.

Dane techniczne

Odkurzacz Stacja wielofunkcyjna
Nazwa Odkurzacz automatyczny Model JZ2302
Model C102 Wymiary produktu 586 x 427 x 340 mm
Wymiary produktu ® 350 x 97 mm Wejécie znamionowe 220-240 V~ 50/60 Hz
Akumulator 4800 mAh (pojemno$¢ znamionowa) Znamionowa moc wyj$ciowa 20V=1A
Czas tadowania Ok. 6,5 godziny Zasilanie 1000 W
(podczas oprézniania pojemnika na kurz)
Masa netto 367k
(odkurzacz) 07 Kg Zasilanie (podczas czyszczenia) 30W
Masa nefto 12,3 kg Moc (suszenie + tadowanie) 30W

(z akcesoriami)

Zgodnos¢ z systemem

Android 9.0ii0S 12.0 lub nowszy

taczno$¢ bezprzewodowa

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2

Napiecie tadowania 20V==
Napiecie znamionowe 144V =
Moc znamionowa 75W

Czestotliwos$¢ robocza

2400-2483,5 MHz

Maksymalna moc wyjsciowa

<20dBm

Informacje dotyczace utylizacji i recyklingu WEEE

W normalnych warunkach uzytkowania to urzadzenie powinno znajdowac sig w
odlegtosci 20 cm od anteny i ciata uzytkownika.

Dyrektywa 2012/19/UE) i nie moga by¢ wyrzucane po zakoriczeniu okresu uzytkowania wraz z innymi odpadami. W celu ochrony zdrowia ludzi oraz srodowiska

E Wszystkie produkty oznaczone tym symbolem sa uznane za odpady sprzetu elektrycznego i elektronicznego (WEEE zgodnie z

naturalnego nalezy przekaza¢ zuzyty sprzet do wyznaczonego punktu utylizacji wyznaczonego przez instytucje rzagdowe lub lokalne. Prawidtowe usunigcie
mmmm  zuzytego produktu pomaga w zapobieganiu potencjalnym negatywnym skutkom oddziatywania na srodowisko naturalne i zdrowie ludzi. Wigcej informacji
mozna uzyskaé w urzedzie lokalnym lub od instalatora.



Sicherheitsinformationen
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Lesen Sie dieses Handbuch vor der Verwendung sorgfiltig und bewahren Sie es auf, um zukiinftig
die Informationen nachlesen zu kénnen.

Nutzungseinschrankungen

- Dieses Produkt ist nur fiir die Bodenreinigung in einer hduslichen Umgebung bestimmt. Benutzen Sie es
nicht im Freien, auf anderen Oberflachen als dem Boden oder in einer kommerziellen oder industriellen
Umgebung.

- Dieses Gerat ist fur Kinder ab einem Alter von 8 Jahren und Personen geeignet, die kdrperlich, sensorisch
oder geistig behindert sind oder nicht tiber ausreichend Erfahrung oder Kenntnisse verfiigen, wenn sie
eine Beaufsichtigung oder Anweisung zur sicheren Nutzung des Gerats erhalten haben und wissen,
welche Gefahren auftreten kénnen. Kinder diirfen nicht mit dem Geriét spielen. Die Reinigung und
Benutzerwartung diirfen nicht von Kindern ohne Aufsicht durchgefiihrt werden.

- Dieses Produkt enthalt Akkus, die nur von qualifizierten Personen ausgewechselt werden diirfen.

- Kinder diirfen nicht mit diesem Produkt spielen. Sorgen Sie dafiir, dass Kinder und Haustiere wahrend
des Betriebs des Roboterstaubsaugers in einem sicheren Abstand zum Gerat gehalten werden.

- Bei Beschadigung des Kabelsatzes muss dieser durch einen speziellen Kabelsatz ersetzt werden, der
beim Hersteller oder seinem Kundendienst erhiltlich ist.

- Verwenden Sie den Roboterstaubsauger nicht in einem Bereich, der sich tiber dem Bodenniveau befindet
und der nicht durch eine Schutzbarriere begrenzt wird.

- Der Roboterstaubsauger darf nicht auf den Kopf gestellt werden. Sie diirfen die Abdeckung des

LDS-Lasersensors, die obere Abdeckung oder den Stol3fanger niemals als Griff benutzen, um den
Roboterstaubsauger zu bewegen.

- Benutzen Sie den Roboterstaubsauger in Umgebungen mit einer Umgebungstemperatur von tiber 0 °C und

unter 40 °C Achten Sie darauf, dass sich keine Fliissigkeit oder klebrige Substanz auf dem Boden befindet.

- Der Roboterstaubsauger darf nicht im Freien, in Badezimmern oder in der Nahe eines Schwimmbeckens

benutzt, installiert oder geladen werden.

- Es konnen Gefahren entstehen, wenn das Gerét tiber das Netzkabel fahrt.

- Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstande vom Boden, um zu verhindern, dass der

Roboterstaubsauger sie anst63t und beschadigt.

- Kinder, Haustiere oder andere Gegensténde diirfen weder auf dem stillstehenden noch dem sich

bewegenden Roboterstaubsauger positioniert werden.

- Halten Sie Haare, Finger und andere Korperteile von der Saugtffnung des Roboterstaubsaugers fern.
- Benutzen Sie den Roboterstaubsauger nicht zum Entfernen brennender Substanzen.
- Benutzen Sie den Roboterstaubsauger nicht zum Aufwischen oder Aufsaugen brennender Substanzen.

- Schalten Sie vor der Reinigung oder Wartung den Roboterstaubsauger und die Multifunktionsstation aus

und trennen Sie sie von der Stromversorgung.
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- Wischen Sie den Roboterstaubsauger oder die Multifunktionsstation nicht mit einem feuchten Tuch
ab und spiilen Sie sie nicht mit Fliissigkeiten ab. Trocknen Sie abwaschbare Teile nach der Reinigung
vollstandig, bevor Sie diese erneut installieren und verwenden.

- Stellen Sie sicher, dass der Roboterstaubsauger beim Transport ausgeschaltet ist und moglichst in der
Originalverpackung beférdert wird.

- Bitte verwenden Sie das Produkt gemal3 den Anweisungen im Benutzerhandbuch. Der Benutzer ist fiir
jeglichen Verlust oder Schaden verantwortlich, der aufgrund inkorrekter Verwendung dieses Produkts
entsteht.

Akkus und Ladung
WARNUNGEN:

- Verwenden Sie keinen Akku, kein Kabelsatz oder keine Multifunktionsstation von Drittanbietern. Der
Roboterstaubsauger kann nur mit der Multifunktionsstation Modell JZ2302 verwendet werden.

- Der Anwender braucht die Multifunktionsstation nicht zwischen 50 Hz und 60 Hz umzuschalten, das
Produkt passt sich sowohl an 50 Hz als auch an 60 Hz an.

- Zerlegen, reparieren oder modifizieren Sie den Akku oder die Multifunktionsstation nicht selbst.

- Stellen Sie die Multifunktionsstation nicht in der Nahe von Warmequellen auf.

- Verwenden Sie kein nasses Tuch und benutzen Sie auch keine nassen Hande, um die Ladekontakte der

Multifunktionsstation abzuwischen oder zu reinigen.

- Wenn der Roboterstaubsauger fiir eine langere Zeit nicht benutzt werden soll, laden Sie ihn voll auf,

schalten ihn aus und lagern ihn an einem kiihlen und trockenen Ort. Laden Sie den Roboterstaubsauger
mindestens alle 3 Monate auf, um eine Tiefentladung des Akkus zu vermeiden.

- Setzen Sie das Gerat oder den Akku keinen libermal3igen Temperaturen aus.

- Seien Sie sich des Risikos bewusst, dass die Klemmen des akkubetriebenen Gerats oder des Akkus durch

Metallgegenstande kurzgeschlossen werden kénnen.

- Der Lithium-lonen-Akku enthalt umweltgefdahrdende Stoffe. Bevor der Roboterstaubsauger entsorgt

wird, muss zunichst der Akku entfernt werden, anschlieBend muss in Ubereinstimmung mit den lokalen
Gesetzen und Vorschriften des Landes oder der Region, in dem er benutzt wurde, eine Entsorgung oder
Wiederverwertung stattfinden.

- Beschéadigen Sie den Akku nicht, wenn Sie ihn herausnehmen, um Kurzschliisse oder das Auslaufen

von Flussigkeit zu vermeiden. Wenn der Akku auslauft, achten Sie darauf, dass die Fliissigkeit nicht
mit lhrer Haut oder Kleidung in Beriihrung kommt, und wischen Sie die Fliissigkeit sofort mit einem
trockenen Tuch ab. Senden Sie den Akku dann zur ordnungsgemaf3en Entsorgung an eine geeignete
Recyclingeinrichtung oder an das entsprechende Kundendienstteam.
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Produktibersicht

- Es ist besser, den Akku erst aus dem Produkt zu entnehmen, wenn er aufgebraucht ist. Dabei muss
sichergestellt werden, dass lhr Produkt von der Spannungsversorgung getrennt ist.
1). Entfernen Sie die Schraube an der Unterseite und nehmen Sie die Abdeckung ab.
2). Ziehen Sie den Akkuanschluss ab und nehmen Sie anschlie3end den Akku heraus. Beschadigen Sie
den Akku nicht, um Verletzungen vorzubeugen.
3). Geben Sie den Akku an eine Recyclingstelle zuriick.
— Der Akku muss aus dem Gerat entfernt werden, bevor es verschrottet wird.
- Das Gerat muss vom Stromnetz getrennt werden, wenn der Akku entfernt wird.
— Der Akku muss sicher entsorgt werden.

Lasersicherheitsinformationen

- Der Lasersensor dieses Produkts entspricht der Norm IEC 60825-1:2014 fiir Laserprodukte der Klasse 1.

Bitte vermeiden Sie wahrend des Gebrauchs direkten Augenkontakt.

ﬁ Nur fur die Verwendung in Innenrdumen.

EU-Konformitatserklarung

c Hiermit bestéatigt Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd., dass das Funkgerat des Typs C102 mit der Verordnung 2014/53/EU in
Einklang steht. Der vollstandige Wortlaut der EU-Konformitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar:
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Ein detailliertes elektronisches Handbuch finden Sie unter www.mi.com/global/service/userguide
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Zubehor

Vorinstallierte Zubehorteile

o0y S 0o]
P [ — ﬂ -
o —— I I
Biirste Biirstenabdeckung Staubbehilter Filter
(Im Staubbehlter
vorinstalliert)
Sonstiges Zubehor
—)
/
Roboterstaubsauger \¥4~.—-
Seitenbiirste Kabelsatz —  —

Hinweis: Abbildungen des Produkts, des Zubehdrs und der
Benutzeroberflache in der Benutzerhandbuch dienen nur als .
Referenz. Die tatsdchlichen Produkte und Funktionen kénnen 2 Wischer-Pad-
aufgrund von Produktverbesserungen variieren. Halter

2 Wischer-Pads

(Auf dem Wischer-Pad-Halter

vorinstalliert)

Multifunktionsstation
(inklusive Einwegbeutel, Frischwassertank,
Schmutzwassertank, Verlangerung des
Reinigungsschalenbodens, Reinigungsschale)



Roboterstaubsauger und Sensoren

Abdeckung des LDS-
Lasersensors

LDS (Laserdistanzsensor)

o StoBdampfer Brste

Hauptsteuer

Linien-Laser-Sensor

d) ——o Drei Sekunden lang gedriickt halten, um das Gerét ein- oder auszuschalten
Driicken, um die Reinigung zu starten oder im eingeschalteten Zustand zu pausieren

Od—o Driicken, um wahrend des Betriebs zu pausieren
Driicken, um den Roboterstaubsauger zum Aufladen in die
Multifunktionsstation zurlickzubringen, wahrend der Roboter sich im
Pausenmodus befindet
Driicken, um den Andockvorgang wahrend der Riickkehr zur
Multifunktionsstation zu beenden
Drei Sekunden lang gedriickt halten, um die Kindersicherung zu
aktivieren oder zu deaktivieren

Abdeckung o

Anzeige

Weil3: Reinigung/Sauberung abgeschlossen / Vollstiandig aufgeladen

Blinkt weil3: Riickkehr zur Station zum Aufladen / zur Neupositionierung /
zur Firmware-Aktualisierung / zum Warten auf WLAN-Verbindung /
zur Verbindung mit WLAN

Blinkt langsam weif3: Wird geladen (mittlerer/hoher Akkustand)

Blinkt orange: Fehler beim Roboterstaubsauger

Orange: WLAN getrennt

Blinkt langsam orange: Wird geladen (niedriger Akkustand)
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Seitenbiirste ——

Klippensensor

Lenkrad

Biirstenabdeckung

Clip der
Biirstenabdeckung

Hauptsteuer

e —

Befestigungsloch fiir
Wischer-Pad-Halter

Reset-Taste

Drei Sekunden lang
gedriickt halten, um
das Gerét auf die
Werkseinstellungen
zurilickzusetzen

WLAN-Anzeige

An: WLAN verbunden

Blinkt weil3: Warten auf
WLAN-Verbindung /
Verbindung mit WLAN

Aus: WLAN nicht verbunden

Offnung fiir die
automatische Entleerung

Multifunktionsstation

Abdeckung

Schmutzwassertank Reinwassertank

Griff @ D_ﬂ\f

[ Griff

\@*DJ

Reinigungsschale

Verldangerung des
Reinigungss-
chalenbodens

Wassertankdeckel

Schwimmerkugel

Wassertankdeckel

o Wasserrohr

-1 Anzeige

WeiB: Multifunktionsstation
Status normal

Blinkt orange: Fehler der
Multifunktionsstation

Aus: Die
Multifunktionsstation ist
nicht mit dem Stromnetz
verbunden oder befindet
sich im Energiesparmodus

Staubgehduse o——
Abdeckung fir o ——

Staubgehéuse N
Offnungdes o——— < Signalbereich

Staubgehduses jH Ladekontakte

Offnung fiir die
automatische
Entleerung

Einwegbeutel

Filter

o Schwimmer

Schmutzwassertank Reinwassertank

Hinweis: Die Multifunktionsstation hat ab Werk einen vorinstallierten Einwegbeutel.
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Installation

Schutzabdeckungen abnehmen Aufstellen der Multifunktionsstation

Stellen Sie die Multifunktionsstation an einer Wand auf einem ebenen und
harten Boden, z. B. einem Holz- oder Fliesenboden, auf. Achten Sie darauf,
dass ein freier Raum von mehr als 0,82 m Hohe, mehr als 1,93 m Lange

und mehr als 0,44 m Breite vorhanden ist. Vergewissern Sie sich, dass die
Multifunktionsstation in einem Bereich mit einem guten WLAN-Signal in
der N&he einer Steckdose aufgestellt ist, und schlief3en Sie sie dann an die
Stromversorgung an.

Entfernen Sie vor der Verwendung des Roboterstaubsaugers die Schutzstreifen
von beiden Seiten.

>0,82m

Anbringen der Seitenbiirste und der Wischer-Baugruppe

Bringen Sie die Seitenbiirste und die Wischer-Baugruppe wie abgebildet an. Sie
sind richtig installiert, wenn Sie ein ,Klicken” héren.

>193m

R
S EE——

Setzen Sie den Anschluss fest nach Ej
oben in den Stromanschluss ein, bis die
Anzeige auf der Station weil3 bleibt.

° Wischer-Baugruppe
(Wischer-Pad-Halter
+ Wischer-Pad)
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Verwendung

Platzieren des Roboterstaubsaugers

Halten Sie vor dem Gebrauch die Taste () am Roboterstaubsauger drei
Sekunden lang gedriickt, um ihn einzuschalten. Sobald der Roboterstaubsauger
eingeschaltet ist, setzen Sie ihn auf die Multifunktionsstation und vergewissern
Sie sich, dass die Ladekontakte am Roboterstaubsauger und an der
Stationgenau aufeinander ausgerichtet sind. Wenn der Roboterstaubsauger
erfolgreich mit der Multifunktionsstation verbunden wurde, héren Sie eine
Sprachmeldung zum Starten des Ladevorgangs.

Hinweise:

- Eswird empfohlen, den Roboterstaubsauger vor dem ersten Gebrauch vollstandig aufzuladen.
Wenn sich der Roboterstaubsauger aufgrund eines niedrigen Akkustandes nicht einschalten
lasst, stellen Sie den Roboterstaubsauger von Hand auf die Multifunktionsstation, um ihn eine
Weile aufzuladen.

- Wenn der Roboterstaubsauger geladen wird, schaltet er sich automatisch ein und kann nicht
ausgeschaltet werden.

Wasser in den Frischwassertank einfiillen

Fillen Sie sauberes Wasser bis zur Markierung fiir den maximalen Wasserstand in
den Frischwassertank ein.

Markierung fiir den
maximalen Wasserstand
Wassertankkapazitat: 4 |

Hinweise:

- Fiillen Sie kein Wasser tiber die Markierung fir den maximalen Wasserstand (MAX) ein.

- Fuillen Sie kein heiRes Wasser in den Wasserbehilter, da sich der Behélter dadurch verformen
konnte.

- Figen Sie auBer sauberem Wasser keine anderen Substanzen wie Reinigungsmittel hinzu, um
eine Beschadigung des Roboterstaubsaugers zu vermeiden.
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Verbinden mit der Mi Home-/Xiaomi Home-App

Dieses Produkt funktioniert mit der Mi Home-/Xiaomi Home-App*. Verwenden
Sie die Mi Home-/Xiaomi Home-App fiir die Steuerung lhres Geréts und fiir die
Interaktion mit anderen Smart Home-Geréaten.

Scannen Sie den QR-Code, um die App herunterzuladen und
zu installieren. Ist die App bereits installiert, werden Sie zur
Verbindungseinrichtungs-Seite weitergeleitet. Sie kénnen
aber auch im App Store nach ,Mi Home/Xiaomi Home"
suchen, um die App herunterzuladen und zu installieren.

Offnen Sie die Mi Home-/Xiaomi Home-App, tippen Sie auf
das, @ " oben rechts und befolgen Sie die Anweisungen /8FFIE4E
auf dem Bildschirm, um Ihr Gerét hinzuzufiigen.

*In Europa (auBBer in Russland) wird die App unter dem Namen Xiaomi Home-
App gefiihrt. Der auf lhrem Gerat angezeigte Name der App sollte standardméBig
verwendet werden.

Hinweise:

- Der Roboterstaubsauger funktioniert mit der Mi Home-/ Xiaomi Home-App*, die Android 9.0
und iOS 12.0 oder héher unterstiitzt.

- Eswerden ausschlieBlich 24-GHz-WLAN-Netze unterstiitzt.

- Die Version der App wurde méglicherweise aktualisiert. Befolgen Sie bitte die Anweisungen
zur aktuellen App-Version.

WLAN-Einstellungen zuriicksetzen

Fiihren Sie die folgenden Schritte aus, wenn der Roboterstaubsauger nicht mit
dem Netzwerk verbunden werden kann, weil der Router zuriickgesetzt wurde, das
Passwort vergessen wurde oder aus anderen Griinden:

1. Offnen Sie bitte die Abdeckung des Roboterstaubsaugers, sodass Sie die WLAN-
Anzeige sehen kénnen.

2. Halten Sie die Tasten () und () gleichzeitig gedriickt, bis Sie eine Sprachmeldung
héren, dass der Roboterstaubsauger auf die Netzwerkkonfiguration wartet.
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3. Wenn der WLAN-Anzeiger blinkt, wurde die WLAN-Verbindung erfolgreich
zurilickgesetzt.

Ein-/Ausschalten

Halten Sie die Taste () drei Sekunden lang gedriickt, um den Roboterstaubsauger
einzuschalten. Wenn die Anzeige am Roboterstaubsauger aufleuchtet, bedeutet
dies, dass der Roboterstaubsauger in den Standby-Modus wechselt. Wenn der
Roboterstaubsauger pausiert und nicht geladen wird, halten Sie die Taste () drei
Sekunden lang gedriickt, um ihn auszuschalten.

Hinweis: Wenn der Roboterstaubsauger geladen wird, schaltet er sich automatisch ein und
kann nicht ausgeschaltet werden.

Schnelle Kartenerstellung

Nachdem Sie das Netzwerk zum ersten Mal konfiguriert haben, folgen

Sie den Anweisungen in der App, um schnell eine Karte zu erstellen. Der
Roboterstaubsauger beginnt mit der Kartierung ohne zu reinigen. Der
Kartierungsvorgang ist abgeschlossen, wenn der Roboterstaubsauger zur
Multifunktionsstation zuriickkehrt, wobei die Karte automatisch gespeichert wird.

Pausieren

Wenn der Roboterstaubsauger in Betrieb ist, driicken Sie eine beliebige Taste, um
ihn anzuhalten.

Hinweis: Heben Sie den Roboterstaubsauger nicht an und bewegen Sie ihn nicht, wenn er sich
im Pausenmodus befindet. Andernfalls kann es zu Navigationsfehlern kommen, die verhindern,
dass der Roboterstaubsauger zur Multifunktionsstation zurtickkehrt, oder die Karte kann
verloren gehen.

Energiesparmodus

Der Roboterstaubsauger geht nach 10 Minuten im Pausenmodus automatisch
in den Ruhemodus, und seine Anzeige wird abgeschaltet. Betatigen Sie eine
beliebige Taste am Roboterstaubsauger, um diesen aufzuwecken.

Reinigung fortsetzen

Wenn der Akku des Roboterstaubsaugers wéahrend einer Reinigungsaufgabe
zur Neige geht, kehrt der Roboterstaubsauger zum Aufladen automatisch zur
Multifunktionsstation zurlick. Nachdem der Roboterstaubsauger vollstdndig
geladen wurde, setzt er die Reinigung dort fort, wo er sie zuvor unterbrochen hat.

Einstellungen der Kindersicherung

Um die Kindersicherung zu aktivieren oder zu deaktivieren, halten Sie die Taste
> am Roboterstaubsauger drei Sekunden lang gedriickt.

Hinweis: Wenn die Kindersicherung aktiviert ist, werden die Tasten des Roboterstaubsaugers
gesperrt.

Staubentleerung

Wenn der Roboterstaubsauger nach einer Saug- und Wischaufgabe, einer
Saugaufgabe vor einer Wischaufgabe oder einer Saugaufgabe automatisch zum
Aufladen zur Multifunktionsstation zuriickkehrt, leert die Multifunktionsstation
automatisch den Staubbehalter.

Hinweise:

- Wenn der Roboterstaubsauger auf halbem Weg zur Multifunktionsstation umkehrt, um
Wischer-Pads zu reinigen, leert die Station den Staubbehalter nicht automatisch.

- Wenn die Funktion der automatischen Staubentleerung in der App deaktiviert ist, leert die
Multifunktionsstation den Staubbehalter nicht automatisch.

Saugen und Wischen

@ Reinigung beginnen

Vergewissern Sie sich vor dem Start, dass die Wischer-Baugruppe und die
anderen erforderlichen Teile am Roboterstaubsauger installiert sind und dass
der Frischwassertank mit Wasser aufgefiillt ist. Wahlen Sie in der App den

Saug- und Wischmodus aus, und verwenden Sie die App oder driicken Sie die
Taste () am Roboterstaubsauger, damit er von der Station aus startet. Dann
plant der Roboterstaubsauger die optimale Reinigungsroute und fiihrt die
Reinigungsaufgabe auf der Grundlage der erstellten Karte aus.

Hinweise:

- Um zu verhindern, dass die Teppiche beim Wischen nass werden, kénnen Sie in der App
manuell Teppichbereiche hinzufiigen und eine Teppichreinigungsmethode auswahlen.

- Wenn Sie den Roboterstaubsauger zum ersten Mal benutzen, sollten Sie ihn wahrend
des gesamten Prozesses begleiten, um die Gegensténde zu entfernen, die seine Arbeit
behindern kénnten.

- Wenn der Roboterstaubsauger an einigen Stellen hangen bleibt oder die Oberflache der
Mdobel zerkratzt, kénnen Sie in der App Sperrbereiche festlegen, um zu verhindern, dass der
Roboterstaubsauger diese Bereiche betritt.

- Wenn der Roboterstaubsauger auf einer Flache mit Hochflorteppichen, in dunklen
Umgebungen oder in Umgebungen mit stark reflektierenden Oberflachen betrieben wird, kann
seine Leistung bis zu einem gewissen Grad eingeschrankt sein.

- Der Roboterstaubsauger befeuchtet die Wischer-Pads vor dem Start. Bitte haben Sie etwas Geduld.

- Vergewissern Sie sich vor der Inbetriebnahme, dass die Multifunktionsstation an die
Stromversorgung und der Roboterstaubsauger an die Multifunktionsstation angeschlossen ist.

- Um sicherzustellen, dass der Roboterstaubsauger nach dem Saugen und Wischen
erfolgreich zur Multifunktionsstation zurlickkehren kann, wird empfohlen, den
Roboterstaubsauger von der Multifunktionsstation aus zu starten. Die Multifunktionsstation,
der Frischwassertank, der Schmutzwassertank und die Reinigungsschale diirfen wahrend

der Reinigung nicht bewegt werden.
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@ Automatische Riickkehr auf halbem Weg zur Reinigung der Wischpads

Wahrend der Reinigung kehrt der Roboterstaubsauger automatisch zur
Multifunktionsstation zuriick, um die Wischer-Pads zu waschen, nachdem er
bestimmte Quadrate der Flache gereinigt hat. Sobald die Wischer-Pads gewaschen
sind, nimmt der Roboterstaubsauger seine Reinigungsaufgabe wieder auf.

(® Automatische Staubentleerung, Wischer-Pad-Reinigung und Lufttrocknung

Nachdem der Roboterstaubsauger eine Reinigungsaufgabe beendet hat

und zum Aufladen in die Multifunktionsstation zuriickkehrt, beginnt die
Multifunktionsstation automatisch mit dem Entleeren des Staubbehélters und
dem anschlieBenden Reinigen und Lufttrocknen der Wischer-Pads.

@ Reinigen des Schmutzwassertanks

Nachdem die Wischer-Pads gereinigt und luftgetrocknet sind, reinigen Sie bitte
zeitnah den Schmutzwassertank, um Geriiche zu vermeiden.

Saugen vor Wischen

Vergewissern Sie sich vor dem Start, dass die Wischer-Baugruppe am
Roboterstaubsauger installiert ist und dass der Frischwassertank mit Wasser
aufgefiillt ist. Wéhlen Sie in der App den Modus Saugen vor Wischen aus, und
verwenden Sie die App oder driicken Sie die Taste () am Roboterstaubsauger,
um die Reinigungsaufgabe zu starten. Dann wird der Roboterstaubsauger die
Wischer-Baugruppe anheben, um zu saugen. Nach dem Saugen kehrt er zur
Multifunktionsstation zuriick, um automatisch den Staubbehélter zu entleeren
und die Wischer-Pads zu befeuchten, dann senkt er die Wischer-Baugruppe ab
und beginnt mit dem Wischen.

Saugen

Wiahlen Sie in der App den Modus Saugen aus, und verwenden Sie die App oder
driicken Sie die Taste () am Roboterstaubsauger, um die Reinigung zu starten.
Dann wird der Roboterstaubsauger die Wischer-Baugruppe anheben und von
der Multifunktionsstation aus mit dem Saugen beginnen. Nach dem Saugen
kehrt der Roboter zur Multifunktionsstation zurtick, um automatisch den
Staubbehilter zu entleeren.

Hinweis: Wenn die Wischer-Baugruppe nicht installiert ist, fiihrt der Roboterstaubsauger nach
dem Start automatisch den Saugmodus aus.

Wischen

Vergewissern Sie sich vor dem Start, dass die Wischer-Baugruppe und die
anderen erforderlichen Teile am Roboterstaubsauger installiert sind und dass
der Frischwassertank mit Wasser aufgefiillt ist. Wahlen Sie in der App den
Wischmodus aus, und verwenden Sie die App oder driicken Sie die Taste () am
Roboterstaubsauger, um mit der Reinigung zu beginnen. Dann befeuchtet der
Roboterstaubsauger automatisch zuerst die Wischer-Pads und verldsst die
Multifunktionsstation, um mit dem Wischen zu beginnen. Sobald er mit dem
Wischen fertig ist, kehrt er zur Multifunktionsstation zuriick, um die Wischer-
Pads zu waschen und luftzutrocknen.

Weitere App-Funktionen

Karte

Auf der Startseite der App wird die aktuelle Karte angezeigt, die zum Saugen
und Wischen verwendet wird. Sie konnen in den Einstellungen fiir Sperrbereiche
zu meidende Bereiche festlegen und die aktuelle Karte in der Kartenverwaltung
bearbeiten.

Reinigungseinstellungen

In den Reinigungseinstellungen kénnen Sie den Reinigungsmodus, die
Saugstdrke und die Wasserdurchflussrate je nach Verschmutzungsgrad des
Bodens und den spezifischen Anforderungen anpassen.

Einstellungen der Multifunktionsstation

Die Staubentleerung und die Wischer-Pad-Reinigung kénnen in den
Einstellungen der Multifunktionsstation konfiguriert werden.

In den Einstellungen fiir die Staubentleerung kdnnen Sie die Funktion der
automatischen Staubentleerung aktivieren oder deaktivieren und ihre
Haufigkeit andern.

In den Einstellungen fiir die Wischer-Pad-Reinigung kdnnen Sie die Haufigkeit
einstellen, mit der der Roboterstaubsauger zur Station zuriickkehrt, um Wischer-
Pads zu reinigen.

Hinweise:

- Bevor Sie den ausgewdahlten Bereich, die ausgewahlte Reinigungszone verwenden oder die
Karte bearbeiten kdnnen, muss eine Karte erstellt werden.

- Weitere Funktionen finden Sie in der App. Einzelheiten zu den einzelnen Funktionen sind
abhéngig von der App.

Aktualisieren der Firmware

Sie kdnnen die Firmware des Roboterstaubsaugers liber die Mi Home-/Xiaomi
Home-App aktualisieren. Vergewissern Sie sich vor der Aktualisierung, dass sich
der Roboterstaubsauger in der Multifunktionsstation befindet und sein Akkustand
mehr als 15 % betragt.

Wiederherstellung der Werkseinstellungen

Wenn der Roboterstaubsauger nach dem Neustart nicht ordnungsgeman
funktioniert, driicken Sie drei Sekunden lang die Reset-Taste mit einer

Nadel, bis Sie die Sprachmeldung héren, dass der Roboterstaubsauger die
Werkseinstellungen wiederherstellt. Dadurch wird der Roboterstaubsauger auf
seine urspriinglichen Werkseinstellungen zuriickgesetzt.

Neustart des Roboterstaubsaugers

Wenn der Roboterstaubsauger nicht mehr reagiert oder sich nicht

ausschalten ldsst, halten Sie die Taste () 15 Sekunden lang gedriickt, um eine
Zwangsabschaltung durchzufiihren. Halten Sie dann die Taste () drei Sekunden
lang gedriickt, um den Roboterstaubsauger einzuschalten.
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Regelmadl3ige Wartung

Einzelteile

Um den Roboterstaubsauger in gutem Zustand zu halten, wird empfohlen, die folgende Tabelle fiir eine routinemé&Bige Wartung zu beachten.

(Laserdistanzsensor)

Linien-Laser-Sensor

Teil Reinigungsfrequenz Austauschhaufigkeit Teil Reinigungsfrequenz Austauschhaufigkeit
Staubbehalter Reinigen nach Bedarf / Klippensensor
- — — - Ladekontakte des
Filter (Im Staul?behalter Reinigung alle zwei 3-6 Monate Roboterstaubsaugers
vorinstalliert) Wochen
- - StoRBdampfer
. Reinigung alle zwei
Reinwassertank Wochen Automatische
Reini hied Entleerungséffnungen
Schmutzwassertank Geéglgilr::i r;?spffm:: / des
e Roboterstaubsaugers Reinigung jeden Monat /
Reinigungsschale einigung afle Boden des
Wochen Roboterstaubsaugers
. Reinigung alle zwei
Biirste Wochen 6-12 Monate Multifunktionsstation
Seitenbiirste Reinigung alle zwei 3-6 Monate Ladekontakte der
Wochen Multifunktionsstation
Wischer / 1-3 Monate Signalbereich der
Multifunktionsstation
Lenkrad Austausch etwa alle
DS Einwegbeutel / 2,5Monate, je nach
Reinigung jeden Monat / tatsachlicher Nutzung

Hinweise:

- Die Haufigkeit des Austauschs dienen nur als Referenz. Wenn ein Teil beschadigt ist, sollte es
umgehend ausgetauscht werden, um eine effiziente Reinigung zu gewéhrleisten.

- Wenn Sie den Roboterstaubsauger transportieren oder verschicken, entleeren Sie bitte die
Frischwasser- und Schmutzwassertanks, damit der Roboterstaubsauger beim Transport nicht

beschadigt wird.

Auswechseln des Einwegbeutels Reinigung der Frischwasser- und Schmutzwassertanks

1. Nehmen Sie die Frischwasser- und Schmutzwassertanks heraus, 6ffnen Sie
deren Abdeckungen und schiitten Sie das Wasser aus.

1. Wenn der Einwegbeutel voll ist, ziehen Sie die Abdeckung aus der Offnung
des Staubgehé&uses heraus. Nehmen Sie den Einwegbeutel am Griff heraus und
entsorgen Sie ihn. Wischen Sie dann mit einem trockenen Tuch den Schmutz vom

Filter ab.
EN
Offnung des
Staubgehduses \@

2.Verwenden Sie sauberes Wasser, um die Tanks vollstandig zu waschen,
und wischen Sie sie dann von aul3en trocken, bevor Sie sie wieder in die
Multifunktionsstation einsetzen.

Hinweis: Wenn Sie am Griff des Einwegbeutels ziehen, wird der Beutel versiegelt, damit Staub
und Schmutz nicht versehentlich herausfallen kénnen.

2. Setzen Sie den Einwegbeutel wie abgebildet ein und stecken Sie den Griff
des Beutels in den Schlitz. Bringen Sie dann die Abdeckung des Staubgehduses
wieder an. Sie ist ordnungsgemaf installiert, wenn Sie ein ,Klicken” héren.

Klick >
Hinweis: Sowohl der Schwimmer im Frischwassertank als auch die Schwimmerkugel im

Schmutzwassertank sind bewegliche Teile. Wenden Sie bei ihrer Reinigung nicht zu viel Kraft auf,
um Beschédigungen zu vermeiden.
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Reinigung der Reinigungsschale und des
Reinigungsschalenbodens

1.Wahlen Sie in der App die Reinigungsfunktion der Multifunktionsstation aus und
der Roboterstaubsauger wird die Multifunktionsstation automatisch verlassen.
Nehmen Sie die Reinigungsschale manuell heraus, und die Multifunktionsstation
wird automatisch Wasser in den Reinigungsschalenboden einspritzen. Verwenden
Sie einen Lappen oder eine Biirste, um Schmutz von dem Boden und der
Reinigungsschale zu entfernen.

2. Warten Sie drei Minuten, dann ldsst die Multifunktionsstation das Schmutzwasser
automatisch ablaufen. Wischen Sie den Reinigungsschalenboden und die
Reinigungsschale mit einem trockenen Tuch ab und setzen Sie die Reinigungsschale
wieder ein. Sobald der Boden gereinigt ist, konnen Sie den Roboterstaubsauger
manuell in die Multifunktionsstation einsetzen, die App verwenden oder die Taste (OO
am Roboterstaubsauger driicken, um ihn zuriickzuschicken.

Hinweis: Kippen Sie die Multifunktionsstation wahrend des téglichen Gebrauchs und der
Reinigung nicht. Wenn sich Wasser im Reinigungsschalenboden ansammelt, wischen Sie ihn mit
einem Tuch trocken.
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Reinigung der Sensoren und Ladekontakte

Reinigen Sie mit einem weichen Tuch alle Sensoren und Ladekontakte des
Roboterstaubsaugers:

- Die Absturzsensoren an der Unterseite des Roboterstaubsaugers.

- Die Ladekontakte auf der Riickseite des Roboterstaubsaugers.

- Der LDS-Lasersensor an der Oberseite des Roboterstaubsaugers.

- Der StoBdampfer und der Linienlasersensor an der Vorderseite des

Roboterstaubsaugers.

Linien-Laser-Sensor
LDS (Laserdistanzsensor)

StoBdampfer
Ladekontakte

Reinigung der Biirste und der Seitenbiirste

1. Drehen Sie den Roboterstaubsauger um und driicken Sie die Clips zusammen,
um die Birstenabdeckung zu entfernen.

2. Nehmen Sie die Biirste heraus, entfernen Sie die Lager an beiden Enden, und
reinigen Sie die Achse der Birste.

3. Verwenden Sie eine Schere, um Haare, die sich um die Biirste gewickelt haben,
abzuschneiden, und entfernen Sie alle Verunreinigungen.

4. Ziehen Sie die Seitenbiirste nach oben heraus und reinigen Sie sie.

5. Setzen Sie die Biirste, die Seitenblirste und die Biirstenabdeckung wieder ein
und vergewissern Sie sich, dass sie fest sitzen.

o Biirstenabdeckung S
o Biirstenabdeckungsclips

Biirstenlager

VORSICHT: Wenn sich in der Biirste zu viele Haare verfangen haben oder wenn Haarkn&uel
darin feststecken, ziehen Sie nicht zu fest daran, da die Birste beschadigt werden konnte.

Reinigung des Lenkrads

1. Drehen Sie den Roboterstaubsauger um und ziehen Sie das Lenkrad heraus.
2. Entfernen Sie Haare, Dreck und andere Verunreinigungen vom Rad und der
Achse.

3. Setzen Sie das Lenkrad wieder ein und driicken Sie es wieder fest an seinen Platz.

Hinweise:

- Ein kleiner Schraubenschliissel oder ein anderes Hebelwerkzeug kann verwendet werden, um
das Rad vorsichtig herauszuheben und zu entfernen.

- Das Rad kann mit Wasser gereinigt und nach dem Trocknen wieder eingebaut werden.

Reinigung der Multifunktionsstation

Reinigen Sie die Ladekontakte, die automatischen Entleerungséffnungen und
den Signalbereich der Multifunktionsstation mit einem weichen, trockenen Tuch.

Akku

Der Roboterstaubsauger enthélt einen Hochleistungs-Lithium-lonen-Akku.
Bitte stellen Sie sicher, dass dieser bei téglicher Nutzung gut geladen ist, um die
optimale Akkuleistung beizubehalten.

Hinweis: Wenn der Roboterstaubsauger ldngere Zeit nicht benutzt wird, schalten Sie ihn
aus und stellen Sie ihn weg. Um Schaden durch Tiefentladung zu vermeiden, sollte der
Roboterstaubsauger mindestens einmal alle drei Monate aufgeladen werden.
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Spezifikationen

Roboterstaubsauger Multifunktionsstation
Bezeichnung Roboterstaubsauger Modell JZ2302
Modell C102 Artikelmale 586 x 427 x 340 mm
ArtikelmaBe ®350 x 97 mm Ausgangsleistung 220-240 V~ 50/60 Hz
Akku 4800 mAh (Nennkapazitat) Nennleistung 20V=1A
Ladedauer Ca. 6,5 Stunden Leistung 1000 W
- (wdhrend der Staubentleerung)
Nettogewicht 367k
(Roboterstaubsauger) ] Leistung (wéhrend der Reinigung) 30W
Nettogewicht ;
(mit Zubehdr) 12,3 kg Leistung (Lufttrocknen + Laden) 30W

Kompatibilitat

Android 9.0 und iOS 12.0 oder neuer

WLAN-Verbindung

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2

Ladespannung 20V=—=
Nennspannung 144V =
Eingangsspannung 75W

Betriebsfrequenz

2400-2483,5 MHz

Maximale Ausgangsleistung

<20dBm
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Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerat einen Abstand von
mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem Kérper des Benutzers

einhalten.

WEEE-Entsorgung von elektrischen und elektronischen Geriten

X

Das Symbol auf dem Produkt oder der Verpackung bedeutet, dass das Produkt einer getrennten Erfassung fiir elektrische und elektronische Gerdte

zugefiihrt werden muss und nicht tiber den normalen Haushaltsabfall entsorgt werden darf. Bitte entnehmen Sie Batterien und Lampen, die nicht vom Geréat
umschlossen sind, vor der Abgabe aus dem Gerdt und entsorgen diese {iber die offiziellen Sammelstellen fiir Batterien und Lampen.

Beim Kauf eines neuen Elektrogerates kénnen Sie beim Vertreiber ein gleichartiges Altgerat unentgeltlich zuriickgeben. Elektrogerédte mit einer Kantenlange
von maximal 25 cm kdnnen unentgeltlich bei Vertreibern von Elektro- und Elektronikgeraten mit einer Verkaufsfliche von mindestens 400 m? sowie groRBeren
Supermérkten abgegeben werden, ohne dass ein Neugerat erworben werden muss. GréBere Elektrogerdte konnen kostenlos bei kommunalen Wertstoffhofen
abgegeben werden.

Durch die korrekte Entsorgung tragen Sie dazu bei, negative Auswirkungen auf die Umwelt und die menschliche Gesundheit zu vermeiden, die durch
unsachgemaBe Erfassung und Behandlung von Elektroaltgerédten entstehen kénnen.

Bitte I6schen Sie samtliche personenbezogenen Daten auf dem Gerit, bevor Sie es entsorgen.

Fiir weitere Informationen kontaktieren sie bitte Ihre Kommunalverwaltung, lhren 6rtlichen Abfallentsorger oder das Geschift, in dem Sie das Produkt
erworben haben.

138



Guvenlik Bilgileri

Uriinii kullanmadan énce bu kilavuzu dikkatlice okuyun ve ileride bagvurmak iizere saklayin.

Kullanim Kisitlamalari
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- Bu iiriin yalnizca ev ortaminda zemin temizligi icin kullanilir. Uriinii dis mekanlarda, zemin olmayan

yuzeylerde veya ticari ya da endustriyel ortamlarda kullanmayin.

- Bu cihaz, gbzetim altinda olmalari veya kendilerine cihazin giivenli bir sekilde kullaniimasina ve ilgili

tehlikelerin anlagiimasina yonelik talimatlar verilmis olmasi durumunda 8 yas ve (izeri gocuklar ve fiziksel,
duyusal veya zihinsel yetileri azalmis ya da deneyim ve bilgi eksikligi olan kisiler tarafindan kullanilabilir.
Cocuklar cihaz ile oynamamalidir. Temizlik ve kullanici bakimi, gézetimsiz cocuklar tarafindan
yapilmamalhdir.

- Bu Uriin yalnizca nitelikli teknisyenler ve satis sonrasi servis ekibi tarafindan degistirilebilen piller igerir.

- Cocuklar Girtinle oynamamalidir. Temizlik robotu galisirken ¢ocuklarin ve evcil hayvanlarin giivenli bir

mesafede bulundugundan emin olun.

- Kablo seti hasar gorirse Ureticiden veya servis acentesinden temin edilebilen 6zel bir kablo setiyle

degistirilmelidir.

- Temizlik robotunu koruyucu bariyerleri olmayan yerden yiksek alanlarda kullanmayin.

- Temizlik robotunu ters gevirerek yere koymayin. Temizlik robotunu LDS lazer sensor kapagindan,

kapagindan veya tampon kismindan tutarak hareket ettirmeyin.

- Temizlik robotunu 40 °C'den yliksek veya 0 °C'den dusuk ortam sicakliklarinda kullanmayin. Yerde sivi

veya yapiskan madde olmadigindan emin olun.

- Bu temizlik robotunu banyo veya havuz kenari gibi dis mekanlarda kurmayin, sarj etmeyin veya

kullanmayin.

- Cihaz gli¢ kablosunun tzerinden gegecek olursa tehlikeli olabilir.

- Temizlik robotunun ¢arpmasini ve zarar vermesini dnlemek igin zeminde bulunan kirilabilir veya kiigiik

esyalari kaldirin.

- Sabitken veya hareket ederken temizlik robotunun tzerine ¢ocuk, evcil hayvan ya da herhangi bir esya

koymayin.

- Sacginizi, parmaklarinizi ve viicudunuzun diger boltiimlerini temizlik robotunun emme agikligina

yaklastirmayin.

- Yanici maddeleri temizlemek igin temizlik robotunu kullanmayin.
- Sert veya keskin cisimleri stipiirge ile cektirmeyin.

- Temizlik veya bakim yapmadan 6nce robot siipiirgeyi ve ¢ok yonli istasyonu kapatip istasyonun fisini

prizden gekin.
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- Temizlik robotunu veya ¢ok yonli istasyonunu islak bezle silmeyin veya herhangi bir siviyla durulamayin.
Yikanabilir pargalari temizledikten sonra parcgalari yeniden takmadan ve kullanmadan 6nce tamamen
kurulayin.

- Temizlik robotunun tasinirken kapali oldugundan ve miimkiinse orijinal ambalajinda tutuldugundan emin
olun.

- Liitfen bu iriini Kullanim Kilavuzu'nda bulunan talimatlara uygun sekilde kullanin. Uriiniin yanhs
kullanimindan kaynaklanabilecek herhangi bir kayip veya hasardan kullanicilar sorumludur.

Piller ve Sarj
UYARILAR:

- Higbir sekilde t¢linci taraf triini olan pil, kablo seti veya ¢ok yonli istasyonu kullanmayin. Temizlik
robotu yalnizca JZ2302 model ¢ok yonlii istasyon ile kullanilabilir.

- Kullanicinin gok yonli istasyonu 50 Hz veya 60 Hz arasinda degistirmesine gerek yoktur, tirtin 50 Hz ila 60
Hz arasinda kendisi gecis yapabilir.

- Pili veya ¢ok yonli istasyonu kendiniz pargalarina ayirmayin, onarmayin veya tizerinde degisiklik
yapmayin.

- Cok yonli istasyonu bir isi kaynaginin yakinina yerlestirmeyin.

- Cok yonli istasyonun sarj temas ytizeylerini silmek veya temizlemek icin islak bez kullanmayin ya da bu

boliimlere 1slak elle dokunmayin.

- Temizlik robotu uzun siire kullanilmayacaksa cihazi tam olarak sarj edin ve kapattiktan sonra serin ve

kuru bir yerde saklayin. Pili asir bosaltmaktan kaginmak igin temizlik robotunu en az 3 ayda bir tekrar sarj
edin.

- Cihazi veya pili asiri sicakliklara maruz birakmayin.

- Pille calisan cihazin terminallerinin veya pilin terminallerinin metal nesnelerle kisa devre yapma riskine

karsi dikkatli olun.

- Lityum iyon pil takimi, ¢evre icin tehlikeli maddeler igerir. Temizlik robotunu imha etmeden dnce liitfen

once pil takimini ¢ikarip atin veya kullanildig tGilkenin ya da bélgenin yerel yasa ve diizenlemelerine uygun
olarak geri donuisturdn.

- Kisa devre veya sivi sizintisini 6nlemek icin pili sokerken pile hasar vermeyin. Pilde sizinti olursa sivinin

cildinizle veya giysilerinizle temas etmesini 6nleyin ve derhal kuru bir bezle silin. Ardindan pili diizgiin
sekilde imha etmek i¢in uygun geri donuisiim tesisine veya belirtilen satis sonrasi hizmet ekibine
gonderin.

- Piller Girtinden gikarilmadan énce pillerin bitmis olmasi 6nerilir; ayrica Grlintinliziin glcle baglantisinin

kesildiginden emin olmaniz gerekir.

142



Uriine Genel Bakis

1). Alttaki viday1 sokin ve kapagi kaldirin. Aksesuarlar
2). Pil konnektdérunu prizden gekin ve pilleri ¢ikarin. Yaralanma riskini 6nlemek igin, pil tertibatina hasar Onceden Takili Aksesuarlar
vermeyin.
3). Pilleri profesyonel bir geri déntisiim kurulusuna teslim edin. m E—
] ] a ] DDD
- Pil bertaraf edilmeden 6nce cihazdan ¢ikartiimahdir. @ =" [ . ﬂ [
- Pil cikartilirken cihazin sebeke beslemesiile baglantisi kesilmis olmalidir.
Fi Firga Kapagi Toz Haznesi Filt
- Pil glivenle bertaraf edilmelidir. i e o (Tozhaznesing onceden
takili gelir)
igger Aksesuarl
Lazer Glivenlik Bilgileri S
- Uriindeki lazer sensor, IEC 60825-1:2014 Sinif 1 lazer iiriinler igin Standartlari karsilar. Liitfen kullanirken , —
dogrudan goz temasi kurmaktan kaginin. Tomislik Robotu ~d_ <§ D
Yan Firga Kablo Seti —  —
Q Yalnizca kapali alanda kullanim igindir.

EU Uygunluk Beyani

C isbu belge ile Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd., radyo ekipmani tipi C102 iiriiniiniin 2014/53/EU sayili Direktife uygun

Not: Kullanim kilavuzundaki triin, aksesuar ve kullanici

oldugunu beyan etmektedir. AB uygunluk beyaninin tam metnine su adresten ulasilabilir: futianim Kk ! Paspas Pedi Paspas Pedi x 2 Cok Ysnlil istasyon
. . . araylzU gizimleri yalnizca referans amagli olarak saglanmistir. K - B -
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html Urin yilestirmeleri nedeniyle asi triin ve islevler farkliik Tutucusu x 2 (Paspas pedi tutucusuna 6nceden (tek kullanimlik torba, temiz su haznesi, kirli su
Ayrintili e-kilavuz igin litfen www.mi.com/global/service/userguide adresine gidin gbsterebilir takili gelir) haznesi, ylkama haznesi genigletici ve ylkama
haznesi dahildir)
144
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Temizlik Robotu ve Sensorler

LDS Lazer Sensor Kapagi

LDS Lazer Sensori

o Tampon

Hat Lazer Sensorii

@ ———o Agmak veya kapatmak i¢in diigmeye basin ve ¢ saniye basili tutun
Temizligi baglatmak veya agikken duraklatmak igin diigmeye basin

O—o Calisirken duraklatmak igin basin

Temizlik robotunu sarj etmek tizere gok yonli istasyona geri dondiirmek

icin temizlik robotu duraklatiimig durumdayken basin.

Cok yonli istasyona geri donerken yerlesmeyi durdurmak igin basin
Cocuk kilidini etkinlestirmek veya devre disi birakmak icin ti¢ saniye
basili tutun

Gostergesi

Beyaz: Temizleniyor/Temizlik tamamlandi/Tamamen sarj oldu

Beyaz yanip sniiyor: Sarj igin geri déniiyor/Yeniden konumlaniyor/
Uretici yazilimi giincelleniyor/Wi-Fi baglantisi bekliyor/
Wi-Fi'a baglaniyor

Beyaz isik yavas yanip soniiyor: Sarj oluyor (pil seviyesi orta/yiiksek)

Turuncu yanip soniyor: Temizlik robotu hatasi

Turuncu: Wi-Fi baglantisi kesildi

Turuncu i1sik yavas yanip sdniiyor: Sarj oluyor (pil seviyesi diisiik)
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Ugurum Sensorii

Yan Firga o———

Firga

—— Kiiclik Tekerlek

Firga Kapagi
U\\

Ana Tekerlek

Firga Kapagi
7 Kancasi

Ana Tekerlek

e —

Kapak o

Toz Haznesi ©

Sarj Temasi o

Paspas Pedi Tutucusu
Montaj Deligi

Sifirlama Diigmesi
Fabrika ayarlarini geri
yiiklemek igin 3 saniye
basili tutun

Wi-Fi Gostergesi

Acik: Wi-Fi bagh

Yanip soniiyor: Wi Fi
baglantisi bekliyor/Wi-Fi'a
baglaniyor

Kapali: Wi-Fi bagl degil

Otomatik Bosaltma Cikisi

Cok Yénlii Istasyon

Kapak

Kirli Su Haznesi Temiz Su Haznesi

i
£y

Tutmayeri

{ Tutma yeri

Yikama Haznesi

Yikama Haznesi
Genigletici

Su Haznesi Kancasi

Su Haznesi
Kancasi

Samandira Kiiresi o Su Borusu

Filtre

Samandira

Temiz Su Haznesi

Kirli Su Haznesi

-~ Gostergesi

Beyaz: Cok yonlii istasyon
durumu normal

Turuncu yanip soniyor:
Cok yonlii istasyon hatasi
Kapali: Gok yonlii istasyon
Toz Haznesi o— E:‘;z;u:zzg; degil veya uyku

Toz HaznesiKapagl =t

Toz Haznesi Agikhgl o—

f Sinyal Alani
N @Q-@—q —— Sarj Temas Noktalari
Otomatik L = O

Bosaltma Cikisi

Tek Kullanimlik Torba

Tutmayeri o o= B
pRiciRdic

Not: Cok yonlu istasyona fabrika gikiginda tek kullanimlik bir torba takilir.
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Nasil Kurulur

Koruyucu Kiliflart Cikarma

Temizlik robotunu kullanmadan &nce her iki taraftaki koruyucu seritleri gikarin.

Yan Firgayi ve Paspas Grubunu Takma

Yan firgayi ve paspas grubunu gosterildigi sekilde sirayla takin. "Klik" sesi
duydugunuzda yerinde diizgiin sekilde takilmistir.

° Paspas Grubu
(Paspas Pedi

Pedi)
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Tutucusu ve Paspas

Cok Y6nlii istasyonu Yerlestirme

Cok yonlii istasyonu duvara dayayin veya ahsap ya da karo gibi diiz ve sert bir
zemine yerlestirin. Yiiksekligi en az 0,82, uzunlugu en az 1,93 ve genisligi en az 0,44
olan bos bir alan ayarladiginizdan emin olun. Cok yonlii istasyonun Wi-Fi sinyalinin
glicli oldugu bir prizin yaninda oldugundan emin olun, ardindan istasyonu prize
takin.

>0,82m

i ——

istasyondaki gosterge beyaz yanana Ej
kadar konnektori yukari dogru giig
baglanti noktasina sikica yerlestirin.

Kullanim

Temizlik Robotunu Yerlestirme

Temizlik robotunu agmak igin temizlik robotunun tizerindeki () diigmesini

li¢ saniye basil tutun. Temizlik robotu agildiktan sonra gok yonlii istasyona
yerlestirin, ardindan temizlik robotunun ve istasyonun lizerindeki sarj
temaslarinin tamamen hizalandigindan emin olun. Sarjin bagladigini belirten sesli
uyari duydugunuzda temizlik robotu gok yonlii istasyona basariyla baglanmis

demektir.

Notlar:

- Temizlik robotunu ilk kez kullanmadan énce tamamen sarj etmeniz énerilir. Temizlik robotu
dustk pil seviyesi nedeniyle agilamazsa temizlik robotunun bir siire sarj olmasi igin temizlik
robotunu gok yonlii istasyona elle yerlestirin.

- Temizlik robotu sarj olurken otomatik olarak agilir ve kapatilamaz.

Temiz Su Haznesine Su Ekleme

Temiz su haznesini maksimum su seviyesi isaretine kadar temiz su ile doldurun.

Maksimum Su
Seviyesi Isareti
Su Haznesi Kapasitesi: 4 L

Notlar:

- Maksimum su seviyesi isaretini (MAX) asacak kadar su eklemeyin.

- Su haznesine sicak su eklemeyin. Bu, tankin deforme olmasina neden olabilir.

- Temizlik robotuna zarar vermemek igin temiz su diginda deterjan gibi maddeler eklemeyin.

148



Mi Home/Xiaomi Home Uygulamasina Baglanma

Bu {riin Mi Home/Xiaomi Home uygulamasi* ile galisir. Cihazinizi kontrol etmek
ve diger akilli ev cihazlariyla etkilesime gegmek i¢in Mi Home/Xiaomi Home
uygulamasini kullanin.

QR kodunu tarayarak uygulamayi indirin ve yiikleyin.
Uygulama zaten yiikllyse baglanti kurulum sayfasina
yonlendirilirsiniz. Dilerseniz uygulamayi indirip yliklemek igin
uygulama magazasinda "Mi Home/Xiaomi Home" ifadesini
arayin.

Mi Home/Xiaomi Home uygulamasini agin, sag tstteki" @" 78FF9E4E
simgesine dokunun ve cihazinizi eklemeye yonelik istemleri
izleyin.

* Uygulamanin Avrupa'daki (Rusya hari¢) adi Xiaomi Home'dur. Cihazinizda
gorintllenen uygulama adi varsayilan olarak kabul edilmelidir.

Notlar:

- Temizlik robotu Mi Home/Xiaomi Home uygulamasi ile galigir ve Android 9.0 ile iOS 12.0 veya
sonraki suriimleri destekler.

- Yalnizca 24 GHz Wi-Fi aglari desteklenir.

- Uygulamanin stirimi gtincellestirilmis olabilir. Litfen meveut uygulama striimine iligkin
talimatlarr uygulayin.

Wi-Fi Sifirlama

Temizlik robotu yonlendiricinin sifirlanmasi, sifrenin unutulmasi veya farkli
nedenlerle aga baglanamiyorsa asagidaki adimlari takip edin:

1. Wi-Fi gostergesini gorebilmek icin liitfen temizlik robotunun kapagini agin.

2. Temizlik robotunun ag yapilandirmasini bekledigini belirten bir ses duyana kadar
& ve (> diigmelerini ayni anda basili tutun.

3. Wi-Fi géstergesi yanip sénmeye basladiysa Wi-Fi basariyla sifirlanmistir.
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Agma/Kapatma

Temizlik robotunu agmak igin () diigmesini (i¢ saniye basili tutun. Temizlik
robotundaki gosterge yandiginda temizlik robotu bekleme moduna girmistir.
Temizlik robotu duraklatildiginda ve sarj edilmediginde temizlik robotunu
kapatmak igin () diigmesini lig saniye basili tutun.

Not: Robot stipiirge sarj olurken otomatik olarak acilir ve kapatilamaz.

Hizli Harita Olusturma

Agi ilk kez yapilandirdiktan sonra hizli harita olusturmak igin uygulamadaki
talimatlar takip edin, temizlik robotu temizlik yapmadan harita olugturmaya
baslayacaktir. Harita olusturma siireci temizlik robotu ¢ok yonlii istasyona
dondiigiinde tamamlanir ve harita otomatik olarak kaydedilir.

Duraklatma
Robot stipiirge galigirken robot siipiirgeyi duraklatmak igin bir diigmeye basin.

Not: Robot stipiirge duraklatildiginda robot stipilirgeyi kaldirmayin veya hareket ettirmeyin. Aksi
takdirde robot siiptirgenin gok yonlii istasyona geri ddnmesini engelleyebilecek navigasyon
hatalari olusabilir veya haritanin kaybolmasina neden olabilir.

Uyku Modu

Temizlik robotu duraklatildiktan 10 dakika sonra otomatik olarak uyku moduna
girer ve gostergesi kapanir. Uyandirmak igin temizlik robotunun tizerindeki
herhangi bir diigmeye basin.

Temizlige Devam Etme

Temizlik islemi sirasinda sarj azalmaya baslarsa temizlik robotu sarj olmak
icin otomatik olarak gok yonli istasyona doner. Temizlik robotu tamamen sarj
oldugunda temizlige kaldigi yerden devam eder.

Cocuk Kilidi Ayarlari

Cocuk kilidini etkinlestirmek veya devre disi birakmak igin temizlik robotunun
tizerindeki (> digmesini ti¢ saniye basih tutun.

Not: Cocuk kilidi etkinlestirildiginde temizlik robotu tizerindeki diigmeler ¢alismayacaktir.

Toz Bosaltma

Temizlik robotu siiplirme ve paspaslama, paspaslama 6ncesinde siiplirme veya
sliplirme gorevini tamamladiktan sonra sarj olmak lizere gok yonlii istasyona
otomatik olarak geri dondiigiinde ¢ok yonli istasyon toz haznesini otomatik
olarak bosaltmaya baglayacaktir.

Notlar:

- Temizlik robotu siire¢ devam ederken paspas ped|erini temizlemek tizere gok yonli istasyona
geri dondigiinde istasyon toz haznesini otomatik olarak bosaltmaz.

- Uygulamada otomatik toz bosaltma islevi devre disi birakilirsa gok yonli istasyon toz
haznesini otomatik olarak bosaltmaz.

Siipiirme ve Paspaslama

@ Temizligi baglatma

Basglatmadan dnce paspas grubunu ve diger gerekli pargalarin temizlik robotuna
takildigindan ve temiz su haznesine su eklendiginden emin olun. Uygulamadan
sliplirme ve paspaslama modunu segin, ardindan temizlik robotunu istasyondan

baglatmak igin uygulamayi kullanin veya temizlik robotu tizerindeki () digmesine
basin. Ardindan robot siiplirge en uygun temizlik rotasini planlar ve olusturulan
haritaya gére temizlik islemini gergeklestirir.

Notlar:

- Paspaslama sirasinda halilarin islanmasini 6nlemek icin uygulamadan hali olan alanlari
manuel olarak ekleyebilir veya hali temizleme yontemi segebilirsiniz.

- Temizlik robotunu ilk kez kullanirken temizlik robotunun isini etkileyebilecek esyalari
kaldirmak tizere tiim siire¢ boyunca temizlik robutunu takip etmeniz énerilir.

- Temizlik robotu bazi alanlarda sikisir veya mobilyalarin yiizeyini gizerse temizlik robotunun bu
alanlara girmesini 6nlemek igin uygulama tizerinden kisitli alanlar ayarlayabilirsiniz.

- Temizlik robotu kabarik halilarla kapl bir alanda, karanlik ortamlarda veya yansitici yiizeylerin
bulundugu ortamlarda calistirildiginda temizlik robotunun performansi belirli bir seviyeye
kadar etkilenebilir.

- Temizlik robotu baglamadan 6nce paspas pedlerini islatacaktir, lGtfen bekleyin.

- Baglamadan 6nce gok yonlii istasyonun glice bagli oldugundan ve temizlik robotunun gok
yonll istasyona bagl oldugundan emin olun.

- Temizlik robotunun siiplirme ve paspaslama tamamlandiktan sonra gok yonlii istasyona
geri dénebilmesi igin temizlik robotunun gok y&nli istasyondan baslatildigindan emin olun.
Temizlik sirasinda gok yonlii istasyonu, temiz su haznesini, kirli su haznesini veya yilkama
haznesini hareket ettirmeyin.
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@ Galigsma sirasinda paspas pedlerini temizlemek igin otomatik geri dsSnme

Temizlik sirasinda temizlik robotu belirli bir alani temizledikten sonra paspas
pedlerini ylkamak igin otomatik olarak gok yonlii istasyona geri doner. Paspas
pedleri yikandiktan sonra temizlik robotu temizlik gorevini devam ettirir.

(® Otomatik toz bosaltma, paspas pedi temizleme ve kurutma

Temizlik robotu temizlik gérevini tamamlayip ¢ok yonli istasyona sarj olmak
icin geri dondiikten sonra gok yonlii istasyon tozu otomatik olarak bosaltmaya
baglayacak ve paspas pedlerini temizleyip hava ile kurutacaktir.

@ Kirli su haznesini temizleme

Paspas pedleri temizlenip havayla kurutulduktan sonra kokuyu 6nlemek igin ltitfen
kirli su haznesini zamaninda temizleyin.

Paspaslamadan 6nce Siiplirme

Baglatmadan dnce paspas grubunun temizlik grubuna takildigindan ve temiz

su haznesine su eklendiginden emin olun. Uygulamada paspaslamadan 6nce
sliptirme modunu segin, ardindan temizlik gorevini baglatmak igin uygulamay!
kullanin veya temizlik robotunda () diigmesine basin, béylece temizlik robotu
sliplirmek Uizere paspas grubunu yukari kaldiracaktir. Stiplirmeyi tamamladiktan
sonra toz haznesini otomatik olarak bosaltmak ve paspas pedlerini islatmak
icin ok yonli istasyona geri donecek ardindan paspaslamaya baglamak lizere
paspas grubunu asagi indirecektir.

Siplirme

Uygulamada stiptirme modunu segin, ardindan temizligi baslatmak igin
uygulamay kullanin veya temizlik robotunda () diigmesine basin, béylece
temizlik robotu sliplirmek tizere ¢ok yonli istasyondan basglayacaktir. Stiptirmeyi
tamamladiktan sonra toz haznesini otomatik olarak bosaltmak tizere ¢ok yonlii
istasyona geri dénecektir.

Not: Paspas grubu takili degilse temizlik robotu baslatildiktan sonra stiptirme modunu
otomatik olarak gergeklestirecektir.

Paspaslama

Baslatmadan énce paspas grubunu ve diger gerekli parcalarin temizlik robotuna
takildigindan ve temiz su haznesine su eklendiginden emin olun. Uygulamadan
paspaslama modunu segin, ardindan temizligi baslatmak igin uygulamayi
kullanin veya temizlik robotu tizerindeki () diigmesine basin. Ardindan temizlik
robotu 6nce paspas pedlerini otomatik olarak islatacak, ardindan paspaslamayi
baslatmak igin ¢ok yonlii istasyondan ayrilacaktir. Paspaslamayi tamamladiktan
sonra paspas pedlerini ylkamak ve havayla kurutmak igin gok yonli istasyona
geri donecektir.

Daha Fazla Uygulama islevi
Harita

Uygulamanin ana sayfasinda siipiirme ve paspaslama igin kullanilan harita
goruntdlenir. Sinirl alanlar igin ayarlarda goz ardi edilecek alanlari ayarlayabilir ve
harita yonetiminde mevcut haritayi diizenleyebilirsiniz.

Temizlik ayarlari

Temizlik ayarlarinda zeminin kirlilik durumu ve belirli ihtiyaglara dayal olarak
temizlik modu, emis seviyesi ve su akis oranini ayarlayabilirsiniz.

Cok yonli istasyon ayarlari

Toz bosaltma ve paspas pedi temizligi ok yonlii istasyon ayarlarinda
yapilandirilabilir.

Toz bosaltma ayarlarinda otomatik toz bosaltma islevini etkinlestirebilir veya
devre disi birakabilir ve islevin sikhigini degistirebilirsiniz.

Paspas pedi temizleme ayarlarinda temizlik robotunun paspas pedlerini
temizlemek igin istasyona dénme sikligini ayarlayabilirsiniz.

Notlar:

- Segili alan/bélgeye gore temizligi segmeden veya haritayi diizenlemeden énce bir harita
olusturulmalhdir.

- Daha fazla islev igin liitfen uygulamaya gidin. Her islevin ayrintilarn uygulamaya baghdir.

Yazilimi Giincelleme

Robot siipiirgenin mevcut aygit yaziimini Mi Home/Xiaomi Home uygulamasi ile
gilincelleyebilirsiniz. Giincellemeden 6nce robot siipiirgenin gok yonlii istasyonda
oldugundan ve pil diizeyinin %15'in lizerinde oldugundan emin olun.

Fabrika Ayarlarini Geri Yikleme

Temizlik robotu yeniden baslatildiktan sonra diizgiin ¢alismazsa temizlik
robotunun fabrika ayarlarinin geri yiiklendigini belirten sesi duyana kadar
sifirlama diigmesini bir igne yardimiyla {i¢ saniye basili tutun. Bu islem temizlik
robotunu orijinal fabrika ayarlarina sifirlar.

Temizlik Robotunu Yeniden Baslatma

Temizlik robotu yanit vermeyi durdurursa veya kapatilamiyorsa () diigmesini
15 saniye basil tutarak cihazi kapanmaya zorlayin. Ardindan temizlik robotunu
agmak igin () diigmesini ii¢ saniye basili tutun.
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Bakim

Parcalar

Robot siipiirgeyi iyi durumda tutmak igin rutin bakim yapmak amaciyla asagidaki tabloya bakilmasi énerilir.

Hat Lazer Sensori

Parga Temizleme Siklig Degistirme Sikhgi Parga Temizleme Sikhig Degistirme Siklig
Toz Haznesi Gerektigi sekilde / Ugurum Sensérii
temizleyin — - -
) - e - Robot siipiirgenin sarj
Filtre (Toz haznesine Iki haftada bir 3-6ay temas noktalari
onceden takil gelir) temizleyin
: T
. . iki haftada bir ampon
Temiz Su Haznesi temizleyin Robot stiplirgenin
Her kull p otomatik bosaltma
Kirli Su Haznesi er _ul animdan so_r;.ra / cikislari
temizlenmesi 6nerilir — . Her ay temizleyin /
. Bir veya iki haftada bir Robot siiptirgenin alti
Yikama Haznesi B
temizleyin
iki haftada bir Cok yonlii istasyon
Firca o 6-12ay
temizleyin —
— - Cok yonlii istasyonun
Yan Firga Iki haftada bir 3-6ay sarj temas noktalari
temizleyin —
Cok yonlii istasyonun
Paspas Pedi / 1-3ay sinyal alani
Kullanima gére yaklasik her
Kiiciik Tekerlek Tek Kullanimlik Torba / 2,5 ayda bir degistirin
LDS Lazer Sensorii Her ay temizleyin /

Notlar:

- Degisiklik siklig1 sadece referans olarak verilmistir. Pargalardan biri hasar gérmiisse temizlik
verimliligini korumak igin parga derhal degistirilmelidir.

- Temizlik robotu taginacaksa veya bir yere gonderilecekse temizlik robotunun yolda hasar
gormesini 6nlemek igin liitfen temiz ve kirli su haznelerini bosaltin.

Tek kullanimlik torbayi degistirme Temiz ve kirli su haznelerinin temizlenmesi

1. Tek kullanimlik torba doldugunda kapag toz haznesi acikligindan ekip gikarin. 1. Temiz ve kirli su haznelerini ¢ikarin, kapaklarini agin ve kirli suyu bosaltin.
Tutma yerini kullanarak tek kullanimlik torbayi ¢ikarin ve atin. Ardindan filtredeki

tozu temizlemek igin bir kuru bez kullanin.

"~
Toz Haznesi g %

Acikligi

Not: Tek kullanimlik torbayi tutma yerinden ¢ekmeniz toz ve birikintilerin kazara dékilmesini
onlemek igin torbayi kapatacaktir.

2. Hazneleri tamamen yikamak icin temiz su kullanin, ardindan hazneleri ok yonlii
istasyona tekrar yerlestirmeden 6nce haznelerin dis kisimlarini silip kurulayin.

2. Yeni tek kullanimlik torbayi gésterildigi gibi takin ve torbanin tutma yerini
yuvaya yerlestirin. Ardindan toz haznesi kapagini tekrar yerlestirin; "klik" sesini
duydugunuzda yerine diizgiin sekilde takilmistir.

Klik sesi >

Not: Temiz su haznesindeki samandira ve kirli su haznesindeki samandira stklebilir. Hasar
gormelerini 6nlemek igin bunlari temizlerken fazla kuvvet uygulamayin.
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Yikama haznesi ve yikama haznesi tabaninin temizlenmesi

1. Uygulamada gok yonlii istasyon temizleme islevini segin, temizlik robotu gok
yonli istasyondan otomatik olarak ayrilacaktir. Yikama haznesini elle sokiin,
ardindan gok yonlii istasyon otomatik olarak yikama haznesi tabanina su
puskiirtecektir. Taban ve yikama haznesindeki kiri temizlemek icin bez veya firga
kullanin.

2. Ug dakika bekleyin, ardindan gok yénlii istasyon otomatik olarak kirli suyu
bosaltacaktir. Yikama haznesi tabanini ve yikama haznesini silip temizlemek igin
kuru bez kullanin, ardindan yikama haznesini tekrar takin. Taban temizlendikten
sonra temizlik robotunu gok yonli istasyona elle yerlestirebilir, geri gondermek
icin uygulamay kullanabilir veya temizlik robotunun lizerindeki (O diigmesine
basabilirsiniz.

Not: Giinlik kullanim veya temizlik sirasinda gok yonli istasyonu egmeyin. Yikama haznesi
tabaninda su birikirse bezle kurulayin.
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Sensorler ve sarj temas noktalarinin temizlenmesi

Temizlik robotundaki tiim sensdrleri ve sarj temas yiizeylerini temizlemek igin
yumusak bir bez kullanin ve asagidakileri yapin:

- Temizlik robotunun altindaki ugurum sensérleri.

- Robot stipiirgenin arkasindaki sarj temas noktalar.

- Temizlik robotunun tist kisminda bulunan LDS lazer sensérii.

- Temizlik robotunun 6n kisminda bulunan tampon ve hat lazer sensdrdi.

Hat Lazer Sensori
LDS Lazer Sensorii

° Tampon

Sarj Temas Noktalari

Firga ve yan fircanin temizlenmesi

1. Temizlik robotunu ters gevirin ve firga kapagini gikarmak igin kancalari
sikistirin.

2. Firgayi kaldirin, iki ugtaki yataklari gikarin ve firganin aksini temizleyin.

3. Firganin etrafina dolanmisg saglari kesmek igin makas kullanin ve kalintilar
temizleyin.

4. Yan firgay yukari kaldirin ve temizleyin.

5. Firgayl, yan firgayi ve firga kapagini yeniden takin, bunlarin siki bir sekilde
yerine oturdugundan emin olun.

o Firga Kapagi Kancalari

==
Firga Yuvalan

DIKKAT: Fircaya cok fazla miktarda veya ok siki bir sekilde sag dolastiysa saglari zorla
cekmeyin. Bu, firgaya zarar verebilir.

Kiglk tekerlegin temizlenmesi

1. Temizlik robotunu ters gevirin ve kiigiik tekerlegi cekerek ¢ikarin.
2. Tekerlek ve aksta bulunan sag, kir ve diger birikintileri temizleyin.
3. Kiigiik tekerlegi geri takin ve yerine oturana kadar bastirin.

Tekerlek

Notlar:

- Tekerlegi nazik bir sekilde yuvasindan ve temizlik robotundan ¢ikarmak igin kiigiik bir tornavida
veya baska sckme aletleri kullanilabilir.

- Tekerlek suyla temizlenip kuruduktan sonra tekrar takilabilir.

Cok yonli istasyonun temizlenmesi

Sarj temas noktalarini, otomatik bosaltma gikislarini ve gok yonlii istasyonun
sinyal alanini yumusak, kuru bir bezle silin.

Pil
Temizlik robotu yiiksek performanshi lityum iyon pil takimi ierir. En iyi pil

performansini korumak igin ginliik kullanimda yeterince sarj oldugundan emin
olun.

Not: Temizlik robotu uzun sire kullaniimayacaksa kapatin ve kaldirin. Pilin asiri bosalmasini
engellemek igin temizlik robotu en az lig ayda bir tekrar sarj edilmelidir.
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